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1) Bezpeénostni instrukce

Tento navod obsahuje dllezité informace, tykajici se bezpecnosti. Nez zacnete instalovat jednotlivé soucasti zafizeni,
prectéte si informace, uvedené v tomto navodu. Navod uschovejte na bezpeéném misté, abyste do néj v budoucnosti
mohli nahlédnout.

Vzhledem k nebezpecéim, kterd mohou vzniknout béhem instalace i pouziti systtmu ROBUS 350, musi instalace piné
odpovidat platnym zdkonim a pfedpisim o bezpeénosti prace. Tato kapitola se podrobné zabyva vSeobecnymi
bezpecénostnimi pravidly. KonkrétnéjSi upozornéni na bezpecénostni rizika najdete v kapitole ,3.1 Pfedbéznéa kontrola a 5
Testovani a uvedeni do provozu“.

A Podle posledni evropské legislativy podléha vyroba automatickych dvefi a vrat ustanovenim evropského
predpisu 98/37/CE (Predpis o strojich) a konkrétnéji ustanovenim predpist EN 12445, EN 12453 a EB 12635, které
umoznuji vyrobctm deklarovat predpokladanou shodu produkti.

Dalsi informace a instrukce pro analyzu rizik a vytvareni technické dokumentace najdete na strance www.niceforyou.com.
Tento navod je ur€en speciélné pro kvalifikované instalacni techniky. Kromé pfilozenych ,Instrukci a bezpecnostnich
upozornéni pro uzivatele pfevodového motoru ROBUS", které ma instalaéni technik oddélit, nejsou zadné informace
v tomto navodu uréené pro koneéného uzivatele.

Pouziti systému ROBUS 350 jinym zplsobem, nez pfedpoklada tento navod, neni povoleno. Nespravné pouziti muze
vést k poskozeni zafizeni a zranéni obsluhy.

Pred instalaci se musi provést analyza rizik podle Prilohy | Pfedpisu o strojich, kterd4 uvadi mozna feSeni jednotlivych
rizikovych situaci. Pozn.: Analyza rizik je jednim z dokumentl obsazenych v ,Technické dokumentaci® tohoto
zafizeni.

Ovérte si podle konkrétnich pozadavkd a moznych nebezpeci, zda k provedeni instalace zafizeni ROBUS 350 nejsou
potfeba dalSi zafizeni. Mezi mozna nebezpedi patfi zejména: naraz, rozmacknuti, fez, tazeni, atd. a dalSi vSeobecna
nebezpedi.

Neupravujte zadné soucdsti tohoto zafizeni, pokud to tento navod vyslovné nepozaduje. Zasahy podobného typu
mohou vést k posSkozeni zafizeni. Spole¢nost NICE neprebird odpovédnost za Skody vzniklé v souvislosti
s neopravnénymi Upravami zafizeni.

V pribéhu instalace a pouziti zajistéte, aby do Fidici jednotky a dalSich otevienych soucésti nepronikly pevné
predméty nebo tekutiny. V pfipadé potfeby se obratte na oddéleni zakaznického servisu spole¢nosti NICE. Pouziti
systému ROBUS 350 za takovych okolnosti muze byt nebezpeéné.

Automaticky systém se nesmi pouzivat, dokud neprobéhla jeho pfejimka podle popisu v kap. 5 ,Testovani a uvedeni
do provozu*.

Obalovy material systému ROBUS 350 se musi zlikvidovat v souladu s mistnimi pfedpisy.

Pokud se objevi zavada, kterou nedokazete vyfeSit pomoci informaci, uvedenych v tomto navodu, obratte se na
oddéleni zakaznického servisu spole¢nosti NICE.

V pfipadé zasahu automatickych spina¢t nebo vypadku pojistek je tfeba pfed zménou nastaveni spinacu ¢i vyménou
pojistek zjistit pfiinu zavada a odstranit ji.

Pfed manipulaci se svorkami, umisténymi pod krytem systému ROBUS 350, odpojte veskeré napajeci okruhy
pFisluSnych soucasti. Neni-li mozné najit odpojovaci zafizeni, umistéte na zafizeni vystrazny napis: ,POZOR,
PROBIHA UDRZBA".

2) Popis vyrobku a jeho pouziti

ADBUS 350 je elektronicky pfevodovy motor, ktery uzivatelé objektl pouZivaji k automatické manipum
s posuvnymi vraty. Elektrické spojeni s externimi zafizenimi bylo zjednoduSeno diky sbérnici ,BlueBUS", ktera

umoznuje propojeni nékolika zafizeni pomoci pouhych 2 vodicua.

ROBUS350 je elektrické zafizeni. V pfipadé vypadku elektrického proudu, Ize pfevodovy motor uvolnit pomoci
specidlniho klice a manipulovat svraty manualné. Alternativné lze pouzivat zalohovaci baterii PS 124
(pfisluSenstvi na objednavku), ktera umoznuje manipulaci s vraty i v pfipadé vypadku elektrického proudu.
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2.1) Limity pouZiti vyrobku

Kapitola 8 , Technicky popis* uvadi Udaje, které jsou potfebné k zjisténi, zda je systém ROBUS 350 vhodny
pro predpokladany ucel.

Obecné plati, ze ROBUS 350 je vhodny k zajiSténi automatické manipulace s vraty, jejichz kfidla maji max.
délku 15 m a hmotnost 350 kg, jak je uvedeno v tab. 1 a 2.

Na zakladé délky kfidla mizete urcit jak maximalni pocet cykld za hodinu, tak max. pocet po sobé
nasledujicich cykll, zatimco na zakladé hmotnosti mizete stanovit procento omezeni cykld a maximalni
povolenou rychlost. Napf. kdyz je kfidlo 5 m dlouhé, je mozné provést 10 cykld za hodinu a 6 po sobé
nasledujicich cykll bez pferuSeni. Nicméné pokud je hmotnost kfidla 240 kg, musi se tato Cisla snizit na
80%, coz znamenda 8 cykld za hodinu a zhruba 5 po sobé nésledujicich cykll bez preruSeni. Maximalni
pFipustna rychlost zGstava V5, tj. vysoka rychlost. Ridici jednotka ma omezovag, ktery predchazi predehfati
na zakladé zatizeni motoru a trvani cykld. Omezovac zasahne v prfipadé prekro€eni max. limitu.

Tab. 1: Omezeni na zdkladé délky k¥idla
Délka kfidla v m Max. pocet cyklu / hod. max. pocet po sobé nasledujicich cykll

Max. 3 30 20
3-5 18 12
5-6 15 10
6-7 12 8

Tab. 2: Omezeni na zdkladé hmotnosti k¥idla

Hmotnost kfidlav kg = Procento omezeni Maximalni pfipustna rychlost

cykla
Max. 200 100% V6 = extrémné vysoka
200 — 250 90% V5 = velmi vysoka
250 — 300 80% V4 = vysoka
300 — 350 70% V3 = stfedni

2.2) Typické usporadani systému
Na obr. 2 je zobrazeno typické uspofadani systému pro automatické ovladani vrat pomoci zafizeni
ROBUS 350.
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1 Klicovy spina¢

2 Fotobunky na sloupku

3 Fotoburiky

4 Hlavni pevna hrana (na objednavku)
5 Hlavni pohybliva hrana

6 Zarazka ,otevirani*

7 Hiebenova lista

8 Sekundarni pevnéa hrana (na objednéavku)
9 Majak se zabudovanou anténou

10 ROBUS 350

11 Zaréazka (zavirani)

12 Sekundarni pohybliva hrana

13 Vysila¢ (dalkové oviadanti)




2.3) Seznam kabelt
Na obr. 1 jsou kabely, potfebné pro zapojeni zafizeni v typické instalaci. V tabulce 2 jsou uvedeny vlastnosti
kabeld.

&:poyzité kabely musi byt vhodné pro dany typ instalace. Napf. pro vnitini instalaci se doporuéuje
kabel typu HO3VV-F, zatimco pro venkovni instalaci kabel typu HO7RN-F.

Tab. 3: Seznam kabelt

Zapojeni Typ kabelu Max. pFipustna délka

A: Pfivod el. proudu Kabel &. 1, 3x1,5mm?> 30m (pozn. 1)

B: Majak s anténou Kabel &. 1, 2x0,5mm? 20m

Stinény kabel €. 1, tyj) RG58 20m (doporu¢eno méné nez 5m)

C: Fotobuniky Kabel €. 1, 2x0,5mm 30m (pozn. 2)

D: Klicovy spinac Kabely &. 2, 2x0,5mm? (pozn. 3) 50m

E: Pevné hrany Kabel &. 1, 2x0,5mm? (pozn. 4) 30m

F: Pohyblivé hrany Kabel &. 1, 2x0.5mm? (pozn. 4) 30m (pozn. 5)

Pozn. 1: Mohou se pouzivat i napajeci kabely, které jsou delSi nez 30 m za predpokladu, Zze maji vétsi
prafez, tj. 3x2.5mm2 a pobliz zafizeni je nainstalovano bezpecnostni uzemnéni.

Pozn. 2: Pokud je kabel ,BLUEBUS" delSi nez 30 m (max. 50 m), je tfeba pouzit kabel 2x1mm?2.

Pozn. 3: Misto dvou kabell 2x0,5mm2 se mlze pouzit jeden kabel 4x0,5mm?2.

Pozn. 4: Informace o typu zapojeni, doporu¢enych vyrobci, v pfipadech pouziti vice nez jedné hrany najdete
v kap. ,7.3.2 Zadani STOP*.

Pozn. 5: K pfipojeni pohyblivych hran k posuvnym kfidlim se musi pouZzivat specidlni zafizeni, ktera
umoznuji spojeni i v pribéhu pohybu kfidla.

3) Instalace

4 |nstalaci zafizeni ROBUS 350 smi provadét vyhradné kvalifikovany personal v souladu s platnou legislativou,
normami a predpisy a instrukcemi, uvedenymi v tomto navodu.




3.1) Predbézna kontrola
Nez zaénete instalovat systém ROBUS 350, provedte nasledujici ukony:
- Zkontrolujte, zda jsou vSechny materialy v perfektnim stavu, vhodné k pouziti a zda vyhovuji aktualné
platnym normam.
Ovétfte si, zda je zda je konstrukce vrat vhodna pro automatické ovladani.
Zkontrolujte, zda hmotnost a rozméry vrat spadaji do rozsahu, uvedeného v kap. ,2.1 Limity pouziti
vyrobku®“.
Zkontrolujte, zda je statické tfeni (ij. sila potfebna k uvedeni kfidla do pohybu) nizSi nez polovina
.-max. momentu“ a dynamické tfeni (tj. sila potfebna k udrzeni kfidla v pohybu) nizsi nez polovina
»-hominalniho momentu“. Porovnejte vysledné hodnoty s hodnotami, uvedenymi v kap. 8 ,Technické
Gdaje“. Vyrobci doporuéuji 50% rezervu u momentu, protoZe nepfiznivé klimatické podminky mohou
zpUsobit zvySeni tfeni.
Zkontrolujte, zda v drize otevirani nebo zavirani kfidel nejsou body s vysSim tfenim".
Ovétrte si, zda vrata nejsou vystavena nebezpeci vykolejeni.
Zkontrolujte, zda jsou mechanické zarazky dostateéné pevné a zda zde neni riziko deformace i kdyz
kfidlo do zarazky silné narazi.
Zkontrolujte, zda jsou vrata dobfe vyvazena. Musi se pohybovat sama v jakékoli poloze.
Ovétrte si, zda nemuize dojit k zaplaveni oblasti pfevodového motoru. V pfipadé potfeby nainstalujte
prevodovy motor tak, aby nelezel na zemi.
Dbejte na to, aby v oblasti instalace bylo mozné pfevodovy motor uvolnit a aby jeho uvolnéni bylo
mozné provadét snadno.
Zajistéte, aby poloha rlznych zafizeni zajiStovala jejich ochranu pfed narazy a aby mista jejich
instalace byla dostate¢né pevna.
Nikdy neponofujte soucasti systému do vody nebo jinych kapalin.
Chrante ROBUS 350 pred zdroji tepla, otevienym plamenem a kyselym, slanym nebo potencialné
vybusSnym prostfedim. V takovych situacich by mohlo dojit k poSkozeni systému ROBUS 350, mohly
by se objevit zavady, popf. by mohly nastat i nebezpecené situace.
Pokud jsou v kfidle vrat nebo v rozmezi jejich pohybu dverfe, zajistéte, aby nebranily normalnimu
pohybu vrat. V pfipadé potfeby nainstalujte vhodny blokovaci systém.
Ovladaci jednotku zapojujte jen do takové sitové zasuvky, ktera je vybavena bezpecnostnim
uzemnénim.
PFivod el. energie musi byt chrdnén vhodnym magneto-termdalnim a diferencialnim spinacem.
PFivod el. energie musi byt vybaven jistiCem (vzdalenost mezi kontakty musi byt alespon 3,5 mm pfi
kategorii pfepéti 1ll) nebo ekvivalentnim systémem, napf. vyvodem a relativni zasuvkou. Pokud neni
jisti¢ nainstalovan pobliz zafizeni, musi mit pojistny systém, branici neopravnéné manipulaci.




3.2) Instalace prevodového motoru

Prevodovy motor se musi upevnit pfimo na stavajici podstavec vhodnymi prostfedky, napf. expanznimi
kotevnimi Srouby. Dale musi technik, ktery instaluje motor, provést nasledujici:

1. Vyhloubit zakladovou diru s rozméry podle obr. 3.

2. Pripravit jednu nebo vice trubek pro elektrické kabely podle obr. 4.

3. Nainstalovat dva Uchyty na zakladovou desku tak, ze umisti jednu matku pod desku a jednu na ni. Matka,
umisténa pod deskou, se musi zaSroubovat na konec zavitu tak, aby ¢ast se zavitem presahovala desku asi
0 25 az 35 mm.

4. Nalit beton a nez za¢ne tvrdnout, upravit zadkladovou desku na hodnoty uvedené na obr. 3. Je tfeba
zkontrolovat, zda je zakladova deska rovnobézna s kfidlem vrat a dokonale rovna. Pockejte, az beton
zatvrdne Uplné.

5. Odmontovat 2 horni matky zakladové desky a umistit motor na né. Je tfeba zkontrolovat, zda je motor
dokonale rovnobézny s kfidlem a potom zaSroubovat dvé dodavané matky s podlozkami podle obr. 7.
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Pokud je hfebenova lista jiz nainstalovana, po upevnéni motoru pouzijte nastavovaci kolicky (podle obr. 8)
k nastaveni pastorku motoru ROBUS 350 do spravné vysky tak, aby mezi nim a hfebenovou liStou byla vule
1 a7z 2 mm. Pokud nainstalovan& neni, musi ji technik nainstalovat podle navodu k jejimu upevnéni:

6. Uvolnéte motor podle odstavce ,Uvolnéni a manudlni pohyb“ v kapitole ,Instrukce a bezpecénostni
upozornéni pro uzivatele prevodového motoru ROBUS”.

7. Uplné oteviete kfidlo a polozte prvni ¢ast ozubnice na pastorek. Zkontrolujte, zda zacatek hfebenové listy
odpovida zacatku kfidla podle obr. 9. Mezi pastorkem a hfebenovou liStou nechte asi 1 az 2 mm vdlle a
potom upevnéte hfebenovou listu ke kfidlu vhodnymi prostfedky.




ﬂ)y hmotnost kfidla neméla vliv na motor je dilezité, aby mezi pastorkem a hfebenovou liStou zﬂstzm
vale 1 az 2 mm, jak je vidét na obr. 10.

8. Posunite kfidlo a pouzijte pastorek jako referenéni bod pro upevnéni dalSich ¢asti hfebenové listy.

9. Odriznéte pfipadnou presahujici ¢ast hfebenové listy.

10. Otevfete a zavrete vrata nékolikrat a zkontrolujte, zda je hfebenova liSta srovnana s pastorkem s max.

toleranci 5 mm. Navic zkontrolujte, zda je po celé délce mezi pastorkem a hfebenovou liStou zachovand vile 1

az 2 mm.

11. DlOkladné utdhnéte dvé upevriovaci matky pfevodového motoru, aby byl motor pevné uchyceny k podloZce.

Zakryjte upevnovaci matky odpovidajicimi kryty podle obr. 11.

12. Upevnéte konzoly koncového spinace ,otevirani“ a ,zavirani“ k vnéjSim stranam hrebenové listy podle obr.

12. Vezméte v Gvahu, Ze kfidlo se budou pohybovat jesté asi 2 — 3 cm po zasahu koncového spinace. Konzoly

by mély byt nainstalovany v dostate¢né vzdalenosti od mechanickych zarazek.

13. Zajistéte prfevodovy motor podle odstavce ,Uvolnéni a manualni pohyb* v kapitole ,Instrukce a upozornéni

pro uzivatele prevodového motoru ROBUS”.

3.3) Instalace raznych zafizeni
Pokud je potfeba nainstalovat dalSi zafizeni, nainstalujte je podle pfislusSného navodu. Informace o moznosti
pFipojeni dalSich zafizeni k motoru ROBUS 350 najdete v kap. ,3.5 Popis elektrickych zapojeni“ a na obr. 2.

3.4) Elektrické zapojeni

Zapojovani elektrickych zafizeni provadéjte vzdy az po vypnuti pfivodu el. energie. Odpojte rovnéz
veskeré zalohovaci baterie.

1. Odmontujte ochranny kryt elektronické Fidici jednotky motoru ROBUS 350. Pfitom je tfeba odstranit
postranni Sroub a zvednout kryt smérem nahoru.

2. Sejméte gumovou membranu, kterd uzavira otvor pro prichod kabel( a vlozte propojovaci kabely riznych
zafizeni, pficemz nechte asi 20 — 30 cm délkové rezervy. Tab. 3 uvadi informace o typech potfebnych kabell a
obr. 2 uvadi zapojeni.

3. Zajistéte a spojte kabely, které vstupuji do pfevodového motoru kabelovou svorkou. Svorku umistéte pod
otvor, kterym kabely vstupuji. V gumové membrané udélejte otvor, ktery je o néco mensi nez pramér kabeld,
které byly sepnuté dohromady a natahnéte membranu na kabely az ke svorce. Potom nasadte membranu zpét
na otvor, kterym kabely prochazeji. Nad membranou sepnéte kabely druhou kabelovou svorkou.

4. Zapojte sitovy kabel do pFislusné svorky podle obr. 13, potom zajistéte kabel na prvnim pojistném krouzku
kabelového svazku pomoci svorky.

5. Zapojte ostatni kabely podle schématu na obr. 15. Za G¢elem usnadnéni prace muzete svorky vyjmout..

6. Po zapojeni zajistéte kabely, shromazdéné v druhém kabelovém svazku, pomoci svorek. Pfesah anténniho
kabelu musi byt pfipevnén k ostatnim kabelim dalSi svorkou podle obr. 14.
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3.5) Popis elektrickych zapojeni
Nasleduje kratky popis elektrickych zapojeni. DalSi informace najdete v kap. ,7.3. Pfidavani nebo odnimani
zafizeni".

FLASH: Vystup pro majék typu “LUCYB” nebo podobny s jednim 12V svétlem, max. 21W.

S.C.A.: Vystup pro ,signalizaci otevienych vrat“. Lze pfipojit vystraznou kontrolku (24V, max. 4W).

BLUEBUS: K této svorce Ize pfipojit kompatibilni zafizeni. Zapojuji se paralelné pouze pomoci dvou vodicu,
jimiz prochazi napajeni i komunikacni signdly. DalSi informace o sbérnici BlueBUS najdete v kap.
“7.3.1BlueBUS".

STOP: Vstup pro zafizeni, kterd blokuji, eventuelné zastavuji probihajici pohyb. Do tohoto vstupu Ize zapojit
kontakty typu ,normdalné zavfené“, ,normalné oteviené“ nebo zafizeni s konstantnim odporem pomoci

specialnich postupu. DalSi informace o tomto vstupu najdete v odstavci“7.3.2 Vstup STOP”.

P.P.: Vstup pro zafizeni, kterd ovladaji pohyb. Do tohoto vstupu Ize zapojit ,normalné oteviena“ zafizeni.
Q\ITENNA: Vstup pro pfipojeni antény radiového pfijimace (anténa je zabudovana v LUCY B).

4) Zavéreéné kontroly a uvedeni do chodu

[

Vyrobce doporucuje, abyste pfed provadénim zavére¢né kontroly a uvedenim zafizeni do chodu umistili kfidlo asi
do poloviny jeho drahy. Diky tomu bude mit kfidlo moznost volného otevirani i zavirani.




4.1) Volba sméru

Smér otevirani je tfeba zvolit podle polohy pfevodového motoru vzhledem ke kfidlu vrat. Pokud se kfidlo pfi
otevirani musi pohybovat vlevo, pfepina¢ se musi posunout doleva, jak je vidét na obr. 16. Naopak pokud se
kfidlo musi pohybovat doprava, je tfeba pfepina¢ posunout doprava podle obr. 17.

(]

@ \

[ .

® (i IJ
4.2) Zapojeni pFivodu el. energie

PFipojeni motoru ROBUS350 k siti musi provadét kvalifikovany a zkuSeny persondl, ktery splfiuje vSechny potfebné
predpoklady, plné v souladu s aktualné platnymi zakony, pfedpisy a normami.

/Jakmile budete mit motor ROBUS 350 zapojeny, provedte nasledujici kontroly: \
1. Zkontrolujte, zda LED “BLUEBUS" blika pravidelné asi jednou za vtefinu
2. Zkontrolujte, zda blikaji diody na fotobunkach (TX i RX); typ blikani neni ddlezity, zavisi na jinych faktorech.
3. Zkontrolujte, zda jsou majak, pfipojeny k vystupu FLASH, a indikator ,otevfenych vrat®, zhasnuté.
Nejsou-li vySe uvedené podminky spinény, okamzité vypnéte pfivod el. proudu a peclivé zkontrolujte elektricka
zapojeni.

\Dal§i informace o analyze zavad najdete v kap. ,7.6 Problémy a feSeni“. /

ﬁ_s’) Rozpoznani zafizeni \
Po pripojeni pfivodu energie se musi zajistit, aby Fidici jednotka rozpoznala zafizeni, pfipojena pomoci

sbérnice BLUEBUS a vstupl STOP. Pfed touto fazi budou LED L1 a L2 blikat na znameni, Ze Fidici jednotka
musi rozpoznat zafizeni.

1. Stisknéte tlaCitka [ A] a [Set] a podrzte je stisknuta.

2. Uvolnéte tlagitka a LED L1 a L2 zaénou blikat rychle (asi po 3 vtefinach).

3. Pockejte nékolik vtefin, az fidici jednotka dokonéi rozpoznavani zafizeni.

4. Po dokonceni faze rozpoznani musi LED STOP zUstat rozsvicend, zatimco L1 a L2 zhasnou (LED L3 a L4
eventuelné za¢nou blikat).

o/ {eh

Fazi rozpoznani pfipojenych zafizeni mlzete zopakovat kdykoli i po instalaci napf. kdyz pfidavate nové
zafizeni. Informace o rozpoznavani jinych zafizeni najdete v kap. ,,7.3.4 Rozpoznavani dalSich zafizeni".
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4.4) Rozpoznéni délky k¥idla
Po rozpoznani zafizeni za¢nou blikat LED L3 a L4. To znamena, Ze fidici jednotka musi rozpoznat délku
kfidla. BEhem této faze se méfi délka kfidla od koncového spinace zavirani ke koncovému spinaci otevirani.
Toto méfeni je nutné k vypoctu bodu zpomaleni a bodu ¢aste¢ného otevieni.

1. Stisknéte tlacitka [ ¥] a [Set] a podrzte je stisknuté.

2. Kdyz se vrata za¢nou pohybovat, uvolnéte tlacitka (asi po 3 vt.).

3. Zkontrolujte, zda se vrata pohybuji ve smeéru otevirani. Pokud ne, stisknéte tlacitko [Stop] a nastavte smér
podle odstavce ,4.1 Volba sméru“, potom zopakujte postup od bodu 1.

zavirat.

5. Pockejte, az fidici jednotka zavfe vrata.

|

———

i

-

T

It

&
¥

| |~

L

Nejsou-li vySe uvedené podminky splnény, okamzité vypnéte pfivod el. proudu a peclivé zkontrolujte
elektricka zapojeni. DalSi informace o analyze zavad najdete v kap. ,7.6 Problémy a feSeni“.

ﬂ‘)) Kontrola pohybt vrat \
Po rozpoznani délky kfidla se doporucuje provést nékolik manévr(, aby se zkontrolovalo, zda se vrata oteviraji

spravné.

1. Otevrete vrata pomoci tlacitka [Open]. Zkontrolujte, zda je otevirani vrat rovnomérné, bez kolisani rychlosti.
KFidlo musi zacit zpomalovat a zastavovat ve vzdalenosti 70 az 50 cm od mechanické zarazky otevirani. Potom
asi 2 — 3 cm od mechanické zarazky otevirani vrata zabrzdi koncovy spinagc.

2. Zavrete vrata pomoci tlagitka [Close]. Zkontrolujte, zda je zavirani vrat rovnomérné, bez kolisani rychlosti.
KFidlo musi zac&it zpomalovat a zastavovat ve vzdalenosti 70 az 50 cm od mechanické zarazky zavirani. Potom
asi 2 — 3 cm od mechanické zardzky zavirani vrata zabrzdi koncovy spinac.

3. Zkontrolujte, zda béhem pohybu vrat majacek blika tak, ze asi 0,5 vt. sviti a 0,5 vt. nesviti. Pokud mate
nainstalovany indikator pfipojeny ke svorce S.C.S., zkontrolujte, zda blika pomalu béhem otevirani a rychle
béhem zavirani.

4. Vrata nékolikrat oteviete a zavfete, abyste se pfesvédcili, zda nikde nedochazi k nadmérnému tfeni a zda se
nékde nevyskytuji chyby montaze nebo nastaveni.

\iZkontrolujte, zda jsou motor ROBUS 350, hifebenova liSta a konzoly koncovych spinacu dobfe a stabilné
Y /

pevnéné a vhodné zajisténé, i kdyz vrata dobfe zrychluji i zpomaluji.

4.6) Predprogramované funkce

Systém ROBUS 350 m& nékolik programovatelnych funkci. Tyto funkce jsou nastaveny tak, aby vyhovovaly
vétsiné pozadavki na automatické otevirani a zavirani. Toto nastaveni mizete nicméné zménit kdykoli pomoci
specialni programovaci procedury. DalSi informace o tomto programovani najdete v kap. ,7.2 Programovani*.
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4.7) Ukladani radiovych vysilaél do paméti
Systém je vybaven konektorem radiovych pfijimacu ,SM*“ pro typy pfijimact SMXI nebo SMXIS, aby mohl
uzivatel ovladat systém ROBUS 350 z ur¢ité vzdalenosti (viz obr. 18). Pfijimac¢ rozpoznava kazdy vysila¢
pomoci kédu, ktery je odliSny u kazdého vysilace. Je proto potfeba provést proces ,ukladani do paméti“, pfi
kterém uzivatel pfipravi pfijima¢ na rozpoznani jednotlivych vysilacu. Vysilage Ize ukladat do paméti ve 2
rezimech:

Rezim |: Vtomto rezimu je funkce tlacitek vysilae pevna a kazdé tlacitko odpovida pfikazu v Fidici
jednotce podle tab. 4. Pro kazdy vysila¢ se provadi jedna faze, béhem niz jsou vSechna tlacitka vysilace
ulozena do paméti. V této fazi nezalezi na tom, které tlacitko stisknete a vyuziva se jen jedno misto
v paméti. V rezimu 1 muze vysila€ ovladat jen jeden zpUsob automatizace.

Rezim II: V tomto rezimu Ize kazdému tlacitku vysilace 4 mozné prikazy fidici jednotky, uvedené v tabulce.
V kazdé fazi je ulozeno do paméti jen jedno tlacitko a to takové, které béhem ukladani do paméti stisknete.
Kazdé tla¢itko, ulozené do paméti, zabira v paméti jedno misto.

V rezimu Il se mohou ruzna tlacitka na stejném vysilaci pouzivat pro vice pfikaza v jednom zpusobu
automatizace nebo k ovladani vice nez jedné automatizace. Napf. v tabulce 6 se ovlada jen automatizace
LA" a tlacitkim T3 a T4 je pfifazen stejny pfikaz. V pfikladu v tabulce 7 se naopak ovladaji tfi automatizace,
ato A" (tlacitka T1 a T2), ,B* (tlacitko T3) a ,C* (tlacitko T4).

Protoze maji postupy pfFi ukladani do paméti urcity €asovy limit (10 sekund mezi stisknutim
tlacitek), prectéte si pfed provadénim téchto postupt instrukce v nasledujicich odstavcich.

Tab. 4: Uklddéani do paméti v rezimu |

Tladitko T1 Pfikaz ,krokovani“
Tlacitko T2 Pfikaz ,pruchod pro pési*
Tladitko T3 Pfikaz ,otevrit"

Tladitko T4 Ptikaz ,zavfit”

Tab. 5: Prikazy dostupné v rezimu Il

Prikaz ,krokovani“
Pfikaz ,pruchod pro pési*
Ptikaz ,otevfrit"
. Ptikaz ,zavfit”
Tab. 6: 1. priklad uklddani do paméti v rezimu I
Tlagitko T1 Pfikaz ,otevfrit" Automatizace A

C.
C.
C.
C

A WNPF

Tlacitko T2 Pfikaz ,zavfit" Automatizace A
Tlacitko T3 Pfikaz ,prachod pro ~ Automatizace A
pési”

Tlacitko T4 Pfikaz ,prachod pro  Automatizace A

D
Tab. 7: 2. priklad uklddani do paméti v rezimu I

Tladitko T1 Prikaz ,otevrit" Automatizace A
Tladitko T2 Prikaz ,zavfrit" Automatizace A
Tladitko T3 Prikaz ,krokovani“ Automatizace B

Tladitko T4 Prikaz ,krokovani ” Automatizace C
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4.7.1) Ukladani do paméti v rezimu 1

Priklad
1. Stisknéte tlacitko na pfijimaci a podrzte je (asi 3 vtefiny) Ii)
3=
2. Kdyz se LED na vysilaci rozsviti, uvolnéte tlacitko. ;;Ee If;)
3. Do 10 vtefin stisknéte tlacitko na vysilaci, ktery chcete ulozit do paméti a podrzte g .
je alespon 2 vtefiny. 2
4, KdyzZ je proces ukladani do paméti ispésny, LED na pfijimaci 3x zablika. B -

Chcete-li ukladat do paméti dalSi vysilace, zopakujte do 10 vtefin krok 3. Jinak se proces ukladani do paméti
automaticky ukon¢i.

/

ﬂ?.Z) Ukladéani do paméti v rezimu 2

Tab. 9: Ukladani tlacitka vysilacée do paméti v rezimu |l Priklad

1. Stisknéte tlacitko na pfijimaci tolikrat, aby pocet stisknuti odpovidal €islu B
pozadovaného pfikazu podle tab. 5. Lad

2. Zkontrolujte, zda kontrolka na vysilaci zablika tak, aby pocet bliknuti odpovidal :¢i .
¢islu zvoleného pfikazu.

3. Do 10 vtefin stisknéte tlacitko na vysilaci, které chcete ulozZit do paméti a podrzte g .
je alespon 2 vtefiny.

4, KdyzZ je proces ukladani do paméti Gspésny, kontrolka na pfijimaci 3x zablika. B -

Chcete-li ukladat do paméti dalSi vysilace pro stejny typ pfikazu, zopakujte do 10 vtefin krok 3. Jinak se proces

Qlédéni do paméti automaticky ukongi. /

4.7.3) ,Délkoveé" ukladani do paméti

Novy radiovy vysila¢ muzete ulozit do paméti pfimo, aniz byste museli manipulovat s jeho tlacitky. Budete
potfebovat jesté jeden vysilag, ktery mate v paméti uloZeny. Novy vysila¢ zdédi vlastnosti starého, tj. kdyz byl
stary vysila¢ ulozeny do paméti v rezimu |, novy bude uloZzen rovnéz v rezimu I. V tomto pfipadé muizete
béhem faze ukladani stisknout na obou vysilagich kterékoli tla¢itko. Kdyz ale byl stary vysila¢ ulozen do
paméti v rezimu Il a novy budete ukladat také v rezimu Il, musite na starém vysilaci stisknout tlacitko, které
odpovida pozadovanému pfikazu a na novém tlacitko, které chcete pfislusSnému pfikazu pfifadit.

Dalkové ukladani do paméti mize probéhnout u vSech pfijimacua, které jsou v dosahu vysila€e. Proto je
tfeba mit zapnuty jen ten, ktery se skuteéné bude G¢astnit dané operace.

Vezmeéte oba vysilace, postavte se do provozni oblasti systému automatizace a provedte nasledujici kroky:

Tab. 10: Dalkové ukladani vysilaée do paméti Priklad

1. Stisknéte tlacitko na novém vysilaci a podrzte je alespon 5 sekund; potom é é
tlaCitko uvolnéte. =5

2. Pomalu tfikrat stisknéte tlacitko na starém vysilaci. gk g 15515

3. Pomalu jednou stisknéte tlacitko na novém vysilagi. g___% .

V tomto bodé pfijimac¢ rozpozna novy vysila¢ a pfifadi mu stejné vlastnosti jako u starého vysila¢e. Chcete-li
ukladat jesté dalSi vysilace, zopakujte vySe uvedeny postup pro kazdy novy vysilac.

1



ﬂ7.4) Vymazani radiovych vysilaéa \

Tab. 11: Vymazani vSech radiovych vysilaéli z paméti Priklad
1. Stisknéte tlacitko na pfijimaci a podrzte je. Ii)

38
2. Pockejte, az se LED rozsviti, potom pockejte az zhasne a tfikrat zablika. ;#E a Wt
3. PFesné po tfetim bliknuti uvolnéte tlacitko. I_:'ﬂ
4. KdyZz je postup uspésny, LED na pfijimaci 5x zablika. e

/

ﬂ?.S) ProhlaSeni o shodé pro radiovy pfijima¢

Prohl4dSeni o shodé

C.: 151/SMXI Rev03

Nice S.p.a., Via Pezza Alta 13, 31046 Rustigne di Oderzo (TV) ltalie

Spole¢nost NICE S.p.a. prohlasSuje, Zze modely pfijimaéd SMXI, SMXIS a pfislusné vysilate FLO2R-S a SM2
odpovidaji zakladnim pozadavkim, stanovenym v predpisu R&TTE 1999/5/CE pro pouzivani se zafizenimi, pro
néz jsou urceny. Vyrobky tfidy 1, podtfidy 20.

Datum: 19.3. 2004 Vykonny Feditel
Lauro Buoro

5) Testovani a uvedeni do provozu

vvvvvv

Testovani Ize také pfijmout jako metodu pravidelnych kontrol spravného fungovani vSech rlznych zafizeni
v systému.

Testovani systému musi provadét kvalifikovany a zkuSeny personal, ktery musi u€it, jaké testy je tfeba

provadét vzhledem k moznym rizikm a ovéfit, zda systém odpovida platnym predpisam, zdkondm a

normam, obzvlaSté vSem ustanovenim normy EN 12445, kter4 zavadi testovaci metody systému
kautomatického otevirani vrat. /

5.1) Testovani

Kazda soucast systému, tj. bezpecnostni hrany, fotoburiky, nouzové zardzky, atd., vyZzaduje specificky test.
Proto doporucujeme, abyste postupovali podle instrukci v pfislusnych navodech.

PFi testovani motoru ROBUS 350 postupujte nasledovné:

1. PIné dodrzujte instrukce uvedené v tomto navodu, obzvlasté v kap. 1 ,Bezpecnostni instrukce".

2. Pomoci ovladacich nebo blokovacich zafizeni (voli¢, ovladaci tlacitka nebo radiovy vysilac) provedte test
otevirani, zavirani a zastavovani vrat a zkontrolujte, zda se kfidla posunuji v poZzadovaném sméru.

3. Postupné zkontrolujte funkci vSech bezpeénostnich zafizeni (fotoburiky, citlivé hrany, nouzové zarazky,
atd.). Konkrétné vzdy po aktivaci zafizeni na Fidici jednotce dvakrat zablika kontrolka ,BLUEBUS", coz
znamena, Ze fidici jednotka registruje pfislusnou akci.

4. Abyste zkontrolovali fotobunky a skute¢nost, Ze nedochazi k interferenci s jinymi zafizenimi, vlozte vélec o
priméru 5 cm a délce 30 cm do optické osy nejprve pobliz fotoburiky TX, potom RX a nakonec doprostied a
zkontrolujte, zda se vzdy zafizeni spusti, pfi¢emz prepinejte z aktivniho do vystrazného rezimu a naopak.
Nakonec vyzkouSejte, zda fidici jednotka provadi spravnou akci, napf. Ze zméni smér pohybu vrat béhem
zavirani.

5. KdyzZ jsou nebezpecné situace, zpusobené pohybem vrat, zabezpeCeny omezenim sily narazu, musi
uzivatel zmeénit silu narazu podle normy EN 12445. Kdyz se k omezeni sily narazu pouziva nastaveni
srychlosti a ,sily motoru“, zkuste najit nastaveni, které dava nejlepsi vysledky.
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5.2) Uvedeni do provozu

Systém se mulze uvést do provozu az po UspésSném dokonéeni vSech fazi testovani motoru ROBUS 350 a
dalSich zafizeni. Neni mozné systém uvadét do provozu postupné nebo umoznit jeho pouzivani v provizornich
podminkach.

1. Zajistéte a alespori na 10 let uschovejte technickou dokumentaci pro automaticky systém. Tato dokumentace
musi obsahovat aspon: montézni vykres systému, schéma zapojeni, analyzu rizik a pfijata feSeni, prohlaSeni
vyrobcl vSech zafizeni o shodé (pro ROBUS 350 pouzivejte pfilozené prohlaseni o shodé), kopii navodu
k pouziti a plan udrzby systému.

2. Na vrata umistéte Stitek minimalné s nasledujicimi Udaji: typ automatického systému, jméno a adresa
vyrobce (osoby odpovédné za uvedeni do provozu), vyrobni Cislo, rok vyroby a oznaceni ,,CE".

3. Pobliz vrat nainstalujte trvaly Stitek s informacemi o uvolnéni a manualni manipulaci.

4. Pfipravte prohlaSeni o shodé automatického systému a doructe je vlastnikovi.

5. Pripravte pro vlastnika ,Navod k instalaci a bezpe¢nostni upozornéni“ a doruéte mu jej.

6. Pripravte plan udrzby automatického systému a doructe jej vlastnikovi.. Musi obsahovat veskeré instrukce,
tykajici se tdrzby automatického systému

7. Pred uvedenim systému do provozu informujte vlastnika pisemné o nebezpecich spojenych s provozem
zafizeni (napf. v ,Navodu k instalaci a v bezpe¢nostnich upozornénich®.

6) Udrzba a likvidace

[ Tato kapitola popisuje, jak sestavit plan Udrzby a jak provést likvidaci motoru ROBUS 350. ]

ﬁ.l) Udrzba \

Aby byla zajisténa dlouha Zivotnost zafizeni, musi se provadét jeho pravidelna adrzba.
Udrzba se musi provadét pfisné v souladu s bezpeénostnimi instrukcemi, uvedenymi v tomto navodu a
podle platnych relevantnich pfedpisti a norem.
Mate-li v systému nainstalovana dalSi zafizeni, postupujte podle instrukci v pfisluSném planu udrzby.
1. Motor ROBUS350 vyzaduje planovanou Udrzbu jednou za 6 mésict nebo 10 000 pohybu od provedeni
posledni udrzby:
2. Odpoijte pfivod el. energie a baterie (jsou-li nainstalované).
3. Zkontrolujte, zda nedoSlo k zhorSeni stavu nékterych dilu, které tvofi souCast automatického systému.
Pravidelné sledujte pfipadnou korozi nebo oxidaci konstrukénich soucasti. Vyménte veskeré dily, jejichz stav se
zhorsil pod bézny standard.
4. Zkontrolujte pfipadné opotfebeni pohyblivych ¢asti: pastorku, ozubnice a soucasti kfidla vrat. V pfipadé
potfeby ke vymérite..

\5.Znovu zapojte pfivod el. energie a provedte testy a kontroly, uvedené v odstavci ,5.1 Testovani*. /

@2) Likvidace

ROBUS je vyroben z riznych typu materialu, z nichZ nékteré Ize recyklovat: ocel, hlinik, plast, elektrické kabely,
zatimco ostatni se musi zlikvidovat (baterie a elektronické desky).

Nékteré elektronické soucastky a baterie mohou obsahovat znecistujici latky; neznecistujte zivotni
prostredi. Zjistéte si informace o dostupnych systémech recyklace a likvidace, které vyhovuji platnym
mistnim predpisam.

1. Odpoijte pfivod el. energie k systému a baterie (jsou-li nainstalované).

2. Demontujte veskera zafizeni a pfisluSenstvi. Postupujte opacné, nez je uvedeno v kap. 3 ,Instalace”.

3. Kde je to mozné, oddélte dily, které se mohou nebo musi recyklovat nebo likvidovat odliSnym zpasobem, napf.
kovové dily se musi likvidovat oddélené od plastovych a totéz plati pro elektronické desky, baterie, atd.

Q TFidte rdzné materialy a odevzdavejte je mistnim licencovanym firmam, které se zabyvaji recyklaci a Iikvidacij
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7) DalSi informace

[ Tato kapitola se zabyva programovanim a personalizaci systému, pfistupem k chybam a jejich feSenim. ]

7.1) Programovaci tlaéitka
Ridici jednotka ROBUS 350 ma ftfi tlacitka, ktera se mohou pouzivat k zadavani pfikaza pro Fidici jednotku
béhem testd i programovani.

Open A  Tlacitko “OPEN" (otevfit) umoznuje uzivateli Fidit otevirani vrat
nebo pohybovat programovacim bodem nahoru.

Stop Tlacitko “STOP” umoznuje uzivateli zastavit pohyb vrat. Kdyz toto

Set tlaCitko podrzite déle nez 5 vtefin, dostanete se do
programovaciho rezimu.

Close ¥  Tlacitko “CLOSE” (zavfit) umoznuje uzivateli fidit zavirani vrat
nebo pohybovat programovacim bodem dold.
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/7.2) Programovani \

Ridici jednotka ROBUS 350 disponuje nékolika programovacimi funkcemi. Tyto funkce se ovladaji pomoci 3
tlaCitek na fidici jednotce: [A] [Set] [ Y] a vyuzivaji 6 LED: L1....L6.

Programovaci funkce systému ROBUS 350 se nastavuji na dvou Urovnich:

Uroven 1: Funkci lze nastavovat v rezZimech zapnuto — vypnuto (aktivni — neaktivni). V tomto pfipadé kazda
kontrolka L1....L6 oznacuje funkci. Kdyz LED sviti, funkce je aktivni, kdyz nesviti, funkce neni aktivni. Viz tab. 12.
Uroven 2: Parametry se nastavuji pomoci stupnice hodnot (1 az 6). V tomto pfipadé LED L1....L6 oznaduji
nastavenou hodnotu (6 moznych nastaveni). Viz tabulku 14

- | /
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7.2.1) Funkce Grovné 1 (zapnuto — vypnuto)

Tab. 12: Seznam programovatelnych funkci: Groven 1

Kontrolka
L1

L2

L3

L4

L5

L6

Funkce
Automatické
zavirani

Zavfit po

fotobunce

Vzdy zavirat

Stand-By
(pohotovostni
rezim)

Spicka

PredbéZzné
blikani

Popis

Tato funkce umoznuje automatické zavieni vrat po uplynuti naprogramované
doby. Vychozi nastaveni od vyrobce je 30 vtefin, ale Ize je nastavit na

5, 15, 30, 45, 60 nebo 80 vtefin. Kdyz je tato funkce vypnuta, fungovani bude
.poloautomatické”.

Tato funkce znamend, Ze je mozné zavfit vrata 5 vtefin po rozpojeni
fotobunky, i kdyz je doba pauzy nastavena na vysSi hodnotu. Fungovani zavis
na to, zda je automatické zavirani aktivni nebo ne.

Kdyz je ,automatické zavirani” aktivni, oteviraci pohyb se zastavi okamzité
po rozpojeni fotobunék. Po 5 vtefinach se vrata za¢nou zavirat.

Kdyz ,automatické zavirani” neni aktivni, oteviraci pohyb se nepferusi, ale

5 vtefin po rozpojeni fotoburnky se za¢nou vrata zavirat. Kdyz tato funkce nen
aktivni, pauza do zavfeni bude odpovidat naprogramovanému Gdaji.

Funkce ,vzdy zavirat* zasahne a vrata se zavfou, kdyz budou zjisténa
oteviena vrata po obnoveni dodavky energie. Pfed zacatkem pohybu bude

5 vtefin blikat majak z bezpeénostnich divodd. Kdyz tato funkce neni aktivni,
pfi obnoveni dodavky energie, vrata zGstanou v klidu.

Tato funkce umozfiuje uzivateli snizit spotfebu energie na samé minimum. Je
obzvlasté uzitecna v situacich, kdy se pouziva zalohova baterie. Kdyz je tato
funkce aktivni, Fidici jednotka vypne vystup BLUEBUS (a v dusledku toho
vSechna zafizeni, ktera jsou k nému pfipojena) a vSechny kontrolky jednu
minutu po skonéeni pohybu. Jedina kontrolka, kterd bude funkéni, bude
kontrolka BLUEBUS, ktera bude jednoduSe blikat pomaleji. Kdyz pfijde pfikaz
fidici jednotka obnovi normalni fungovani. Kdyz nebude tato funkce aktivni,
nedojde ke snizeni spotfeby.

Kdyz je tato funkce aktivovana, bude vypnuté postupné zrychlovani na
zacatku kazdého pohybu. Umoznuje Spickovy tlak v pfipadech, kdy vysoké
statické tfeni, zplsobené napf. snéhem nebo ledem, blokuje pohyb vrat.
Kdyz tato funkce neni aktivni, zacne pohyb vrat postupnym zrychlovanim.

Kdyz je funkce pfedbézného blikani aktivni, pfidava se 3s. pauza mezi
zapnuti blikani majaku a za¢atek pohybu, aby byl uzivatel informovan
o potencialné nebezpecné situaci. Kdyz tato funkce neni aktivni, zacne
majék blikat pfi zacatku pohybu.

Béhem normalniho fungovéani systému ROBUS 350 LED L1....L6 bud sviti nebo nesviti podle stavu
funkce, kterou pfedstavuji. Napf. L1 bude svitit, kdyz je funkce ,automatického zavirani“ aktivni.
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7.2.2) Programovéni na urovni 1 (zapnuto — vypnuto).

Funkce Grovné 1 jsou od vyrobce nastaveny na ,vypnuto“. Toto nastaveni muzete nicméné kdykoli zménit podle
tab. 13. Peclivé si prectéte nasledujici instrukce, protoze mezi stisknutim jednoho a druhého tlagitka je max.
doba 10 vtefin. Kdyz ubéhne delSi doba, postup programovaci proces se ukon¢i automaticky a ulozi se zmény,
provedené do té doby.

Tab. 13 Zména funkci typu ,zapnuto — vypnuto* Priklad
1. Stisknéte tlacitko [Set] a podrzte je stisknuté (asi 3 vtefiny) x
1 "
2. Kdyz zacne LED L1 blikat, tla¢itko [Set] uvolnéte. o
3. Pomoci tlacitek [ A] nebo [ V] presurite blikani na LED, ktera predstavuje funkci, jiz % *§
chcete zménit.
4, Zmeénte nastaveni funkce pomoci tlacitka [Set] (kratké blikani = vypnuto; dlouhé blikani (‘j Fri -
= zapnuto)
5. Pfed opusténim programu pockejte 10 vtefin, aby ubéhla max. ¢asova prodleva. F?-j "

Pozn.: Chcete-li béhem téze programovaci faze nastavovat dalsi funkce, opakujte bod 3 a 4.
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L1

L2

L3

L4

LS

L6

Kontrolka vstupu Parametr

Pause Time

Funkce krokové
sekvence (krok
za krokem)

Rychlost motoru

Vystup indikatoru
otevienych vrat

Sila motoru

Castetné
otevieni

LED
(Groven)
L1
L2
L3
L4
L5
L6
L1
L2
L3
L4
L5
L6
L1
L2
L3
L4
L5
L6
L1
L2
L3
L4
L5
L6
L1
L2
L3
L4
L5
L6
L1
L2
L3
L4
L5
L6

E
znamend vychozi nastaveni od vyrobce.

7.2.3 Funkce urovné 2 (nastavitelné parametry)

Tab. 14: Seznam programovatelnych funkci: Groven 2

Hodnota

5 vtefin

15 vtefin

30 vtefin

45 vtefin

60 vtefin

80 vtefin

Otevriit — zastavit — zaviit — zastavit
Oteviit — zastavit — zaviit — zaviit
Otevriit — zaviit — oteviit — zaviit
Spole¢ny provoz

Zavrit

Pritomnost obsluhy

Velmi nizka

Nizka

Stredni

Vysokéa

Velmi vysoka

Extrémné vysoka

Funkce indikatoru otevienych vrat
Zapnuty, kdyZ je kfidlo zaviené
Zapnuty, kdyZ je kiidlo oteviené
Aktivni pfi 2. dalkovém signélu
Aktivni pfi 3. dalkovém signélu
Aktivni pfi 4. dalkovém signélu
,Velmi lehk&” vrata

,Lehkad” vrata

L,Pramérnd” vrata

L,Pramérné tézka” vrata

LTézka” vrata

LVelmi tézka” vrata

0,5m

1m

15m

2m

25m

3m

Popis

Nastaveni pauzy, tj. doby,
kterd ubéhne do
automatického zavreni.
Toto nastaveni je G¢inné je,
kdyz je aktivni automatické
zavirani.

Ridf postup spojeny se
zadanim krokové sekvence
po prvnim pfikazu

z dalkového ovladani (viz
tab. 4 a 5).

Nastaveni rychlosti motoru
béhem normélniho pohybu.

Nastaveni funkce spojené s
vystupem S.C.A.

Nastaveni systému, ktery
ovlada silu motoru za G¢elem
ptizpisobeni se hmotnosti
vrat.

Nastaveni miry ¢aste¢ného
otevieni. Castedné otevieni
Ize ovladat druhym vysilatem
(viz tab. 4 a 5).
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K/éechny parametry mulzete nastavit podle potfeby bez problému s vyjimkou nastaveni ,sily motoru®, které\
vyzaduje specialni ohledy:

Nepouzwejte hodnoty vysoké sily motoru ke kompenzaci bodl se zvySenym tfenim kfidla. Nadmérna sila
muze zhorsit fungovani bezpec¢nostniho systému nebo poskodit kfidlo.

Kdyz pouzivate nastaveni ,sily motoru“ k nastaveni systému snizeni sily narazu, provedte méfeni sily vzdy
po kazdém nastaveni v souladu s normou EN 12445,

Pohyby vrat se mohou zhorsit v disledku opotfebeni a vlivi pocasi, proto je tfeba opakované provadét nova
nastaveni.

\ /

7.2.4) Programovani na urovni 2 (nastavitelné parametry)

Nastavitelné parametry jsou od vyrobce nastavené na hodnoty, oznacené v tabulce barvou: T Lze je ovSem
kdykoli zménit podle tab. 15. Peclivé si pfectéte nasledujici instrukce, protoZze mezi stisknutim jednoho a druhého
tlaCitka je max. doba 10 vtefin. Kdyz ubéhne delSi doba, postup programovaci proces se ukoné&i automaticky a
ulozi se zmény, provedené do té doby.

Tab. 15: Zména nastavitelnych parametrt Priklad

1. Stisknéte tlacitko [Set] a podrzte je stisknuté (asi 3 vtefiny). -
2. Kdyz za¢ne LED L1 blikat, tlagitko [Set] uvolnéte. Yu &

3. Pomoci tlacitek [ A] nebo [ Y] presurite blikani na ,vstupni LED*, ktera predstavuje Lo hA

parametr, jenZ chcete ménit.
Stisknéte tlacitko [Set] a podrzte je béhem krokl 5 a 6.

Pockejte asi 3 vtefiny, po této dobé se rozsviti LED, oznacujici aktualni nastaveni oF

pFisluSného parametru. -
6. Pomoci tlacitek [ A] nebo [ ¥] pfesunite blikani na LED, ktera predstavuje pozadovanou o Eus

hodnotu.

Uvolnéte tlagitko [Set] @

Pfed opusténim programu pockejte 10 vtefin, aby ubéhla max. ¢asova prodleva. é:% o

Pozn.: Pokud chcete nastavit dalSi funkce béhem téze programovaci faze, opakujte kroky 3 az 7.
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7.2.5) Priklad programovani na urovni 1 (funkce zapnuto — vypnuto)
Nasledujici pfiklad uvadi postup pfi aktivaci funkci ,automatické zavirani“ (L1) a ,vzdy zavfit" (L3).

Tab. 16: Priklad programovani na Grovni 1 Priklad
1. Stisknéte tlacitko [Set] a podrzte je (asi 3 vtefiny).
3s
7 zad i & Gi 7 +
2. Kdyz zacne blikat LED L1, uvolnéte tlagitko [Set]. \{5: .
3. Stav funkce, pfifazené LED L1 (automatické zavirani), zménite jednim H o
stisknutim tlagitka [Set]. LED L1 za¢ne blikat s dlouhymi intervaly. - . U
o i s
4. Dvakrat stisknéte tlagitko [ ¥ ], aby zacala blikat LED L3. e é\_u
5. Jednim stisknutim tlacitka [Set] zménte stav funkce, pfifazené LED L3 (vzdy
zavirat). SET
LED L3 za¢ne blikat s dlouhymi intervaly.
6. PFed opusténim programu pockejte 10 vtefin, aby ubéhla max. asova %
prodleva. 10s
Po dokonéeni naprogramovani zdstanou LED L1 a L3 rozsvicené, ¢imz Vas informuji o tom, Ze jsou funkce
.=automatické zavirani“ a ,vzdy zavirat" aktivni.

7.2.6) Priklad programovani na trovni 2 (nastavitelné parametry)
Nasledujici pfiklad uvadi postup pfi zméné vychoziho nastaveni ,pauzy” na 60 vtefin (zadani na L1, droven na
L5) a snizeni ,sily motoru“ na lehka vrata (zadani na L5 a Groven na L2).

Tab. 17: Priklad programovani na Grovni 2 Priklad
1. Stisknéte tlacitko [Set] a podrzte je (asi 3 vtefiny). ¥
s
2. Kdyz zacne blikat LED L1, uvolnéte tlacitko [Set]. w1
[Set] é’: L1
3. Stisknéte tlacitko [Set] a podrzte je béhem krokl 4 a 5.
4, Pockejte asi 3 vtefiny, az se rozsviti LED L3, ktera pfedstavuje sou¢asnou S
uroven zvoleného parametru ,pauza“.
5. Dvakrat stisknéte tlacitko [ ¥], aby se rozsvitila LED L5, ktera predstavuje
novou hodnotu nastaveni pauzy.
6. Uvolnéte tlacitko [Set]
7. Stisknéte ctyfikrat tlacitko [ ¥ ], aby se blikani pfesunulo na LED L5.
8. Stisknéte tlacitko [Set] a podrzte je béhem kroku 9 a 10.
9. Pockejte asi 3 vtefiny, az se rozsviti LED L5, ktera pfedstavuje sou¢asnou Mo
Groveri zvoleného parametru ,sila motoru®. (T 338
10. Trikrat stisknéte tladitko [ A], aby se rozsvitila LED L2, kter& pfedstavuje nové ¥4 ¥4 ¥&., -
nastaveni ,sily motoru*. (a](a] (&)t
11. Uvolnéte tlagitko [Set].
12. PFed opusténim programu pockejte 10 vtefin, aby ub&hla max. asova %
prodleva. i
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7.3) Pridavani nebo odnimani zafizeni

K systému ROBUS 350 muzete kdykoli pfidavat nova zafizeni, popf. muzete stavajici zafizeni odebirat. Konkrétné
to znamena, ze mUlzete zafizeni rlznych typu pfipojovat ke sbérnici ,BLUEBUS" a vstupu ,STOP* podle popisu
v odstavcich ,7.3.1 BlueBUS” a ,,7.3.2 Vstup STOP”.

ﬂ.&l) BlueBUS \

Technologie BlueBUS Vam umozfiuje pfipojovat kompatibilni zafizeni pouze pomoci dvou dratd, které prenaseji
elektrickou energii a komunikacni signély. VeSkera zafizeni jsou pfipojena paralelné pomoci dvou dratl vlastni
sbérnice BLUEBUS. Neni potfeba kontrolovat polaritu, kazdé zafizeni je rozpoznéno individualné, protoze je mu
béhem instalace pfidélena jednoznacna adresa. Ke sbérnici BlueBUS je mozné pfipojit fotobunky, bezpecnostni
zafizeni, ovladaci tlagitka, signalizaéni svétla, atd. Ridici jednotka ROBUS 350 rozpoznavéa veskera pfipojena
zafizeni individualné prostfednictvim vhodného rozpoznavaciho procesu a dokaze zjistit vesSkeré odchylky
s absolutni pfesnosti.

Z tohoto divodu musi fidici jednotka po kazdém pfidani ¢i odebrani zafizeni projit procesem rozpoznani, viz

Kodstavec 7.2.4 ,Rozpoznani dalSich zafizeni“. j

7.3.2) Vstup STOP
STOP je vstup, ktery zplsobuje okamzité preruSeni pohybu (s kratkym zpétnym pohybem). K tomuto vstupu se
pfipojuji zafizeni s normdalné otevienymi kontakty ,NO“ zafizeni s normdélné zavienymi kontakty ,NC“ a
zafizeni s vystupem s konstantnim odporem 8,2 kQ, jako jsou citlivé hrany.
Béhem faze rozpoznavani fidici jednotka rozpozna typ zafizeni, pfipojeného ke vstupu STOP (viz odstavec
7.2.4 “Rozpoznavani dalSich zafizeni”); nasledné vzdy vyda pfikaz k zastaveni pohybu, kdyz dojde ke zméné
zjiSténého stavu. K vstupu STOP Ize pfipojit vice zafizeni za pfedpokladu, Ze podniknete pfisluSna opatfeni:
- Jakykoli pocet zafizeni typu NO mizete pfipojit k sobé paralelné.
Jakykoli pocet zafizeni typu NC muzete k sobé pfipojit sériové.
Dvé zafizeni s konstantnim odporem 8,2 kQ muzete zapojit paralelné; v pfipadé potfeby muzete zapojit
vice zafizeni ,do kaskady“ s jednim ukoncovacim odporem 8,2 kQ.
Je mozné kombinovat norméalné oteviend a normdalné zaviena zafizeni paralelnim zapojenim dvou
kontaktu s tim, Ze je tfeba zapojit zafizeni s konstantnim odporem 8,2 kQ do série s normalné zavienym
kontaktem (takto mazete kombinovat 3 zafizeni: normalné oteviené, normalné zaviené a 8,2 kQ).

‘ﬂ‘Kdyi pouzivate vstup STOP k pfipojeni zafizeni s bezpeénostnimi funkcemi, je tfeba si uvédomit,
Ze jen zafizeni s konstantnim odporem 8,2 kQ zaru€uji bezpe€nou kategorii 3 podle evropské normy EN
954-1.
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7.3.3) Fotobunky
Pomoci adresovani za pouziti specidlnich spojek umoznuje systém ,BlueBUS", aby Fidici jednotka
rozpoznavala fotoburiky a je mozné jim pfifadit spravnou detekéni funkci. Adresovani se musi provadét
na TX i na RX (nastaveni spojek stejnym zplsobem), pficemz je tfeba zajistit, aby se nevyskytovaly
Zzadné jiné dvojice fotobunék se stejnou adresou. PFi pouZziti motoru ROBUS 350 k pohonu posuvnych
vrat mUzete nainstalovat fotoburiky podle obr. 22. Po instalaci nebo demontazi fotobunék musi Fidici
jednotka projit fazi rozpoznavani podle popisu v odstavci ,7.3.4 Rozpoznani dalSich zafizeni“.

Tab. 18: Adresovani fotobunék

Fotobunka Spojky Fotobunka Spojky
FOTO [ FOTO 2 i
Externi fotoburika h=50cm; |};_-::_.53J Externi fotoburika e
aktivovana pfi zavirani vrat e aktivovana pfi otevirani vrat T
FOTOII = FOTO 21I o™
Externi fotoburika h=100cm; === Interni fotoburika | 2
aktivovana pfi zavirani vrat e aktivovana pfi otevirani vrat =~
FOTO 1 N FOTO 3 Ve
Interni fotoburika h=50; | == UJTE[U Jedina fotoburika pro cely e
aktivovana pfi zavirani vrat LA automaticky systém wa
FOTO 111 I

Interni fotoburika h=100; : ';"f;?:—[m

aktivovana pfi zavirani vrat A

i

V pfipadé spole¢né instalace fotobunék FOTO 3 a FOTO Il musi polohy prvkd fotobunék (TX-RX)
odpovidat instrukcim, uvedenym v navodu k fotobunkam.
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7.3.4) Rozpoznavani dalSich zafizeni

Normalné probiha rozpoznavani zafizeni, pfipojenych ke sbérnici BlueBUS nebo vstupu STOP, béhem faze
instalace. Nicméné pokud pfidavate nebo odnimate zafizeni pozdéji, je tfeba provést proces rozpoznavani
znovu nasledovné:

Tab. 19: Rozpoznéavéani dalSich zafizeni Priklad
1. Stisknéte tlacitka [ A] a [Set] a podrzte je.
[ &](sET
2. Kdyz zaénou LED L1 a L2 rychle blikat (asi za 3 vtefiny), tlagitka uvolnéte. =~ 4 4 xq)/ k¢/
EI Al sy
3. Pockejte nékolik vtefin, az fidici jednotka dokonci rozpoznavani zafizeni.
4, Po dokonceni faze rozpoznavani LED L1 a L2 zhasnou, kontrolka STOP o o
musi zUstat rozsvicena, zatimco LED L2...L6 budou svitit podle aktualniho L1 Lz

nastaveni funkci ,zapnuto — vypnuto®“.

i

Po pfidani nebo odebrani zafizeni se musi provést novy test automatického systému podle instrukci,
uvedenych v odstavci 5.1 , Testovani“.

7.4) Specialni funkce

7.4.1) Funkce ,vZdy oteviit"

Funkce fidici jednotky ,vZdy otevfit* umozfiuje uzivateli Fidit oteviraci pohyb, kdyz pfikaz pro krokovou sekvenci
trva déle nez 2 sekundy. Tato funkce se pouziva k pfipojeni kontaktu ¢asového spinace ke svorce ,krokové
sekvence®, aby vrata z(stala oteviena po urcitou dobu. Tato funkce se muze pouzivat jediné s programovanim
.Krokové sekvence" s vyjimkou pfikazu ,zavfit“. Viz parametr ,krokové sekvence* v tab. 14.

7.4.2) Funkce ,posunout i pfesto*”
V pfipadé, ze jedno z bezpecnostnich zafizeni nefunguje spravné, muzete presto zadat pfikaz k posunu vrat
v rezimu ,obsluha pfitomna“. DalSi informace najdete v odstavci. ,Ovladani pfi porouchanych bezpecnostnich

zafizenich" v pfiloze ,Instrukce a bezpecnostni upozornéni pro uzivatele pfevodového motoru ROBUS".
7.5) Pripojeni k dalSim zaFizenim \

Kdyz uzivatel potfebuje pfipojit externi zafizeni jako je ¢teCka odpovidacich karet nebo osvétleni spinace,
ovladaného klickem, je mozné zapojit napajeni podle obr. 23.

—

Napajeni je 24V DC (stejnosmérny proud) -30% - +50% s max. proudem 100mA..

] ]
|

=)

24



7.6) Problémy a reSeni
Tabulka 20 obsahuje instrukce, které mohou pomoci feSit zavady a chyby, objevujici se béhem instalace
nebo béhem pouziti.
L &
b - 2
R
|
|

1y
o p— m

Tabulka 20: Re3eni problémi

Priznaky Doporuéené kontroly

Radiovy vysila¢ neovladd Zkontrolujte, zda nejsou baterie vysilage vybité a v pfipadé potfeby je vyménte.
vrata, a kontrolka na vysilaci

nesviti.

Radiovy vysila¢ neovladd Zkontrolujte, zda byl vysila¢ spravné uloZzen do paméti pFijimace.

vrata, ale kontrolka na

vysiladi sviti.

Uzivatel nemUGze spravné  Zkontrolujte, zda systém ROBUS 350 dostava spravné napéti 230V ze zdroje.
ovladat pohyby vrat a LED Zkontrolujte, zda nejsou vypadlé pojistky. V pfipadé potfeby odhalte pficinu

,BLUEBUS" neblika. zavady a potom vymeénte pojistky za takové, které maji stejné technické
vlastnosti.

Nezacina Zadny pohyb a  Zkontrolujte, zda se pfikaz skute¢né pfijima. Kdyz pfikaz dorazi do vstupu

majék nesviti. -Krokovani“, musi se rozsvitit pfislusSnd LED sekvence. Kdyz

pouzivate radiovy vysila¢, LED ,BlueBUS" musi dvakrét rychle bliknout.
Nezacina zadny pohyb a  Spocitejte bliknuti a zjistéte odpovidajici hodnotu v tab. 21.
majak nékolikrat zablika.
Otevirani zacne, ale ihned Zvolena sila mze byt pro dany typ vrat pfilis nizka. Zkontrolujte, zda pohybu
se prepne na zpétny chod. nestoji v cesté zadné prekazky. Kdyz ne, zvyste silu.
Pohyb probiha, ale majacek Zkontrolujte, zda je svorka majacku béhem pohybu pod napétim (protoze je
nesviti. svétlo pferuSované, napéti neni dllezité: asi 10 — 30 VAC; pokud je napéti
v poradku, problém je v majaku; v tom pfipadé vyménte Zarovku za takovou,
ktera ma stejné vlastnosti; pokud neni svorka pod napétim, muze se jednat o
pretizeni na vystupu. Zkontrolujte, zda nedoslo ke kratkému spojeni na kabelu.
Pohyb probihd, ale indikator Zkontrolujte typ funkce, naprogramované pro vystup S.C.A. (tab. 14). Kdyz ma
otevienych vrat nefunguje. indikator svitit, zkontrolujte napéti na svorce S.C.A. (pfiblizné 24 VDC). Pokud j
napéti v pofadku, problémy zpusobuje indikator, ktery je tfeba vyménit za
indikator s podobnymi vlastnostmi. Pokud neni vystup pod napétim, mohlo dojit
k pretizeni vystupu. Zkontrolujte, zda nedoSlo ke kratkému spojeni na kabelu.

7.7) Diagnostika a signaly

Néktera zafizeni vydavaji specialni signaly, které Vam umoznuji rozpoznat provozni stav a mozné zavady.
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7.7.1) Signaly majaku
Béhem pohybu vrat blika majak jednou za vtefinu. V pfipadé zavady je blikani rychlejSi; majak blika dvakrat

s prodlevou 1 vtefina.

Rychlé blikani
1 bliknuti
1 sek. prodlevy
1 bliknuti

2 bliknuti
1 sek. prodlevy
2 bliknuti
3 bliknuti
1 sek. prodlevy
3 bliknuti
4 bliknuti
1 sek. prodlevy
4 bliknuti
5 bliknuti
1 sek. prodlevy
5 bliknuti

6 bliknuti
1 sek. prodlevy
6 bliknuti

7 bliknuti
1 sek. prodlevy
7 bliknuti

Pri¢ina

Chyba sbérnice
BlueBUS

Zé&sah fotoburiky

Aktivace
omezovace ,sily
motoru®
Aktivace vstupu
STOP

Chyba vnitfnich
parametr(

elektronické ridicfi

jednotky

Byl pfekrocen
maximalni limit

poctu pohybu / hod.

Chyba vnitfnich
elektronickych
okruhud

POSTUP

PFi zacatku pohybu neodpovidaji zafizeni, pfipojena ke sbérnici
BLUEBUS tém, ktera byla rozpoznana fidici jednotkou. Jedno nebo
vice zafizeni muze vykazovat zavadu; zkontrolujte je a v pfipadé
potfeby vyménite; po provedeni pfipadnych Uprav zopakuijte proces
rozpoznani (7.3.4 Rozpoznani dalSich zafizeni).

PFi zacatku pohybu zareagovala jedna nebo vice fotobunék a pohyb
neumozfiuje. Zkontrolujte pfipadné prekazky. tento stav je normalni,
kdyz je pohyb vrat blokovan prekazkou.

Béhem pohybu se objevilo zvySené tfeni. Zjistéte pFicinu.

Béhem pohybu doslo k aktivaci vstupu STOP. Zjistéte pficinu.

Pockejte alespon 30 sekund, potom zkuste vyslat pfikaz. Pokud se nic
nestane, mohlo dojit k vazné zavadé a bude potfeba vymeénit
elektronickou desku..

Pockejte nékolik minut, az daj v omezovacim zafizeni max. poctu
pohybl za hodinu poklesne pod max. limit.

Odpojte na nékolik vtefin vesSkeré napétové okruhy a zkuste zadat
pfikaz znovu. Pokud se nic nestane, mohlo dojit k vazné zavadé a
bude potieba vyménit elektronickou desku.
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LED BLUEBUS
Nesviti

Sviti

sebou

sekundovou prodlevou
LED STOP

Nesviti

Sviti

LED KROKOVANI
Nesviti

Sviti

7.7.2) Signaly na Fidici jednotce
Na Fidici jednotce ROBUS 350 je nékolik LED, z nichz kazd4d muZze signalizovat urcité stavy za
normalniho provozu i v pfipadé zavad.

Tabulka 22: LED na Fidici jednotce

Pri¢ina
Zavada

Vazna zavada

Blik& jednou za sekundu VSe v poradku
Bliknuti dvakrat rychle zaStav vstupd se zménil

Série bliknuti oddélena RuUzné

Priéina

Aktivace vstupu STOP
VSe v poradku

Priéina

VSe v poradku

Aktivace vstupu krokové
sekvence

POSTUP

Zkontrolujte napéjeni a pfipadné vypadlé
pojistky. V pfipadé potfeby odhalte pficinu zavady
a vyménte pojistku za jinou se stejnymi
vlastnostmi.

Doslo k vazné zavadé. Zkuste na nékolik vtefin
vypnout Fidici jednotku; pokud stav pretrvava,
znamena to, Ze doSlo k poruse a je tfeba vyménit
elektronickou desku.

Bézny chod fidici jednotky

To je normalni, kdyz doslo ke zméné nékterého
vstupu: OPEN (otevfit), STOP, zasah fotobunky
nebo pouziti dalkového ovladani.

Odpovida blikani majéku. Viz tab. 21.

POSTUP
Zkontrolujte zafizeni, pfipojené k vstupu STOP.

Aktivni vstup STOP

POSTUP

Vstup krokovani neni aktivni

To je normalni, kdyZ je zafizeni, pfipojené k
vstupu krokovani aktualné aktivni.
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Tabulka 23: LED na tla€itcich Fidici jednotky

LED 1
Nesviti
Sviti
Blika

LED L2
Nesviti
Sviti
Blika

LED L3
Nesviti
Sviti
Blika

LED L4
Nesviti
Sviti
Blika

LED L5
Nesviti
Sviti
Blika
LED L6
Nesviti
Sviti
Blika

Popis

Bé&hem normalniho provozu oznacuje, Ze ,automatické zavirani“ neni aktivni.
Bé&hem normalniho provozu oznacuje, Ze ,automatické zavirani“ je aktivni.

* Probih& programovéni funkce

* Pokud blika spole¢né s LED L2, musi uZivatel provést fazi rozpoznani zafizeni
(viz odstavec “4.3 Rozpoznani zafizeni”).

Popis

Bé&hem normalniho provozu oznacuje, Ze funkce ,zavfit po fotoburnice” neni aktivni.
Béhem normalniho provozu oznaduje, ze funkce ,zavfit po fotoburice” je aktivni.

* Probih& programovéni funkce

* Pokud blika spole¢né s LED L1, musi uZivatel provést fazi rozpoznani zafizeni
(viz odstavec “4.3 Rozpoznani zafizeni”).

Popis

Béhem normalniho provozu oznacuje, ze funkce ,vzdy zavfit* neni aktivni.”

Béhem normalniho provozu oznacuje, ze funkce ,vzdy zavfit* je aktivni.”

* Probih& programovéni funkce

* Pokud blika spole¢né s LED L4, musi uzivatel provést fazi rozpoznani délky kfidla
(viz odstavec “4.4 Rozpoznani délky kfidla”).

Popis

Béhem normalniho provozu oznaduje, ze funkce ,Stand-By” neni aktivni.

Béhem normalniho provozu oznacuje, ze funkce ,Stand-By” je aktivni.

* Probih& programovéni funkce

* Pokud blika spole¢né s LED L3, musi uzivatel provést fazi rozpoznani délky kfidla
(viz odstavec “4.4 Rozpoznani délky kridla”).

Popis

Béhem normalniho provozu oznaduje, ze funkce ,tlak” neni aktivni.

Béhem normalniho provozu oznacuje, ze funkce ,tlak” je aktivni.

Probiha programovani funkce.

Popis

Bé&hem normalniho provozu oznacuje, ze funkce ,pfedbézné blikani” neni aktivni.
Béhem normalniho provozu oznaduje, ze funkce ,pfedbézné blikani” je aktivni.
Probih& programovani funkce.

7.8) PrisluSenstvi
Pro systém ROBUS 350 je k dispozici nasledujici pfisluSenstvi:

 Zalohova baterie PS124 24 VV — 1,2Ah s integrovanou nabijeckou. Informace o kompletni nabidce pfisluSenstvi

najdete v katalogu produktl spole¢nosti Nice s.p.a.
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8) Technické udaje

Z divodu neustélého zlepSovani produktu si spole€nost Nice S.p.a. vyhrazuje pravo kdykoli ménit
technické vlastnosti vyrobkl bez predchoziho upozornéni. V kazdém pfipadé vyrobce ruci za
funkénost a vhodnost vyrobkl pro jejich Gcel. VSechny technické Udaje odpovidaji teploté

v mistnosti 20°C (£5°C).

Technické Udaje: ROBUS350
Typ

Pastorek
Spickovy tlak

Nominalni moment

Rychlost pfi nominalnim momentu

Rychlost volnobéhu
Maximalni frekvence provoznich
cyklu

Maximalni nepretrzita provozni doba

Provozni limity

Napajeni ROBUS350
Napajeni ROBUS350/V1
Max. absorpce

Izolaéni tfida

Nouzovy zdroj energie
Vystup majacku

Vystup BLUEBUS
Vstup STOP

Vstup pro sekvenéni krokovani

Anténni vstup
Programovaci funkce

Funkce rozpoznavéani

Provozni teplota

MozZnost pouziti v kyselé, slané
nebo potencialné vybusné
atmosfére

Ochrannd tfida

Rozméry a hmotnost:

Elektromechanicky prevodovy motor pro automaticky pohyb vrat pro domaci
pouziti, kompletni s elektronickou fidici jednotkou.

Z: 15; Modul: 4; Rozpéti: 12,5mm; Primeér rozpéti: 60mm
18Nm; odpovidajici schopnosti roztlagit kFidlo pfi statickém tfeni max. 600N

10Nm; odpovida schopnosti udrZet kiidlo v pohybu pfi dynamickém tfeni max.
333N.

0,18m/s

0,34m/s

50 cykld/den (V tabulkach 1 a 2 je popsano, jaké zatizeni pfipousti Fidici
jednotka.)

10 minut (V tabulkach 1 a 2 je popsano, jakou maximalni nepfetrzitou
provozni dobu pfipousti Fidici jednotka).

VSeobecné je ROBUS350 vhodny pro automatické systémy ovladani vrat do
Sitky kfidla 15 m a hmotnosti 350 kg, viz tab. 1 a 2.

230V AC (-10% +15%) 50 + 60Hz.

120V AC (-10% +15%) 50 + 60Hz.

250VA

1 (Pozaduje se bezpec¢nostni zemnici systém)

Volitelné pfisluSenstvi PS124

Pro 1majak LUCYE (zarovka 12V, 21 W )

Jeden vystup pro max. 15 zafizeni BlueBus

Pro normalné oteviené kontakty, zafizeni s konstantnim odporem 8,2 kQ nebo
normalné zaviené kontakty; s automatickym rozpoznavanim (odchylka od
stavu uloZeného v paméti znamena vydani pfikazu STOP)

Pro normalné oteviené kontakty (zavfeni kontaktu znamena pfikaz k
sekvenénimu krokovani)

52Q pro RG58, nebo podobny typ kabelu

6 funkci zapnuto - vypnuto a 6 nastavitelnych funkci ( viz tabulky

12 a 14)

Rozpoznavani zafizeni pfipojenych pomoci vystupu BlueBUS.
Rozpoznavani zafizeni typu ,STOP* (normalné otevieny nebo normalné
zavireny kontakt nebo odpor 8,2 kQ). Rozpoznavani délky vrat a propocet
zpomaleni a bod(l ¢astec¢ného otevirani.

-20°C - 50°C

Ne

IP 44
330 x 195 x 227 mm; 8 kg

2Q




Technické udaje
Typ

Frekvence
Kédovani

Kompatibilita vysilace

Vysilate uloZzené do paméti
Vstupni odpor

Citlivost

Rozsah vysilac

Vystupy
Provozni teplota

Technické udaje
Typ

Frekvence
Kédovani

Tlagitka
Napéjeni
Absorpce
Zivotnost baterie

Vyzafovana energie
Rozméry a hmotnost
Ochrann4 tfida
Provozni teplota

Réadiovy pfijima¢: SMXI Réadiovy pfijima¢: SMXIS
4-kandlovy prijimac pro zafizeni ovliadané radiovymi signaly

433,92MHz
Digitalni plovouci kéd s kédem 53 Digitalni plovouci kéd s kédem 64 Bit,
Bit , typ FLOR typ SMILO

FLOR, VERY VR,; jen jedna skupina: SMILO

ERGO, PLANO, PLANOTIME,

SMILO

Do 256, v rezimu 1
520
lepsi nez 0.5uVv
Od 100 do 150 m. Rozsah muze kolisat v dlisledku vyskytu prekazek nebo
elektromagnetickych poruch a ma na néj vliv poloha antény pfijimace.

4 (konektor SM)
-10°C + + 55°C
Vysila¢é: FLO2R-S Vysilagé: SM2
2-kanélovy vysila¢ pro radiové prikazy
433,92MHz
Digitalni pohyblivy koéd s kédem 53  Digitalni pohyblivy kéd s kédem 64 Bit,
Bit , typ FLOR typ SMILO
2
12 VDC s baterii 23A
25mA
1 rok, odhad pro zékladni zatizeni 10 ptikaz(/den, z nichz kazdy trva 1 s.
pfi 20°C (pfi nizké teploté se Ucinnost baterii snizuje)

100puwW
72 x 40 x 18mm / 30g Pramér 48 x14mm / 199
IP40 (vhodny pro vnitfni nebo chranéna prostredi)
-40°C - 85°C

2N



Instrukce a bezpeé€nostni upozornéni pro uzivatele prevodového motoru ROBUS

Gratulujeme Vam, Ze jste si pro sv(j systém automatizace pohybu vrat zvolili vyrobek firmy Nice. Nice
S.p.A. vyrabi dily pro automatizaci vrat, dvefi, shrnovaci vrata, shrnovaci rolety a markyzy: motory, fidici
jednotky, dalkova ovladani, majéky, fotobunky a rizna pfisluSenstvi. Nice pouzivd jen nejkvalitnéjsi
materidly a zaruCuje kvalitu zpracovani. Zaméfuje se na vyvoj inovovanych feSeni, kterd maji za cil
zjednoduSeni pouziti systémua, pfiemz vénuje Uzkostlivou péci technickym, estetickym a ergonomickym
vlastnostem vyrobku: Z Siroké nabidky produktd Nice V&S instalacni technik jisté vybral takovy, ktery
nejlépe vyhovuje VaSim specifickym pozadavkim. Nicméné spolec¢nost Nice neni vyrobcem VaSeho
automatiza¢niho systému, ktery je spiSe vysledkem kombinace ¢innosti VaSeho instala¢niho technika, totiz
analyzy, hodnoceni, vybéru materidlu a instalace systému. Kazdé automatiza¢ni feSeni je jedinecné. Vas
instalacni technik je jediny ¢lovék, ktery ma zkuSenosti a profesionalitu, potfebné k zavedeni systému, jenz
bude vyhovovat Vasim pozadavkim a bude spolehlivy, trvanlivy a bude odpovidat platnym predpisim.
Automaticky systém je nejen pohodiny, ale také zvySuje Uroven bezpecnosti VaSeho bydleni. Navic ma
velmi dlouhou zZivotnost s malymi naroky na udrzbu. Ackoliv V&S systém vyhovuje bezpecnostnim
pozadavkam platnych pfedpisu, neznamena to, ze by s jeho pouzitim nebylo spojeno ,zbytkové riziko", tj.
moznost vzniku nebezpeénych situaci, obzvlasté v disledku nespravného nebo nevhodného pouziti.
Pripravili jsme pro Vas nasledujici seznam pravidel, abyste védéli co mate a neméate délat, aby nedoslo
k Z&dnym nehodam:

* Pfed prvnim pouzitim automatického systému pozadejte instalaéniho technika, aby Vas informoval o
moznych rizicich. Vénujte svlj €as pfeéteni navodu pro uzivatele, ktery Vam poskytne instalaéni
technik. Navod uschovejte pro budouci pouziti a pfedejte jej pfipadnému dalSimu uzivateli, ktery bude
pouzivat systém po Vas.

* Va$ automaticky systém je stroj, ktery bude presné plnit VaSe pFikazy: Nespravné nebo nevhodné
pouziti mGze byt zdrojem nebezpecnych situaci: neuvadéjte systém do pohybu, kdyZz jsou v jeho
operacnim prostoru lidé, zvifata nebo pfedméty.

* Déti: Automatické systémy jsou zkonstruovany tak, aby zaruCovaly vysokou Uroven bezpecénosti. Jsou
vybaveny detekénimi pfistroji, ktera brani systému v pohybu, kdyZz mu stoji v cesté lidé nebo pfedméty a
zarucuji tak bezpec¢nou a spolehlivou aktivaci. Nicméné déti by si nemély hrat v blizkosti automatickych
systému a aby nedoslo k jejich nahodné aktivaci, chrante pred détmi veSkeré dalkové ovladace: nejsou to
hraéky!

* Zavady: Kdyz zjistite, Zze Vas automaticky systém nefunguje spravné, odpojte pfivod elektrické energie a
pouzijte zafizeni na manualni uvolnéni. NepokouSejte se systém opravovat, zavolejte instalaéniho
technika a mezitim po uvolnéni motoru podle niZze uvedeného popisu pouZivejte systém jako
neautomaticky.

* Udrzba: Jako kazdy stroj potiebuje Vas systém pravidelnou Gdrzbu, aby byla zajisténa jeho dlouha
Zivotnost a celkova bezpecnost. Dohodnéte s instalaénim technikem plan pravidelné udrzby. Spole¢nost
Nice doporuéuje provadéni pravidelné udrzby jednou za 6 mésict pfi bézném domacim pouzivani, ale
tento interval se muze ménit podle intenzity pouzivani. Kontroly, Udrzbu a opravy smi provadét jen
kvalifikovany personal.

* Do systému ani do jeho naprogramovanych parametrd nijak nezasahujte, i kdyZz si myslite, ze to
zvladnete: za systém odpovida Vas instalaéni technik.

* Zavére€ny test: Pravidelnou Udrzbu a pfipadné opravy musi zdokumentovat pracovnik, ktery je provedl;
tyto dokumenty musi zlstat v ischové u vlastnika systému. Jedinou pravidelnou Udrzbou, kterou si maze
provadét uzivatel sdm, je Cisténi skel fotobunék a odstrafovani listi a necistot, které mohou branit pohybu
systému. Uvolnéte automaticky systém (podle popisu nize), aby nikdo neopravnény nemohl vrata
aktivovat. K ¢isténi pouzivejte lehce navlhéeny hadr.

* Likvidace: Na konci zZivotnosti systému jej musi demontovat kvalifikovany personal a materialy se musi
recyklovat nebo zlikvidovat v souladu s aktualné platnou legislativou.

*V pfipadé zavad nebo vypadki energie

Béhem c¢ekani na opravéare (nebo na obnoveni dodavky energie, pokud neni systém vybaven bateriemi)
muzete cely systém pouzivat jako neautomatickd vrata. Abyste mohli systém takto pouZzivat, uvolnéte
prevodovy motor manudlné (toto je jedina akce, kterou je uzivatel opravnén délat): spole¢nost Nice
zajistila, aby tento postup byl velice jednoduchy bez potfeby nastroja nebo fyzické namabhy.
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Manudlni pohyb a uvolnéni: Pfed provadéni této cinnosti je tfeba vzit v Gvahu, Zze manudlni uvolnéni se
muze provadét jen, kdyz kridlo stoji.

1 Posurite kryt zamku 2 Vlozte klicek a otocte jim ve sméru hod. rucicek

3 Vytahnéte uvolnovaci rukojet 4 Kfidlem vrat mGzete pohybovat manualné
Zamknuti: Postupujte opacnym zplsobem.

Ovladéani pfi porouchanych bezpeénostnich zafizenich: | v pfipadé poruchy bezpeénostnich zafizeni

muZzete vrata ovladat.

- Aktivujte ovladaci prvek vrat (dalkové ovladani nebo klicovy spinag, atd.). Kdyz bezpecnostni zafizeni
umoznuji danou akci, vrata se otevifou a zaviou normalné, jinak majak pfed zacatkem pohybu
nékolikrat zablika (pocet bliknuti zavisi na davodu blokovani pohybu).

V tomto pfipadé aktivujte do 3 sekund ovladaci prvek znovu a drzte jej v aktivované poloze.
Asi po 2 sekundach se vrata za¢nou pohybovat v rezimu ,obsluha pfitomna“, tj. vrata se budou
pohybovat jen dokud bude ovladaci prvek aktivovany. Kdyz jej uvolnite, pohyb se zastavi.

Jsou-li bezpeénostni zafizeni porouchana, musi se systém co nejdfive opravit.

Vymeéna baterie v dadlkovém ovladani: Kdyz Vas dalkovy ovlada¢ (radiovy vysila) po urCité dobé
nefunguje dobfe nebo nefunguje vibec, mlize to byt jednoduSe tim, Ze je vybita baterie (podle typu
pouzivani to maze trvat nékolik mésicu az jeden rok a vice). V tomto pfipadé bude kontrolka, potvrzujici
vysilani, velmi slaba, vlibec se nerozsviti nebo se rozsviti jen kratce. Nez zavolate instalacniho technika,
zkuste vyménit baterii za jinou z jiného vysilace. Pokud je problém zpusobem vybitou baterii, nahradte ji
jinou, stejného typu.

Baterie obsahuji znecistujici latky: neodhazujte je spole¢né s jinym odpadem, ale likvidujte je v souladu
s mistnimi pfedpisy.

Jste spokojeni? Kdyz chcete u Vas doma nainstalovat dalSi automaticky systém, obratte se na svého
instalaéniho technika a pouZzivejte vyrobky Nice. Dostane se Vam sluzeb od odbornika a ziskate
nejmodernéjSi vyrobky na trhu, skvély vykon a maximalné kompatibilni systém.

Dékujeme Vam, ze jste si precetli tento navod. Jsme si jisti, Ze budete s novym systémem spokojeni. Se
soucasnymi nebo budoucimi pozadavky se obracejte na svého spolehlivého instalacniho technika.
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ProhldSeni o shodé
podle Pfedpisu 98/37/EC, pfiloha Il, ¢ast B (prohlaseni vyrobce o shodé CE)
Cislo: 179/ROBUS350 Revize: 0

Nize podepsany Lauro Buoro, vykonny Feditel na svoji vyluénou odpovédnost prohlaSuje, Ze nasledujici
vyrobek:

Jméno vyrobce: NICE s.p.a.

Adresa: Via Pezza Alta 13, 31046 Z.l. Rustigne, Oderzo (TV) Italie

Typ: Elektromechanicky pfevodovy motor se zabudovanou fidici jednotkou “ROBUS350”
Model: RB350

PrisluSenstvi: Radiovy pfijima¢ SMXI, nouzova baterie PS124

vyhovuje zasadnim pozadavkim ndsledujicich predpisu:

NARIZENI 98/37/EC (byvalé 89/392/EEC) EVROPSKEHO PARLAMENTU A RADY z22.6 1998 o
harmonizaci legislativy €lenskych statd v oblasti stroju.

NARIZENI RADY 73/23/EEC z 19.2. 1973 o harmonizaci legislativy &lenskych statd, tykajici se elektrickych
pfistrojli, ur€enych k pouziti v ramci urgitych limith napéti.

NARIZENI RADY 89/336/EEC z3.5. 1989 o harmonizaci legislativy &lenskych statd v oblasti
elektromagnetické kompatibility.

Nize podepsany dale prohlasuje, Ze vySe uvedené souc¢dasti se nesmi uvadét do provozu dfive, nez bylo
identifikovano zafizeni, v némz jsou zabudovany a bylo potvrzeno, Ze vyhovuje ustanovenim Nafizeni
98/37/EC

Tento vyrobek se povazuje za nedilnou soucdst jedné z typickych instalacnich konfiguraci tak, jak jsou
uvedeny v naSich vSeobecnych katalozich.
Oderzo, 19. 3. 2004

Lauro Buoro
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K Nice Gate je divize Nice zabyvajici se dvefmi a vraty
E Nice Screen je divize Nice, zabyvajici se automatizaci rolet a markyz
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