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VSEOBECNE POKYNY A ODPORU-

CANIA TYKAJUCE SA BEZPECNOSTI

VSEOBECNE VYSTRAHY

POZOR! Doélezité bezpeénostné pokyny. Dodrzujte
vSetky inStrukcie, pretoze nespravna montaz
moze sposobit vazne sSkody.

POZOR! Dolezité bezpecnostné pokyny. Na zaru-
éenie bezpecnosti osob je dolezité dodrziavat
tieto pokyny. Starostlivo si tato priruc¢ku odlozte.

Podlfa najnovSej eurdpskej legislativy musi
realizacia automatizacie splihat harmonizované
normy stanovené Smernicou o strojovych zaria-
deniach, ktora umoziuje deklarovat zhodu auto-
matizacie. Preto vsSetky cinnosti suvisiace s
pripojenim do elektrickej siete, s kolaudaciou, s
uvedenim do prevadzky a so servisom vyrobku
musia vykonavat len kvalifikovani a kompetentni
technici.

Aby ste predisli akémukolvek riziku v dosledku
nahodného vynulovania tepelného vypinaca, tento
pristroj nesmie byt napajany cez externé spinacie
zariadenie, ako napriklad ¢asovaé, alebo pripo-
jeny k okruhu, ktory je napajany alebo vypinany.

POZOR! Dodrzujte nasledovné vystrahy:

— Pred zacCiatkom montaze skontroluite “Technické para-
metre vyrobku”, ngma c¢i je tento wyrobok vhodny na
automatizaciu  vasho zariadenia. Ak nie je vhodny,
NEVYKONAVAJTE montaz.

— Wrobok nesmie byt pouzivany, kym nebola vykonana
procedura uvedenia do prevadzky, ako je uvedené v kapi-
tole "Kolaudacia a uvedenie do prevadzky”.

— Pred montézou vyrobku skontrolujte, ¢i vSetky komponenty
a materialy, ur¢ené na pouzitie, sU v perfektnom stave a
vhodné na pouzitie.

— Wrobok nie je urceny na pouzitie osobami (vratane deti) s
obmedzenymi fyzickymi, zmyslovymi alebo mentalnymi
schopnostami alebo osobami bez primeranych skisnosti a
vedomosti.

— Nedovolte detom hrat sa so zariadenim.

— Nedovolte detom hrat sa s ovladacimi prvkami vyrobku.
Dialkové ovliadace drzte mimo dosahu deti.

— V napgjacej sieti zariadenia pripravte odpéjacie zariadenie
(nie je sUcastou dodavky) s takou vzdialenostou otvorenia
kontaktov, ktora umoznuje Uplné odpojenie za podmienok
specifikovanych pre kategoriu prepatia lll.

— PoCas montéze zaobchadzajte s vyrobkom opatme a
chrénte ho pred stlacenim, narazom, padom a kontaktom
s akymkolvek druhom tekutin. Zariadenie neumiestriujte do
blizkosti zdrojov tepla a nevystavujte ho otvorenému ohnu.
Uvedené situacie modzu viest k jeho poskodeniu,
nespravnemu fungovaniu alebo nebezpecenstvu. Ak
nastane ktorakolvek z uvedenych situacii, okamzite
preruste montaz a obratte sa na technickl podporu.

— VWrobca nezodpoveda za materidlové alebo osobné Skody
spbsobené nedodrzanim montaznych pokynov. V takychto
pripadoch sa neuplatnuje zaruka na vady materialu.

— Vazena hladina akustického tlaku emisii A je nizSia ako 70
dB(A).

- Clistenie a udrzbu, za ktorl je zodpovedny pouZivatel, by
nemali vykonavat deti bez dozoru.

— Pred zacatim prac na zariadeni (servis, Cistenie) vzdy
odpojte vyrobok od elektricke] siete a pripadnych batéri.

— Treba wykonavat pravidelné kontroly zariadenia, najma
kablov, pruzin a konzol, aby sa zistla mozna nerovnovaha
alebo znamky opotrebenia ¢i posSkodenia.
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— Nepouzivajte zarladenie, ak sa vyzaduje jeho oprava alebo
nastavenie, pretoze pritomnost porlch alebo nespravne
vyvazenie mozu viest k vaznym poraneniam.

— Obalovy material musi byt Zlikvidovany v sllade s
miestnymi predpismi.

— Osoby sa nesmU zdrziavat v blizkosti zariadenia, zatial Co
je uvadzané do pohybu pomocou oviadacich prvkov.

— Pri wkonavani manévru treba dohliadat na automatizaciu a
zabezpecit, aby sa dalSie osoby nedostali k zariadeniu az
do ukoncenia ¢innosti.

— Neovladajte wyrobok, ak sa v jeho blizkosti nachadzaju
osoby wykonavajlce prace na automatizacii; pred
vykonanim tychto prac vypnite elektrické napajanie.

VYSTRAHY TYKAJUCE SA MONTAZE

— Pred montazou motora skontrolujte stav vsetkych mecha-
nickych Casti, spravne vyvazenie a uistite sa, ze zariadenie
moze byt spravne manévrovane.

— Uistite sa, ze ovladacie prvky sU umiestnené daleko od
pohyblivych Casti, ¢o umoznuje ich bezprostrednd vidi-
telnost., Ak sa nepouziva selektor, ovliadacie prvky musia
byt instalované na nepristupnom mieste v minimalnej vyske
1,5 m nad zemou.

— Ak je otvaraci pohyb riadeny systémom poziarnej ochrany,
uistite sa, ze pripadné okna vacsie ako 200 mm zostanu
zatvoreng.

— Zabrante akémukolvek zachyteniu vymedzi pohyblivymi a
pevnymi Castami pocas vykonavania manévru.

— Trvalo umiestnite tabulku alebo etiketu popisujlcu rucny
manéver v blizkosti prvku, ktory tento manéver umoznuie.

— Po namontovani motora sa uistite, Zze mechanizmus,
ochranny systém a kazdy ru¢ny manéver fungujl spravne.

2 POPIS VYROBKU A UCEL POUZITIA

WIDE sU elektromechanické cestné zavory na rezidencné, verejné
a priemyselné pouzitie. Kontroluju otvaranie a zatvaranie prejazdu.
Tieto zavory sU vybavené elektromechanickym pohonom s motorom
24 V.

Riadiaca jednotka je pripravena na zapojenie zariadeni patriacich do
systému Nice Opera.

Zavory funguju vdaka elektrickej energii a v pripade vypadku prddu
(black-out) je mozné vykonat manualne odblokovanie ramena a
otvarat a zatvarat ho rucne. Ako alternativu je mozné pouzit nidzowvu
batériu, model PS324 (volitelné prislusenstvo), ktora zarucuje
vykonanie niekolkych manévrov pocas prvych hodin prerusenia
dodavky elektriny.

Zavory sa kombinuju s prislusnymi ramenami, bud jednotlivo alebo v
pare, aby sa dosiahla pozadovana dlzka. V zavislosti od vybraného
ramena je dostupné rézne volitelné prislusenstvo, ako vidite v
tabulke.

Tabulka 1
Skrina WIDE S WIDE M | WIDE L
Rameno 3m 4m 4m 5m 3+3m |3+4m
Guma ano ano ano ano ano ano
Svetla ano ano ano ano ano ano
g;g;:'aa ano ano ano
Kibové rameno| - - 4no -
Zabradlie 1ks - 2 ks 2 ks 2 ks
Mobilna
opora 1 ks 1 ks 1 ks

Dolezité poznamky tykajluce sa tejto prirucky:

—V tomto navode wyraz “cestna zavora’ oznacuje tri produkty
‘WIDE S”, "WIDE M’ 2 “WIDE L.

— Doplnkoveé zariadenia uvedené v navode su volitelné.

Akékolvek iné pouzitie ako to, ¢o je tu popisané,
sa povazuje za nevhodné a zakazané!



2.1 ZOZNAM DIELOV, Z KTORYCH SA VYROBOK
SKLADA

Na “Obrazku 1" sU znazormené Casti, z ktorych sa sklada WIDE.
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A Drziak ramena

B Skrirna prevodového motora

(& Kryt

D Riadiaca jednotka

E Rameno
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KIU¢ pre odblokovanie/zablokovanie

3 MONTAZ

3.1 PREVIERKY PRED MONTAZOU

Montaz zariadenia musi vykonat kvalifikovany
personal v silade so zakonmi, normami a prav-
nymi predpismi a v sullade s tymto navodom.

Pred montazou vyrobku vykonajte nasledovné:

— Skontrolujte stav dorucenia.

— Uistite sa, Ze vsetky materialy, ktoré budl pouzité, sU v perfekt-
nom stave a vhodné na zamyslané pouzitie.

— Uistite sa, ze je mozné dodrzat vsetky obmedzenia pouzitia,
uvedené v odseku “Obmedzenie pouzitia vyrobku”.

— Uistite sa, ze zvolené miesto montaze zodpoveda celkovym
rozmerom vyrobku (vid “Obrazok 3”).

— Uistite sa, ze povrch, na ktory méa byt zavora inStalovana, je pevny
a zaruCuje stabilnd montaz.

— Uistite sa, ze miesto, kde ma byt wrobok namontovany, nemdze
byt zaplavené. Ak je to potrebné, namontujte vyrobok v spravnej
vyske nad zemou.

— Uistite sa, ze priestor okolo zavory umoznuje jednoduché a
bezpecné vykonanie manualneho manévru.

— Uistite sa, ze na dréahe ramena nie suU ziadne prekazky, ktoré by
monhli branit manévru otvorenia a zatvorenia.

— Uistite sa, ze kazdé zariadenie, ktoré sa ma inStalovat, je na
bezpecnom mieste a chranené pred nahodnym narazom.

— Uistite sa, Zze  upevnovacie body roznych zariadeni su na
miestach chranenych pred narazmi a ze montazne plochy su
dostatocne pevné.

— Neponarajte diely automatizacie do vody alebo inych kvapalin.

- Wrobok neumiestiujte do blizkosti plamenov alebo zdrojov tepla,
v potencialne wybusnom prostredi, obzviast kyslom alebo slanom.
Toto mbze vyrobok poskodit a spdsobit poruchy alebo nebezpec-
né situacie.

— Riadiacu jednotku pripojte do siete elektrického napéjania vyba-
venej uzemnenim.,

3.2 OBMEDZENIE POUZITIA VYROBKU

Pred montéazou zariadenia je potrebné:

— Skontrolovat, Ze vSetky hodnoty uvedené v kapitole “TECHNIC-
KE PARAMETRE" su kompatibiné so zamyslanym pouzitim.

— Skontrolovat, ¢i predpokladana trvacnost (vid odsek “Zivotnost
vyrobku’) je v sllade s planovanym pouzitim.

— Skontrolovat, ¢i je mozné dodrzat vSetky obmedzenia, podmienky
a vystrahy uvedené v tejto prirucke.

3.2.1 Zivotnost vyrobku

Ziotnost je priemerna ekonomicka trvacnost wrobku. Zivotnost
zariadenia zavisi vo velke] miere od ukazovatela obtiaznosti
manévrov, Cize sUCtu vSetkych faktorov ovplynujucich opotre-
bovanie vyrobku.

Ak chcete odhadnut Zivotnost vasej automatizacie, postupujte
nasledovne:

1.  Spocitajte hodnoty poloziek v “Tabulke 2", kioré sa tykaju
podmienok instalacie.

2. V grafe na “Obrazku 2" vedte zvisll Ciaru od vyznacenegj
hodnoty k priesecniku s krivkou. Z tohto bodu vedte vodo-
rovnu Ciaru k prieseCniku s Ciarou “cykly manévrov”. Stano-
vena hodnota je odhadovana Zivotnost vasho vyrobku.

Zivotnost uvedend v grafe sa da dosiahnut, len ak bude prisne
dodrziavany plan servisu, vid kapitolu “SERVIS VYROBKU”.
Zivotnost wyrobku sa odhaduje na zéklade projektovych vypoctov a
vysledkov skusok, wykonanych na prototypoch. Preto je to len
odhad a nepredstavuje ziadnu zaruku skutocnej trvanlivosti vyrobku.

Priklad vypoé&tu Zivotnosti: WIDE M s mobilnou oporou a
kilbovym ramenom

V * Tabul'ke 2" su pre tento typ instalacie uvedené * ukazovatele
obtiaznosti”: 15% (“Mobilna opora”) a 15% (“Klobové ramenao”).

Tieto ukazovatele treba spocitat, aby ste ziskali celkovy ukazovatel
obtiaznosti, ktory je v tomto pripade 30%. Na zaklade ziskane]
hodnoty (30%) zistite v grafe na vodorovnej osi (“ukazovatel
obtiaznost”) prislusnd hodnotu “  cyklov manévrov”, ktoré bude
vyrobok schopny vykonat pocas jeho prevadzky = priblizne 200.000
cyklov.



Tabulka 2

ZIVOTNOST VYROBKU

Ukazovatel obtiaznosti
WIDE S WIDE M WIDE L
Kibové rameno / 15% /
Pritomn_ost’ prachu 10% 10% 10%
alebo piesku
Pritomnost soli 10% 10% 10%
Zabradlie 5% 5% 5%
Mobilna opora / 15% 15%
Teplota prostredia
vys$sia ako 40°C a 5% 5% 5%
nizsia ako 0°C
Prerusenie manévru 10% 15% 15%
z Foto
Prerusenie manévru 10% 15% 15%
zo Stop
Nastavenie rychlosti
(trimmer FL) vy$sie 10% 10% 15%
ako 50%
Nastavenie sily
(trimmer 1) vysSie 5% 10% 10%
ako 50%
/ e ™
% 500.000
O
g
~— 400.000
<
[§)
9
< 300.000
(6]
> N
% 200.000
8 N
S ~
S 100.000 =
N
0 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100
Ukazovatel obtiaznosti (%)
- J

3.3

IDENTIFIKACIA A CELKOVE ROZMERY

Celkove rozmery a etiketa (A), ktora umoznuje identifikaciu vyrobku,
sU uvedene na “Obrazku 3’
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3.4 PRIJEM VYROBKU

V8etky prvky, ktoré sa nachadzaju v baleni vyrobku, sU uvedené nizsie.

-
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WIDE S
B D
»
F O
N4
WIDE M
WIDE L

2 krabicky pre fotobunky
4 upevnovacie kotvy
Drziak a kryt ramena

Zakladova platria
\ystuha ramena (len u WIDE L)

TIOTMmMOOW>

Cestna zavora so zabudovanou riadiacou jednotkou
Drobny kovovy material (skrutky, podlozky atd.)

Kllce pre rucné odblokovanie a zablokovanie ramena
Pevna zaslepka ramena, 2 konektory pre ochrannl narazovd gumu




3.5 PRIPRAVNE PRACE PRED MONTAZOU

Obrazok zobrazuje priklad instalacie automatizacie s komponentmi Nice.

Kllcovy selektor

komponent inStalacie.

4 e N
2 1

- J
A Fotobunky ) Horeuvedené komponenty sU rozmiestnené podla typicke] a
B Fotobunky na stlipiku zauzivanej schémy. Pomocou schémy na “Obrazku 5" urCte
C Zavora pribliznt polohu, v ktorej bude inStalovany kazdy predpokladany
D

E

Majak

Tabulka 3

TECHNICKE PARAMETRE ELEKTRICKYCH KABLOV

Identifikator

Parametre kabla

1

Kabel NAPAJANIA MOTORA
1 kabel 3x 1,6 mm?
Maximélna dlizka 30 m [ poznamka 1]

Kébel MAJAKA [poznamka 4
1 kabel 2 x 0,5 mm?
Maximalna dizka 30 m

Kabel KLUCOVEHO SELEKTORA
2 kéble 2 x 0,25 mm? [poznamka 3|
Maximalna dizka 30 m

Kéabel FOTOBUNIEK

1 kabel 2 x 0,25 mm? (TX)

1 kébel 4 x 0,25 mm? (RX)

Maximélna dizka 30 m [poznadmka 2]

Dalsie kable

Kabel VSTUPU OPEN

1 kabel 2 x 0,25 mm?

Maximalna dizka 30 m

Kabel VSTUPU CLOSE

1 kabel 2 x 0,25 mm?

Maximalna dizka 30 m

Kabel ANTENY

1 koaxialny kabel typ RG58

Maximalna dizka 15 m; odporic¢ana < 5 m
Kabel KONTROLKY OTVORENEHO RAMENA
1 kébel 2 x 0,5 mm?2

Maximéalna dizka 30 m [poznamka 4]
Kabel SVETIEL RAMENA [poznamka 4|

Poznamka 1

Poznamka 2
Poznamka 3

Poznamka 4

AK je napajaci kabel dihsi ako 30 m, treba pouit
kabel s vacsim prierezom (3 x 2,5 mm?) a v blizkosti
automatizacie musi byt dodatocné bezpecnostné
uzemnenie.

Ak je kabel BlueBus dihsi ako 20 m, ale max. 40 m,
treba pouzit kabel s vacsim prierezom (2 x 1 mm?).

Tieto dva kable mbézu byt nahradené jedinym
kablom 4 x 0,5 mm?.

Pred pripojenim skontrolujte, ¢i je vystup progra-
movany pre pripojené zariadenie (vid kapitolu
‘PROGRAMOVANIE’).

& Pouzité kable musia byt vhodné do prostredia, v
ktorom sa vykonava montaz.

Pocas ukladania potrubnych vedeni elektrickych
kablov je potrebné vziat do avahy, Ze v désledku
mozného nahromadenia vody v derivaénych
krabiciach, potrubia moézu spodsobit konden-
zaciu v riadiacej jednotke a poskodit elektrické

obvody.

Pred zacéatim montaze pripravte elektrické

kable, potrebné pre vasu instalaciu, v sulade
s “Obrazkom 5” a udajmi v kapitole “TECHNICKE
PARAMETRE”.



3.6 NASTAVENIE ZAVORY

Zavora vychadza z vyroby s nasledovnym nastavenim:

— Vyvazovacia pruzina namontovana na pravej strane, ukotvena v
predbeznych otvoroch.

— Zatvaraci manéver ramena je viavo.

Ak checete zmenit polohu pruziny, postupujte nasledovne:

1.  Odstrante homy kryt (A) zavory.

2. Vysunte zadny panel najpry smerom hore, a potom smerom

von.

TN

- J

3. Uvolnite napétie vyvazovacej pruziny na WIDE M a WIDE L
uvolnenim matice (B).

G

~

4. \Wtiahnite skrutku (€), ktorou je pruzina pripevnena k vyvazo-

vace] pake.
~
G,
3 / %0
__° w70
WIDE M, WIDE L
\
C
[
- /
J

5.  Odhaknite vyvazovaciu pruzinu zo spodnej platne a vyberte ju.
6. Ak smer zatvarania je ten, ktory si zelate, vyvazovacia pruzina
musi byt umiestnena tak, ako na obrazku.
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7.

Ak si zelate nastavit zatvaraci manéver na pravl stranu zavory:
— Odblokujte motor (vid odsek "Ruéné odblokovanie a
zablokovanie motora'), a otocte vyvazovaciu paku o

90°.
~
- J
— QOdstrante ochranny kryt riadiacej jednotky.
— Otocte konektor motora MOTOR (D) a konektor konco-
vého spinaca LIMIT SWITCH (E).
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— Vyvazovacia pruzina musf byt umiestnena tak, ako vidiet na

obrazku.
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8. Pripevnite pruzinu k spodnej platni.
9. Pripevnite oko pruziny k vyvazovacej pake, pricom skrutku
zatiahnite na doraz.
4 @ ™
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10. Zatvorte kryty pohonu.
11. Ak bol predtym motor odblokovany, znovu ho zablokuite.



3.7 MONTAZ POHONU

& Nespravna montaz moze viest k vaznemu
zraneniu osob, ktoré vykonavaju montaz a ktoré
budu zariadenie pouzZivat.

Pred zac¢atim montaze automatizacie by sa mali
vykonat pociatoéné kontroly, popisané v odse-
koch “Previerky pred montazou” a “Obmedze-
nie pouzitia vyrobku”.

Ak uz existuje oporna plocha:

1. Odstrante homy kryt (A) zavory.

2. \Wysunte zadny panel najprv smerom hore, a potom smerom
von.

4 )
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3. Zavoru postavte na montazny povrch a oznacte miesta, kde
budu vyvitané diery.

~

Presunte zavoru a wyvitajte diery v naznacenych bodoch.
Vlozte 4 expanzné kotvy, ktoré nie su sucastou dodavky.
Dajte zavoru do spravnej polohy a upevnite ju prislusnymi
maticami a podlozkami, ktoré nie su slcastou dodavky.

oas
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Ak eSte neexistuje oporna plocha:
1.  VWkonajte wkop zakladu, do ktorého sa umiestni zakladova
platha.
Poznamka Montézny povrch musi byt dokonale rovny a hladky.
Ak je povrch betonovy, musi mat hribku najmengj
0,15 m a musi byt primerane zosineny zeleznymi
vystuznymi tyGami. Objem betonu musi byt vacsi ako
0,2 m® (hribka 0,25 m zodpoveda 0,8 m?, t..
Stvorcova zakladna s rozmermi priblizne 0,9x0,9 m).
Upevnenie na betdon sa mdze vykonat pomocou 4
expanznych kotiev, wvybavenych skrutkami 12MA,
ktoré odolaju zatazeniu tahom najmenej 400 kg. Ak je
montazny povrch z iného materialu, musi sa vyhodnotit
jeho konzistencia a skontrolovat, ¢i 4 upevhovacie
body dokazu odolat zatazeniu najmenej 1000 kg. Na
upevnenie pouzite skrutky 12MA.
2.  Pripravte priechodky pre elektrické kable.
3. Na zakladovu platiu pripevnite 4 kotvy (A) a na kazdd z nich
polozte jednu maticu a jednu podlozku (dodané) zhora a
zdola platne.

Spodna matica sa musi dotiahnut aZz na koniec
zavitovej tyce.

&

o\
SN
o

RINA 525
OGU)°T Do ST '%)))))))))Wo
o O ®®69 % (] b O
S22 Y
Qg QQ@oO
RN A
25




4. Wilejte betdon a predtym, ako zacne tuhn(t, polozte nan
zakladovU platnu zarovno s povrchom, rovnobezne s rame-
nom a v perfektnej vodovahe.

Pockajte na Uplné stvrdnutie betdnu; obycajte to trva aspon
dva tyzne.

Z0 zakladovych kotiev odstrante Styri homé matice a podlozky.
Otvorte skrinu zavory (‘Obrazok 6”).

Postavte zavoru do spravnej polohy a pripevnite ju skrutkami
a podlozkami, ktoré sa predtym odstranili (‘Obrazok 16”).

ONo o

3.8 MONTAZ RAMENA

Ak chcete namontovat rameno zavory, postupujte nasledovne:
1. Zasunte dva koliky (A) do prislusnych drazok na vystupnom
hriadeli motora.

e )
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2. Umiestnite drziak (B) na vystupny hriadel motora a otocte ho
do polohy “vertikalne rameno”.

3. Upevnite drZiak pomocou prislusnych skrutiek a otvorenych
podloziek grower; zatiahnite ich na doraz.

4 )

e

- J

U ramien, ktoré su zloZzené z dvoch ¢asti, musi
byt k zavore pripevnena kratsia ¢ast ramena.

4, Nasadte kryt (€) drziaka a upevnite ho pomocou dodanych
skrutiek; skrutky nechajte uvolnené.

~

5. Len pre WIDE L: zasunte hlinlkkovl vystuhu (D) z kratSej
strany ramena a zaistite ju dodanou skrutkou.

- J

6. Len pre ramena zlozené z dvoch c¢asti: viozte
univerzalnu spojku (E) do volnych koncov dvoch ramien a
spravne zarovnajte otvory; odskrutkujte rovnako tri skrutky
spojky tak, aby zostala upevnena vo vnitri ramien.

~
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7. Jemne namazte olejom hlinkové rameno na oboch stranach.

8. Po celgj dizke ramena nasunte do strbin kusy ochranngj
gumy (F) striedavo s prislusnymi spojkami (G); guma moze
vyCnievat asi 1 cm z konca ramena.

11. Vlozte kompletné rameno do krytu drziaka (J) a posunte ho
na doraz.

12. Sino zatiahnite 4 skrutky drziaka, ktoré boli
priskrutkované k drziaku.

predtym

N | @ I
NG J
|| Po zloZeni ramena a ochrannej gumy je délezité
inStalovat na rameno vsetky dalSie pridavné
zariadenia, ak su predvidané. Informacie o ich
montazi najdete v prislusnych navodoch.
3.9 RUCNE ODBLOKOVANIE A ZABLOKOVANIE
KONCOVYCH SPINACOV
Ak chcete nastavit koncove spinace, postupujte nasledovne:
1.  Odblokujte motor pomocou Specidineno kiica (pozr odsek
‘Rucné odblokovanie a zablokovanie motora“).
2.  \Wkonajte Uplny manéver otvorenia a zatvorenia ramena v
L ) manualnom rezime.
Umi ‘ sleok H e U d .| 8- Pomocou skrutiek mechanickych koncowych dorazov (A - B)
9. miestnite - zaslepku ramena  (H) a upevnite ju dvomi nastavte horizontainu polohu ramena, ked je zatvoreng, a
skrutkami. ) , vertikdlnu polohu, ked je otvorené.
10. Viozte a upevnite dve zaslepky ochrannej gumy (). p ~
4 N
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WIDE S

4. Po dokonceni nastavenia dobre dotiahnite matice.



3.10 VYVAZENIE RAMENA

Procedlra vyvazenia ramena umoznuje najst optimalnu rovnovahu
medzi celkovou hmotnostou ramena s pridavnymi zariadeniami,
ktoré sU na nom namontované, a protilahlou silou pdsobiacou v
dosledku napétia vyvazovacej pruziny.

Na kontrolu napnutia pruziny vykonajte nasledovné kroky.

Pre modely WIDE S ("Obrazok 27")

Odblokujte motor pomocou Speciaineho Kiica (pozri odsek
‘Rucné odblokovanie a zablokovanie motora’).

2. Rameno posunte rucne do polovice zdvinu (45°) a nechajte
ho v tejto polohe.

3. Ak sa rameno zaéme dvihat, treba znizit napétie pruziny
premiestnenim jej spodnej Casti v smere otvarania. Naopak,
ak rameno Klesa treba premiestnit spodnl ¢ast pruziny na
opacnu stranu.

4 )
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4. Opakujte vyssie popisané operacie a rameno nastavte aj pod
uhlom priblizne 20° a 70°. Ak rameno zostane nehybné vo
svojej polohe, znamena to, ze je spravne vyvazené; miema
nerovnovaha je pripustna, ale rameno sa nikdy nesmie prilis
pohybovat.

5.  Zablokujte motor.

Pre modely WIDE M, WIDE L ("Obrazok 28")

1.  Odblokujte motor pomocou Specialneho kllica (pozri odsek
‘Rucéné odblokovanie a zablokovanie motora”).
Rameno posunte rucne do polovice zdvinu (45°) a nechajte

2. hovtejto polohe.

Ak rameno nezostane vo svoje

3. pruziny.

Ak sa rameno zacne dvihat, treba znizit napétie pruziny

4. otaCanim napinaca (B) proti smeru hodinovych ruciciek.
Naopak, ak rameno Kklesa, treba zwsit napatie pruziny
ota¢anim napinaca (B) v smere hodinovych ruciciek.

j polohe, uvolnite maticu (A)

4 )

WIDE M, WIDE L

J

5. Opakujte vyssie popisané operacie a rameno nastavte aj pod
uhlom priblizne 20° a 70°. Ak rameno zostane nehybné vo
svoje] polohe, znamena to, ze je spravne vyvazené; miema
nerovnovaha je pripustna, ale rameno sa nikdy nesmie prilis

6. pohybovat.

7.  Zatiahnite maticu (A) pruziny.

Zablokujte motor.

3.11 RUCNE ODBLOKOVANIE A ZABLOKOVANIE
MOTORA

Motor je vybaveny mechanickym odblokovacim systémom, ktory
umoznuje manualne otvaranie a zatvaranie ramena.

Tieto manualne operacie by sa mali vykonat v pripade vypadku
napéjania, poruchy alebo pocas montaze.

13



Pre vykonanie odblokovania:
1. Otocte kryt zamku.
2. Zasunte a otocte kIUC (A) dofava alebo doprava.

-

29)

-

3. Teraz mdzete rucne posunut rameno do zelanej polohy.

Pre vykonanie zablokovania:

1. Otocte KU (A) spat do vychodiskovej polohy.
2.  Wtiahnite KIUC

3. Otocte kryt zamku.

14

/. ELEKTRICKE ZAPOJENIA

4.1

AN
AN

POCIATOCNE PREVIERKY

Vsetky elektrické zapojenia by sa mali vykonat
bez pritomnosti sietového napajania a s odpo-
jenou nudzovou batériou (ak je pritomna v auto-
matizacii).

Zapojenia mozZe vykonavat iba kvalifikovany

personal.

Pre vykonanie elektrickych zapojent:

1.  Zveste krabicu riadiacej jednotky z jej miesta.

2.  Otvorte krabicu.

4 @ N

({

NG J

3.  Previtajte plochu uréend na prechod kablov.

4. PrevieCte elekirické kable dovnutra zavory, tahajte ich od
zakladne smerom k riadiacej jednotke.

5. Prevlecte kabel napajania cez kablovu priechodku a zapojte
ho na 3-pdlovd svorku s poistkou.

6. Utiahnutim skrutky zaistite kablovd priechodku.

4 @ N

NG J

7. \Wkonajfte zapojenia ostatnych kablov podla elekirickej

schémy na “Obrazku 32 a 33". Na ulahcenie tejto operacie
je mozné svorky wybrat,

Pred zatvorenim krytu vykonajte zelané progra-
movanie (pozri odsek “PROGRAMOVANIE*).



4.2 SCHEMA A POPIS ZAPOJENI

4.2.1 Schéma zapojeni

e @ ™
A Standardné zapojenie
—ON OK R -Pause+ Speed Force LowS. LowF.
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C Zapojenie s “Foto Test” - programovaci svi¢ 12 ON

—ON OK R -Pause + Speed Force LowS. LowF.
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4.2.2 Popis zapojeni

Tabulka 4
TR "\ al®
Svorky Funkcia Popis
3.4 Maidk Wstup pre zapojenie majaka; pocas vykonavania manévru vydava zablesky v intervaloch 0,5 s
aa rozsvieteny a 0,5 zhasnuty
5 Servis Wystup 24 Vee (-30% + 50%) pre servisné napadjanie, max. 200 mA
6-8 cL Courtesy Light (pomocné svetlo): aktivuje sa na zaciatku manévru a zhasne 60 s po jeho
dokoncenf
Open Gate Indicator (kontrolka otvoreného ramena): zhasnuté, ked je rameno zatvorené;
6-9 OGlI rozsvietena, ked je manéver zastaveny a rameno Vv lubovolnej polohe; blika pomaly pocas
otvaracieno manévru a rychlo pocas zatvéaracieho manévru
6-10 St Vstup typu normalne zatvoreny (NC) pre zariadenia, ktoré oviadaji zablokovanie alebo okamzité
op zastavenie prebiehajliceho manévru
6-11 Fot Vstup typu normalne zatvoreny (NC) pre bezpecnostné zariadenia, ktoré ak zasiahnu pocas
oo zatvéracieho manévru, vwvolaji zmenu smeru pohybu alebo zastavenie
6-12 Foto 2 Vstup typu normalne zatvoreny (NC) pre bezpecnostné zariadenia, ktoré ak zasiahnu pocas
oo otvaracieho manévru, vyvolaju zmenu smeru pohybu alebo zastavenie
6-13 KroKk-za-krok Step by Step (krok-za-krokom): vstup typu normalne otvoreny (NO) pre oviadacie zariadenia,
FOK-Z8-KroKOM ktorych zasah wvola otvaraci alebo zatvaraci manéver s postupnostou Otvor - Stop - Zatvor - Stop
6-14 Ot Vstup typu normalne otvoreny (NO) pre oviadacie zariadenia, ktorych zasah vyvola otvaraci
vor manéver s postupnostou; Ovor - Stop - Otvor - Stop
6-15 Zat Vstup typu normalne otvoreny (NO) pre oviadacie zariadenia, ktorych zasah vyvola zatvaraci
atvor manéver s postupnostou Zatvor - Stop - Zatvor - Stop
7 24V / Photo test / Stand-by Vystup 24 Ve (-30% + 50%) pre servisné napédjanie, max. 200 mA / Photo test / Stand-by
AERIAL Anténa Vstup antény radiovéno prijfimaca; anténa mdze byt zabudovana v majaku alebo externa

& Vstupy kontaktov typu NC (normalne zatvorené), ak sa nepouZivaji, musia sa premostit so svorkou 6

alebo 7.

ﬁ Vstupy kontaktov typu NO (normalne otvorené), ak sa nepouzivaji, musia sa nechat volné.

Kontakty zariadeni zapojenych na riadiacu jednotku musia byt vyluéne mechanického typu a bezpoten-
cialové; nie su dovolené zapojenia so zariadeniami s kontaktmi typu open collector, typu "PNP” alebo

”"NPN”.

Poznamka 1

Poznamka 2
"Photo test" (hodnota z vyroby).

Poznamka 3
"'Stand-by".

5 KONECNA PREVIERKA A SPUSTENIE

5.1 PRIPOJENIE NAPAJANIA

& Pripojenie napajania musi vykonat skiseny a
kvalifikovany pracovnik s pozadovanymi nalezi-
tostami a pri plnom resSpektovani zakonov,
noriem a nariadeni.

Riadiaca jednotka by mala byt pripojena na elekirické vedenie
vybavené uzemnenim. Nainstalujte zariadenie pre odpojenie zo siete
s takou vzdialenostou otvorenia kontaktov, ktora zaruCuje Uplné
odpojenie za podmienok platnych pre kategoriu prepatia Il alebo
inStalujte zastrckovy system.

Pre aklivaciu Standardného zapojenia dajte svic 12 do polohy OFF.

Pre aktivaciu Fototestu nastavte svic 12 do polohy ON. Jeho konfiguracia, vykonana cez Qview, musi byt nastavena na

Pre aktivaciu Stand-by nastavte svic 12 do polohy ON. Jeho konfiguracia, vykonana cez Oview, musi byt nastavena na

lhned po zapnutl napajania vyrobku sa odporlca vykonat niekolko

jednoduchych previerok:

1. Skontrolujte, ¢i led OK zacne blikat v intervaloch priblizne 1
zablesk za sekundu.

2.  Skontrolujte, ¢i prislusné led vstupov s kontaktmi typu NG su
rozsvietené (vSetky bezpecnostné prvky aktivne) a led
vstupov s kontaktmi typu NO sU zhasnuté (nie je pritomny
Ziaden prikaz).

Ak tomu tak nie je, okamzite vypnite napéjanie riadiacej jednotky a
starostlivo skontrolujte elektrické zapojenia.

Dalsie informécie, potrebné k hladaniu a diagnostike portch, su
uvedené v odseku “‘RieSenie problémov’.

17



5.2 NASTAVENIE,POL(A)H
MECHANICKYCH DORAZOV

Je potrebné wvykonat nastavenie poldh mechanickych dorazov

(maximalne otvorenie a maximalne zatvorenie).

Skontrolujte vztah medzi smerom manévru a led FCC a FCA

(koncoveé spinace):

1. Odblokujte motor pomocou  Specialneho  kllca
odsek “Rucné odblokovanie a zablokovanie motora®).

2. Rucne nastavte rameno do polohy maximalneho zatvorenia a
skontrolujte, Ci je led FCC zhasnuta a led FCA rozsvietena.

3. Ructe nastavte rameno do polohy maximéalneho otvorenia a
skontrolujte, Cije led FCA zhasnuta a led FCC rozsvietena.

4. Dajte rameno na 45° a ruc¢ne zablokujte zavoru.

(pozri

Ak toto nenastane, je potrebné:

5. VWpnUt elektrické napéjanie automatizacie zo siete.

6. Konektor koncowych spinacov (LIMIT SWITCH) na riadiacej
jednotke otocit o 180°.

7. Znovu zapnUt elektrické napajanie.
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Pre ¢o najlepsSie vyuzitie funkcie spomalenia je potrebné, aby
koncowy spinac (A) zasiahol priblizne 20° pred bodom mechanické-
ho zastavenia; ak treba, nastavte vacky (B) do zelanej polohy.

~
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5.3 KONTROLA POHYBU RAMENA

Po nastaveni koncovych spinacov sa odporica vykonat niekolko
manévrov s cielom kontroly spravneho pohybu zavory.
Postupuijte nasledovne:

1. Nastavte vSetky svice do polohy 'OFF', aby fungovanie bolo v
rezime 'osoba pritomna’.

2, S ramenom v uhle 45° dajte kratky prikazovy impulz jednému
70 zarladeni zapojenych na vstup Otvor (OP - “Obrazok 32
a 33’) a skontrolujte pohyb ramena, ktory musi byt
otvaranie.

Ak toto nenastane, je potrebné:

3. VypnUt elektrické napajanie automatizacie zo siete.

4. Konektor motora (MOTOR) na riadiacej jednotke otoCit o
180°,

5. Znovu zapnut elektrické napajanie.

6 Vykonat niekolko otvaracich a zatvaracich manévrov s cielom
odhalenia pripadnych vad montaze a nastavenia alebo inych
anomalil.
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6 KOLAUDACIA .
A UVEDENIE DO PREVADZKY

Toto sU najddlezitejsie fazy pocas realizacie automatizacie, ktorych
cielom je zarucit ¢o najvyssiu bezpecnost zariadenia. Skuska sa
moze tiez pouzivat na pravidelnU previerku stavu zariadeni, ktoré
tvoria automatizaciu.

Fazy kolaudacie a uvedenia automatizacie do
prevadzky musi vykonat kvalifikovany a skiseny
pracovnik, ktory musi prevziat zodpovednost za
rozhodnutie, ktoré skusky sa musia vykonat na
kontrolu rieSeni prijatych v suvislosti s pred-
chadzanim moZnym rizikdim, a na kontrolu
splnenia poziadaviek zakonov, noriem a nariadeni:
najmé poziadaviek normy EN 12445, ktora urcuje
skiSobné metody pre automatizacie bran.

Pridavné zariadenia sa musia podrobit specialinej skiske z hladiska
funkénosti a spravnej spoluprace s riadiacou jednotkou. Precitajte si
pokyny k jednotlivym zariadeniam.

6.1 KOLAUDACIA

Na vykonanie kolaudacie:

1. Skontrolute, Ci sU spinene podmienky uvedené v_kapitole
‘VSEOBECNE POKYNY A ODPORUCANIA TYKAJU-
CE SA BEZPECNOSTI".

2. Skontrolujte spravne vyvazenie ramena (vid odsek “Vyvaze-
nie ramena").

3. Skontrolujte spravne fungovanie ru¢ného odblokovania (vid
odsek “Ruéné odblokovanie a zablokovanie motora“).

4, Pomocou ovladacich zariadeni (vysielac, ovladacie tlacidlo,
klicovy selektor atd.) skuste otvorit, zatvorit a zastavit rameno
a uistite sa, ze pohyb je v stlade so zamyslanym. Odporica
sa vykonat niekolko skisok na posudenie pohybu ramena a
Zistenie pripadnych chyb montaze, nastavenia a miest, ktoré
sU obzviast vystavené treniu.

5. Postupne skontrolufte spravnu ¢innost  vsetkych  bezpec-
nostnych zariadeni (fotobunky, citlivé hrany atd.). V pripade
zasahu niektorého zariadenia led “OK” na riadiacej jednotke
vyda dva rychle zablesky na potvrdenie, ze rozoznala udalost.

6. Skontrolujte  spravne  fungovanie fotobuniek nasledovnym
spbsobom:

— V zavislosti od toho, ¢i boli nainstalované jeden alebo dva
pary fotobuniek, treba si pripravit jeden alebo dva hranoly z
pevného materialu (napr. drevené) s rozmermi 70x30x20
cm. Kazdy hranol musi mat tri steny, jednu pre kazdy
rozmer, z reflexného materialu (napr. zrkadlo alebo leskly
lak) a tri steny z matného materialu (napr. natreté matnou
Clernou farbou). Aby bolo mozné otestovat fotobunky
umiestnené 50 cm nad zemou, oprite hranol o podlahu; pri
teste fotobuniek vo vyske 1 m nad zemou zdvihnite hranol
do vysky 50 cm.

— V pripade skusky jedného paru fotobuniek musi byt
skusobné teleso umiestnené presne pod stredom ramena,
pricom strany s dizkou 20 cm musia byt obratené smerom
k fotobunkam, a postvané po celej dizke ramena.

[—

— V pripade skisky dvoch parov fotobuniek musite
najprv urobit skisku zviast pre kazdy par s pouzitim
jedného skusobného telesa, a potom ju zopakovat s
dvomi sklsobnymi telesami; kazdé skusobné teleso by
malo byt umiestnené bokom od stredu ramena vo
vzdialenosti 15 cm, a potom sa musi postvat po celgj
dizke ramena.

7.

— Pocas tychto skuSok musi byt skusSobné teleso deteko-
vané fotobunkami bez ohladu na to, v akej polohe sa
nachadza po celej dizke ramena.

Skontrolujte, ¢i sa fotobunky nerusia s dalSimi zariadeniami:

— Pomocou valca (priemer 5 cm, dizka 30 cm) preruste
optickll os, ktora spdgja dvojicu fotobuniek tak, ze nim
prejde najprv blizko fotobunky TX, potom blizko RX a
nakoniec v strede medzi dvomi fotobunkami.

-

D

~
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10.

11.

6.2

VAN

VAN
VAN

— Skontrolujte, ¢i zarladenie funguje v kazdom pripade,
prepnutim z aktivneho stavu do stavu alarmu a naopak.

— Skontrolujte, ¢i to wyvola predpokladant akciu v riadiacej
jednotke (napriklad zmenu smeru pohybu pocas zatva-
racieno manévru).

Kontrola zabezpecenia pred nebezpec¢im zdvihu: v

pripade zariadeni s vertkanym pohybom je potrebné

skontrolovat, ¢i neexistuje nebezpecCie zdvihnutia. Skusku
mobzete vykonat nasledovne:

— V polovici dizky ramena zaveste zataz 20 kg (napriklad
vrecko strku).

— Dajte prikaz "Otvor” a skontrolujte, ¢i pocas tohto manévru
rameno neprekroci vysku 50 cm z jeho zatvorenej polohy.

— Ak rameno prekroc¢i tito vysku, zmensite silu motora (vid
kapitolu “PROGRAMOVANIE").

Ak boli nebezpecné situacie, spdsobené pohybom ramena,
odstranené znizenim narazovej sily, musi sa vykonat meranie
sily v sllade s normou EN 12445 a pripadne, ak sa
regulacia “sily motora” pouzila ako doplnok v systéme
znizovania narazovej sily, je potrebné najst taky spdsob
nastavenia, ktory poskytuje najlepsi vysledok.

Kontrola uc¢innosti odblokovacieho systému:

— Dajte rameno do polohy zatvorenia a vykonajte rucné
odblokovanie (vid odsek “Ruéné odblokovanie
a zablokovanie motora’).

— Uistite sa, ze odblokovanie nastane bez problémov.

— Uistite sa, Ze manualna sila, potrebna na pohyb ramena
pocas otvarania, nie je vysSia ako 200 N (okolo 20 kg).

— Této sila sa meria kolmo na rameno vo vzdialenosti 1 m
od osi otacania.

Kontrola systému odpojenia napajania. pomocou

zarladenia na odpojenie napajania a odpojenim pripadnych

nudzovych batéril skontrolujte, & sU vSetky led na riadiace
jednotke vypnuté a ze po odoslani prikazu zostane rameno
nehybné. Skontrolujfte Ucinnost blokovacieho systému, aby
ste sa whli nelmyselnému alebo neocpravnenému pripojeniu.

UVEDENIE DO PREVADZKY

Uvedenie do prevadzky sa moézZe vykonat len po
vykonani vSetkych faz kolaudacie s pozitivnym
vysledkom.

Pred uvedenim automatizacie do prevadzky
informujte vhodnym sposobom majitela o nebez-
pecéi a pripadnych zvyskovych rizikach.

Ciastoéné uvedenie do prevadzky, alebo v “pro-
vizérnych” situaciach, su zakazané.

Pre uvedenie do prevadzky:

1.

20

Pripravte technicku dokumentaciu, tykajucu sa automatizacie,
ktora musi obsahovat tieto dokumenty: vSeobecny wvykres
automatického systému, schému zapojenia, analyzu pritom-
nych rizik a prislusnych prijatych rieseni, whlasenie vyrobcu o
zhode pre vSetky pouzité zariadenia a wyhlasenie o zhode,
ktoré vyplnil montér.

2. Na zavoru trvalo pripevnite stitok alebo nalepku, ktora opisuje
odblokovanie a rucny manéver (‘Obrazok 40").
4 @ ™
3%
®
\
Q
\_ J
3. Nalepte na zavoru etiketu obsahujucu aspon tieto Udaje: typ
zariadenia, nazov a adresu vyrobcu (zodpovedného za “uve-
denie do prevadzky”), sériové Cislo, rok vyroby a oznacenie
“CE".
4. \Wplte a odovzdajte majitelovi automatizacie vyhlasenie o
zhode.
5. \Wplnte a odovzdafte majitelovi automatizacie “Néavod na
pouzivanie” zariadenia.
6. \\plite a odovzdajte majitelovi automatizacie “Plan servisu”,

B

ktory obsahuje pokyny pre udrzbu vSetkych zariadeni
zahmutych v automatizacii.

Pre vsSetky tieto dokumenty Nice prostred-
nictvom svojej technickej podpory poskytuje:
navody na montaz, pokyny a predvyplnené
formulare.



[ PROGRAMOVANIE

Programovanie riadiacej jednotky sa robi nastavenim trimmrov (A-E)
a svicov (F).
Nizsie je zobrazené ich nastavenie z vyroby.

~ )
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|| UpIny zoznam parametrov a prislusnych hodnét
najdete v odsekoch "Programovanie riadiacej
jednotky* a “Nastavenie trimmrov¥.

NASTAVENIE TRI
Trimmer

MROV
Popis

7.1 NASTAVENIE TRIMMROV

Na riadiacej jednotke sa nachadza pét trimmrov (pozri “Obrazok
41"), ktoré sU popisané v nasledovnej tabulke.

Aby nastavenie trimmrov bolo skutoc¢ne
efektivne, je potrebné dat svice 13 a 14 do
polohy 'OFF' pred nastavenim, a po dokonceni
nastavenia ich vratit do polohy 'ON'.

Pre posudenie efektu nastaveni vykonanych na trimmroch sa
odportca vykonat niekolko manévrov otvorenia a zatvorenia zavory.
Vykonajte tieto kroky manuélne (v rezime osoba pritomna):

1. Nastavte svice 13 a 14 (A) na 'OFF'.

2. V pripade, Zze vykonavate tento postup prwykrat, nastavte
vSetky trimmre do polovice.

3. Aktivuite  zariadenia zapojené na vstupy Krok-za-krokom,
Otvor a Zatvor a nechajte zavoru vykonat niekolko manévrov
(otvorenie aj zatvorenie): skontrolujte, ¢i pohyb ramena zacne
s fazou rozbehu, pokracuje konstantnou rychlostou a faza
spomalenia zacne 20° pred mechanickym dorazom.

4. Uvolnite ovladacie tlacidlo, aby sa manéver okamzite zastavil:
ak sa pouziva ako prikaz vstup SbS (Krok-za-krokom), prvy
pohyb po zastaveni je otvaraci manéver.

5. Nastavte trimmre tak, ako si zelate, aby automatizacia
fungovala.

6. Vratte svice 13 a 14 (A) do polohy 'ON',

Tabulka 5

A | Pause

Upravuje ¢as, ktory uplynie medzi koncom manévru Otvorenia a zaCiatkom manévru Zatvorenia.
Je platny, len ak je riadiaca jednotka naprogramovana v rezime Automatického fungovania (“Tabulka 6").

B | Speed
najplynulejsi.

Upravuje maximalnu rychlost ramena od Startu az po vacku spomalenia.
Musi byt nastaveny tak, aby neprichadzalo k otrasom pocas normalneho vykonavania manévru. Pohyb musi byt ¢o

C |Force

Upravuje prah zasahu detektora prekazok od startu az po vacku spomalenia.
V pripade prekazky vykona Uplnd zmenu smeru manévru.
Pri tretom po sebe iducom zasahu vykona kratku inverziu,

Upravuje rychlost od vacky spomalenia po doraz.
D |Low Speed
najplynulgjsi.

Musi byt nastaveny tak, aby neprichadzalo k otrasom poc¢as normalneho vykonavania manévru. Pohylb musi byt ¢o

E |Low Force

Pri tretom po sebe idlicom zasahu

Upravuje prah zasahu detektora prekazok od vacky spomalenia po doraz.

V pripade prekazky bez nacitanych poléh alebo v ramci “zény bez spétného chodu” hned zastavi manéver. S nactanymi
polohami a mimo “zony bez spatného chodu” vwkona Uplnd zmenu smeru manévru.

kona kratku inverziu.
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7.2 NACITANIE VSTUPU ALT A POLOH
MECHANICKYCH DORAZOV

Nasledovnym postupom sa vykona nacitanie zariadenia zapojeného

na vstup "ALT" a nacitanie poldh mechanickych dorazov. Na konci

tejto fazy je riadiaca jednotka schopna rozpoznat prekazku, aj ked

sa zavora nachadza medzi vackou spomalenia a mechanickym

koncovym spinacom.

Pocas postupu sa ulozia do paméate nasledovné informécie:

— Konfiguracia vstupu "ALT" (NC, NO, 8k2, 4k1), nastavenie z
vyroby NC

— Polohy otvorenia a zatvorenia

- Vypocet zony bez spatného chodu

— Zobrazenie polohy z Oview

Na spustenie procesu:

1. Dajte rameno do polovice drahy.

2. Nastavte svice 13 a 14 do polohy OFF.,

3. Podrzte 3 s stlacené tlacidlo PROG; riadiaca jednotka nacita
stav vstupu "ALT" a aktivuje proces hladania poldh, ktory
pozostava z:

— manévru celkového zatvorenia
— manévru celkového otvorenia
— manévru celkového zatvorenia.

4, Zopakuijte bod 2, ak sa presunu vacky spomalenia.

5. Je mozné nastavit timmre rychlosti a rozliSovania prekazok a
otestovat ich lubovolnym prikazom k pohybu.

6. Ked je programovanie dostatocné, dajte svice 13 a 14 do
polohy ON.

7.3 PROGRAMOVANIE RIADIACEJ JEDNOTKY

Riadiaca jednotka ulozi instalaciu do pamate, ak bola vykonana
uspesne. Led OK bude opat blikat zelenou farbou jedenkrat za
sekundu.

Y

Riadiaca jednotka ulozi nastavenia, iba ak nasta-
ne prechod z instalacie (svice 13 a 14 v polohe
OFF) do normalneho fungovania (svice 13 a 14 v
polohe ON). Ak bude zmeneny ¢éo len jeden zo
sviéov, riadiaca jednotka nevykona uloZenie do
pamate.

Stlacenie tlacidla PROG pocéas instalacie zastavi
manéver.

Ak hladanie poloh nebude ukonéené uUspes$ne,
tak budd vymazané polohy a vstup "ALT"
obnovi svoju konfiguraciu z vyroby.

Pocas postupu hladania poloh vstupy (ALT, SbS,
FOTO atd’.) funguju normaine.

Ked st svice 13 a 14 v polohe ON, tla¢idlo PROG
funguje ako ovladanie "SbS" (Krok-za-krokom).

€ € € € €

Ak su trimmre alebo niektoré svice zmenené
poc¢as normalneho fungovania, riadiaca jednot-
ka to signalizuje prostrednictvom oranzovej led,
ktora blikd jedenkrat za sekundu. Manévre
mozu pokracovat a nadalej sa pouziva hodnota
trimmrov, ktora bola nastavena v minulosti.

Nasledovna tabulka popisuje, ako funguju svice riadiacej jednotky (pozri aj "Obrazok 41").

Tabulka 6
Svié 1-2 Funkcia Popis
OFF-OFF Manualne (osoba Manéver prebieha iba vtedy, ked je aktivny prikaz (drzané stlacené tlacidlo vysielaca, t.j. fungovanie v
pritomna) rezime osoba pritomna).
ON-OFF Poloautomatické Poslanie prikazu wyvola vykonanie kompletného manévru (otvorenie alebo zatvorenie). [Poznamka 1-3-4]
Automatické P ‘ , : L . - ‘ .y
OFF-ON (automatickeé okslamg prﬂ<azg vyy(?la vykor)ame (;t’varaqehl(z m;ngvru, potom pauzu a na jej konci automatické
zatvorenie) vykonanie zatvaracieno manévru. [Poznamka 2-3-4]
Automatické + Ak, na’sledne po vypadku elektrického prUdu,po anoyen( mapéjgamia riadiaca/Jednotka zisti, Zelrameng je
ON-ON V3 . v otvorenej polohe, automaticky aktivuje zatvaraci manéver, ktorému predchadza 5-sekundové blikanie
7dy zatvorit N
vopred. [Poznamka 3-4]
Svi¢ 3 Funkcia Popis
Ked je poslany prikaz 'Krok-za-krokom' a zacne sa otvaraci manéver, tento nemdze byt preruseny
o Ziadnym inym poslanym radiovym prikazom 'Krok-za-krokom' alebo 'Otvor' az do ukoncenia samotného
ON Kondominiove Man&vIL.
(nedostupné vma- | posag zatvaracieo manévru poslanie nového prikazu Krok-za-krokom' wyola zastavenie a zmenu smeru
nuéinom rezme) samotného manévru.
OFF Deaktivované
Svic 4 Funkcia Popis
ON OTVOR - ZATVOR - OTVOR - ZATVOR
OFF CyHus Kick-za-kOKOM| Gy OR - STOP - ZATVOR - STOP
Svi¢ 5 Funkcia Popis
ON Ked je poslany prikaz, najprv sa aktivuje majak a po 5 sekundach (2 sekundy, ak je nastavené 'manualne’
Blikanie vopred fungovanie) sa zaCne manéver.
OFF Deaktivované
Svic 6 Funkcia Popis
ON Maiék Majék zqstane akt\’my ni‘elen pocas celého trvania manévru, ale aj pocas pauzy pre signalizaciu stavu
S 'nastavajlceho zatvarania'.
OFF & pocas pauzy Majék zostane aktivny iba pocas manévru (otvorenie alebo zatvorenig).
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PARAMETRE PROGRAMOVANIA

Svi¢ 7 Funkcia Popis
Zatvor hned po Akje nastaveny’ ‘.Automa.tiolk{/‘ rezim fupgovania,vumoiﬁuje udri@t’ rameno otyorené/lem pogv:as dpby
ON Foto' (len ak je potre/bnej na prgjazd vozidiel ale/bo 0s0Db; skutqcne, na konci zgsahu be;pecnostpych zariaden ’Fotp’ sa
nastaveny resim Injanever zasFavw a po 5 sekundach sa automaticky zacne zatvaraci manéver (nezavisle od nastaveného
‘Automatickeho Casu pauzy).
OFF fungovania) Deaktivované
Svi¢ 8 Funkcia Popis
Zasah bezpecnostného zariadenia vyvola prerusenie manévru aj pri otvarani. Ak je nastaveny
ON Bezpednost 'Foto' ‘Poloautomaticky’ alebo ‘Automaticky’ rezim fungovania, obnovenie otvaracieno manévru zacne hned po
aj pri otvarani uvolneni bezpecnostnych zariaden.
OFF Zasah bezpecnostného zariadenia vyvola prerusenie zatvaracieho manévru.
Svi¢ 9-10 Funkcia Popis
Vystup OGI (svorka 9) preberie funkciu Open Gate Indicator (Kontrolka otvorenej zavory):
zhasnuty, ked je zavora zatvorena; rychle zablesky, ked sa zavora zatvara; pomalé zablesky, ked sa
OFF-OFF 0ClaCL zavora otvara; svieti pevnym svetlom, ked je zavora otvorena.
Wstup CL (svorka 8) preberie funkciu Courtesy Light (Pomocné svetlo): zostane rozsvieteny pocas
celého trvania manévru a este 1 mindtu po ukoncen.
Vystup OGI (svorka 9) preberie funkciu jednosmernéhno semafora: takymto spdsobom méze byt na
Vwystup pripojena ziarovka zelenej farby, ktorg, ak je rozsvietena, ukazuje volny prejazd.
Sernafor Svetlo zhasnuté: ukazuje, 7e rameno je zatvorené alebo sa zatvara.
ON-OFF ednosmemy a Gl Svetlo rozsvietené: ukazuje, Ze rameno je otvorené alebo sa otvara.
J Y Wystup CL (svorka 8) preberie funkciu Courtesy Light (Pomocné svetlo): zostane rozsvieteny pocas
celého trvania manévru a este 1 mindtu po ukoncen.
Funkcia pre ovladanie preméavky vozidiel v oboch jazdnych smeroch prostrednictvom kontrolovaného
prejazdu cez zavoru, Pre kazdy smer jazdy moze byt nastaveny iny prikaz na otvorenie:
'SbS' (Krok-za-krokom) pre vjazd, 'SbS 2" (vstup 'Otvor) pre vyjazd.
Musia byt instalované dva semafory so signalizaciou 'Cervena' a 'Zelend', ktoré sa zapoja na vystupy OGI
(svorka 9) a CL (svorka 8):
- prikazom 'SbS' sa aktivuje vystup OGI: zelené svetlo na viazde a Cervené svetlo na vyjazde;
- prikazom 'SbS 2' sa aktivuje vystup CL: zelené svetlo na vyjazde a Cervené svetlo na vjazde.
Semafor Svetlo zhasnuté ukazuje, Ze rameno je zatvorené.
OFF-ON obojsmerny Zelené svetlo ukazuje, Ze rameno je otvorené a prejazd je volny.
Cervené svetlo ukazuje, ze rameno je otvorené a prejazd je obsadeny.
Oranzové svetlo (obe svetla rozsvietené) ukazuje, ze rameno sa zatvéra alebo prejazd nie je kontro-
lovany. Wstupy OGIl a CL mbzu oviadat malé Ziarovky 24 V== (spolu maximalne 10 W na vystup). Ak
potrebujete pouzit Ziarovky s vacsim vykonom, musite pouzit relé ovliadané z vystupov riadiacej jednotky,
ktoré ovladaju svetla semafora.
Pozri “Obrazok 42’
Funkcia definovana z Oview.
Oview Nastavenie Cervenéno/zeleného semafora z vyroby:
ON-ON (Semafor Cerveny/ Zelené svetlo svieti, ked je rameno otvorené a nehybné, zhasnuté pre vSetky ostatné polohy (svorka 9).
zeleny) Cervené svetlo svieti, ked je rameno zatvorené a nehybng, je zhasnuté pre vsetky ostatné polohy
(svorka 8).
Svi¢ 11 Funkcia Popis
ON Uvolnenie povolené pocas otvarania aj zatvarania s Gasmi nastavenymi z Oview.
Uvolnenie Uzitocné pre rychlejsi rozbeh a pre narazové skusky.
OFF Uvolnenie nie je povolené.
Svi¢ 12 Funkcia Popis
Funkcia definovana z Oview.
ON Oview N/astavenie Foto Test z vyroby: ‘ ) . ‘
(Foto Test) Wystup 24 V (svorka 7) preberie funkciu fototestu pre kontrolu spravneho fungovania fotobuniek.
OFF Staly wystup 24 V na svorke 7.
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PARAMETRE PROGRAMOVANIA
Svié 13-14 |Funkcia Popis
V tomto rezime je mozné ulozit do paméte stav ALT, polohy, konfiguraciu vsetkych svicov a hodnotu
trimmrov Speed, Force, LowS, LowF.
OFF-OFF Testovaci rezim Trimmer Pause sa neuloZf do paméate.
V tomto rezime riadiaca jednotka pouziva ako hodnoty trimmrov tie, ktoré Cita v realnom Case; takto su
mozZné nastavenia poc¢as chodu.
) Riadiaca jednotka dokonci prebiehajiici manéver a nedovoli dalSie manévre, az kym sa nevrati na niektor(
SLHelAr Nedovolene z povolenych konfiguracif.
3 ) Riadiaca jednotka dokond&i prebiehajici manéver a nedovolf dalsie manévre, az kym sa nevrati na niektoru
el Nedovolené 7 povolenych konfigurécif.
ON-ON Zablokovame. Riadiaca jednotka si zapamata a zablokuje trimmre a svice.
programovania

Poznamka 1 Ak pocas zatvaracieho manévru zasiahne jedno zo zariadeni zapojenych na vstup FOTO, aktivuje sa 'Automatické
zatvorenie', ktoré vyvola otvorenie, potom pauzu a zatvorenie.

Poznamka 2 Ak pocas pauzy zasiahne jedno zo zariadeni zapojenych na vstup FOTO, ¢asovanie sa resetuje s novou hodnotou. - Ak
zasiahne jedno zo zariadeni zapojenych na vstup 'ALT', funkcia zatvorenia sa zrusi a nahradi ju stav 'Stop'.

Poznamka 3 Ak sa posle prikaz na otvorenie podrzanim stlaceného tlacidla, ked rameno dosianne polohu maximalneho otvorenia,
zostane zablokované dovtedy, kym sa neuvolni tlacidlo a tym prerusi prikaz, az potom bude moct byt vkonany zatvaract

maneéver.

Poznamka 4 Ak sa posle prikaz na zatvorenie podrzanim stlaceného tlacidla, ked rameno dosiahne polohu maximalneho zatvorenia,
zostane zablokované dovtedy, kym sa neuvolni tlacidlo a tym prerusi prikaz, az potom bude moct byt vykonany otvaract

manéver.
s ~N
@ CL (8)
OGl (9)
@ PRIKAZ
@ SP.P.
WIDE VJAZD
[ |
VYJAZD
PRIKAZ
@ SP.P.2
- J

7.4 NACITANIE VYSIELACOV

V riadiacej jednotke je integrovany radiovy priimac, kompatibilny so
vsetkymi vysielaCmi, ktoré funguju s protokolmi NICE radiového
kodovania FLO, FLOR, O-CODE a SMILO.

7.4.1 Spoésoby nacitania tlacidiel vysielacov

Medzi postupmi, ktoré su k dispozicii pre nacitanie vysielacov,
niektoré umoznuju ich ulozenie v "standardnom" rezime (alebo
Rezime 1) ainé v "personalizovanom"” rezime (alebo Rezime 2).

7.4.1.1 STANDARDNE nadéitanie

(ReZim 1: vsetky tlacidla)

Tento typ postupu umoznuje pocas jeho wykonavania ulozit do
pamate sucasne vSetky tlacidla vysiclaca. Systém automaticky
priradi kazdému tlacidlu predvoleny prikaz, a to podla "Tabulky 7"
a "Tabulky 8"
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Tabulka 7
ALEBO REZIME Il
Vystup prijimacéa Prikaz
Vystup ¢é. 1 "Krok-za-krokom"
Vystup ¢é. 2 "Stop"
Vystup €. 3 "Otvor"
Vystup €. 4 "Zatvor"

Tabulka 8
OXI / OXIFM /OXIT / OXITFM V ROZSIRENOM REZIME II
¢. Prikaz Popis
1 Krok-za-krokom |Prikaz "SbS” (Krok-za-krokom)
2 Stop Prikaz “Stop”
3 Otvor Prikaz “Otvor”
4 Zatvor Prikaz “Zatvor”
5 cL Zapne sa \{y'stup "Pomocné svetlo"

S casovanym vypnutim

6 Radiovy kanal 1 | Moze byt priradeny k niektorému vystupu
7 Radiovy kanal 2 | Md6ze byt priradeny k niektorému vystupu

7.4.1.2 PERSONALIZOVANE nadéitanie

(RezZim 2: jediné tlacidio)
Tento typ postupu umoznuje pocas jeho vykonavania ulozit do
paméate jediné tlaéidlo spomedzi vsetkych tlacidiel vysielaca.
Prikazy, ktoré je mozné priradit, st nasledovné: Krok-za-krokom,
STOP, OTVOR, ZATVOR.
Whber tlacidla a prikazu, ktory sa mu priradi, je na instalujicom na
zaklade potrieb automatizacie.

7.4.2 Pocet zapamatatelnych vysielacdov
Prijimac riadiacej jednotky ma 100 miest v pamati. Jedno miesto si
moze zapamatat bud jediny vysielaC (Cize subor jeho tlacidiel a
prikazov) alebo jediné tlacidlo s prislusnym prikazom.



7.4.3 Postup uloZzenia a vymazania vysielacdov

Aby bolo mozZné vykonat d’alej popisané Postupy
A, B, C, D, pamat riadiacej jednotky musi byt
odblokovana. Ak je pamat zablokovana, vyko-
najte postup odblokovania, uvedeny v odseku
“Zablokovanie a odblokovanie pamate*.
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7.4.3.1 POSTUP A - UloZenie VSETKYCH tlacidiel
jedného vysielaca (STANDARDNY spésob
alebo Rezim 1)

Pre vykonanie postupu:

1. Na riadiacej jednotke: podrzte stlacené tlacidio "RADIO",

az kym sa rozsvieti Led "R".

Uvolnite tlacidlo "RADIO".

(do 10 sekind) Na vysielaéi, ktory chcete ulozit do

pamate: podrzte stlacené lubovolné tlacidlo a pockajte, kym

Led "R" vyda 3 dihé zablesky (= ulozenie vykonané spravne).

Uvolnite tlacidlo vysielaca.

N

Po 3 dlhych zableskoch mate eSte 10 sekind na
ulozenie dalSieho vysielaca (ak si zelate),
pricom zacinate od kroku 3.

Eg.h

Led "R" méze vydavat aj nasledovné signaly: 1
rychly zablesk, ak uz je vysiela¢ ulozeny v
pamati, 6 zableskov, ak radiové koédovanie
vysielaéa nie je kompatibilné s kédovanim
prijimac¢a riadiacej jednotky alebo 8 zableskov,
ak je pamat plna.

B

7.4.3.2 POSTUP B - UloZenie JEDNEHO TLACIDLA
vysielaca (PERSONALIZOVANY spésob alebo
Rezim 2)

Pre vykonanie postupu:

1. Wherte prikaz, ktory si zelate priradit k tlacidlu, ktoré ukladate
do paméate:

—pre ¢. 1 - "Krok-za-krokom" stlacte 1-krat tlacidio "RADIO"
—pre ¢. 2 - "STOP" stlacte 2-krat tlacidlo "RADIO"

—pre ¢. 3 - "OTVOR" stlacte 3-krat tlacidlo "RADIO"

—pre . 4 - "ZATVOR" stlacte 4-krat tlacidlo "RADIO"

2. Na riadiacej jednotke: stlacte a uvolnite tlacidlo "RADIO"
tolkokrat, aké cislo ma zelany prikaz, teda rovnako ako ste
vybrali v kroku 1.

3. (do 10 sekund) Na wvysielaé€i: podrzte stlacené tlacidlo,
ktoré si zelate ulozit do pamate a pockajte, kym Led "R" vyda
3 dihé zablesky (= ulozenie vykonané spravne).

4. Uvolnite tlacidlo vysielaca.

[LLJ| Po 3 dihjch zableskoch mate este 10 sekind na
uloZzenie dalSieho vysielaca (ak si Zelate),
pricom zacinate od kroku 3.

Led "R" modze vydavat aj nasledovné signaly: 1
rychly zablesk, ak uz je vysiela¢ ulozeny v
pamati, 6 zableskov, ak radiové koédovanie
vysielaéa nie je kompatibilné s koédovanim
prijimac¢a riadiacej jednotky alebo 8 zableskov,
ak je pamat plna.

B

7.4.3.3 POSTUP C - UloZenie vysielaca prostrednic-
tvom iného vysielac¢a, uz nacitaného v pamiti
(uloZenie na dialku od riadiacej jednotky)

Tento postup umoznuje ulozit do pamate novy vysielac prostrednic-
tvom pouzitia druného vysielaca, ktory je uz ulozeny v paméti tej istej
riadiacej jednotky. Takto nowy vysielaC¢ prime rovnaké nastavenia
ako ma ten, ktory je uz nacitany. Wkonavanie postupu si nevyzaduje
priamy zasah na tlacidio "RADIO" riadiacej jednotky, staci pracovat

len v dosahu jej prijmu.
Pre vykonanie postupu:

1. Na vysielaéi, ktory ukladate: podrzte stlacené tlacidlo,
ktoré si zelate ulozit do paméte.

2 Na riadiacej jednotke: po niekolkych sekundach (cca 5)
sarozsvieti Led "R".

3. Uvolnite tlacidlo vysielaca.

4 Na vysielaci, ktory je uz ulozeny: stlacte a pustite

pomaly 3-krat ulozené tlacidlo, ktoré si zelate kopirovat,

Na vysielaci, ktory ukladate: podrzte stlacené to isté

tlacidlo ako v bode 1 a pockajte, kym Led "R" vyda 3 dihé

zablesky (= ulozenie vykonané spravne).

6. Uvolnite tlacidlo vysielaca.

o

Led "R" moze vydavat aj nasledovné signaly: 1
rychly zablesk, ak uz je vysiela¢ ulozeny v
pamaiti, 6 zableskov, ak radiové koédovanie
vysielata nie je kompatibilné s kédovanim
prijimac¢a riadiacej jednotky alebo 8 zableskov,
ak je pamit plIna.

7.4.3.4 POSTUP D - Vymazanie jedného vysielaca
(ak je uloZeny v ReZime 1) alebo jediného
tlacidla vysielaca (ak je uloZeny v ReZime 2)

Pre vykonanie postupu:

1. Na riadiacej jednotke: podrZte stlacené tlacidlo "RADIO".

2. Priblizne po 4 sekundach sa rozsvieti Led "R" pevnym
svetlom (stale drzte stlacené tlacidlo "RADIO").

3. Na vysielaci, ktory si Zelate vymazat z pamite:
podrzte stlacené tlacidlo (¥) az kym Led 'R" (na riadiace]
jednotke) wyda 5 rychlych zableskov (alebo 1 zablesk, ak
vysielac alebo tlacidlo nie je nacitané v pamati).

4, Uvolnite tlacidlo "RADIO",

(*) Ak je wysielac nacitany v Rezime 1, morzete stlacit
lubovolné tlacidlo a riadiaca jednotka vymaze cely vysielac.
Ak je vysielac nacitany v Rezime 2, treba stlacit ulozené
tlacidlo, ktoré si Zelate vymazat. Na vymazanie dalSich
tlacidiel nacitanych v Rezime 2, zopakujte cely postup pre
kazdé tlacidlo, ktoré chcete vymazat.
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7.4.3.5 POSTUP E - Vymazanie VSETKYCH uloZenych
vysielacov
Pre vykonanie postupu:

1. Na riadiacej jednotke: podrzte stlacené tlacidio "RADIO".

2 Priblizne po 4 sekundach sa rozsvieti Led "R" pevnym
svetlom (stale drzte stlacené tlacidlo "RADIO").

3. Priblizne po 4 sekundach Led "R" Zhasne (stdle drzte
stlacené tlacidlo "RADIO").

4 Ked Led "R" zaCne blikat, odrétajte 2 zablesky a pripravte sa
uvolnit  tlacidlo  presne pocas treticho  zablesku, ktory
nasleduje.

5. Pocas vymazavania Led "R" rychlo blika.

6. Led "R" wda 5 dhych zableskov na potvrdenie, Ze
vymazanie prebehlo spravne.

7.5 ZABLOKOVANIE A ODBLOKOVANIE PAMATE

POZOR! - Tento postup zablokuje pamit, preto
nebude mozné vykonat Postupy A, B, C a D,
popisané v odseku “Postup uloZenia a vymaza-
nia vysielacov*.
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Pre vykonanie postupu odblokovania/zablokovania pamate:

VWypnite elektrické napajanie riadiacej jednotky.

Podrzte stlacené tlacidlo "RADIO",

Znovu zapnite napéjanie riadiacej jednotky (pricom drzite

stlacené tlacidlo "RADIO").

Po 5 sekundéch Led "R" vyda 2 pomalé zablesky.

Uvolnite tlacidlo "RADIO".

(do 5 sekund) Opakovane stlacajte tlacidio "RADIO" pre

vyber jednej z nasledovnych moznostf

— deaktivacia Blokovania paméte = Led zhasnuta;

— aktivacia Blokovania paméte = Led rozsvietena.

7. Po 5 sekundach od posledného stlacenia tlacidla Led "R"
vyda 2 pomalé zablesky na potvrdenie ukoncenia postupu.

ook b
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7.6 SPECIALNE FUNKCIE

7.6.1 Funkcia “Hyb napriek vSetkému”

Tato funkcia umozniuje fungovanie automatizacie aj vtedy, ked
niektoré bezpecnostné zariadenie nefunguje spravne alebo je mimo
prevadzky. Automatizaciu je mozné ovladat v rezme “osoba

pritomna’, a to nasledovnym spdsobom:

1. Pomocou vysielaca alebo klucového selektora atd. dajte
prikaz na aktivaciu zavory. Ak vsetko funguje spravne, zavora
sa bude pohybovat normalne, inak postupujte podla krokov
uvedenych v bode 2.

2. Do 3 sekiind znowu aktivujte prikaz a drzte ho aktivny.

3. Priblizne po 2 sekundach wkona zavora pozadovany
manéver v rezime ‘osoba pritomna’; to znamena, ze
rameno sa bude pohybovat, len kym je aktivny prikaz (pocas

drzania tlacidla na ovladaci).

Ked su bezpecnostné prvky nefunkéné, led
"OK" na riadiacej jednotke vyda niekolko
zableskov pre signalizaciu typu problému. Ak
chcete skontrolovat typ anomalie, precitajte si
odsek “Signaly na riadiacej jednotke”.

7.6.2 Funkcia “Avizo servisu”

Tato funkcia signalizuje uzivatelovi, kedy je potrebné vykonat
servisnU prehliadku automatického zariadenia.

Parameter "Avizo servisu” sa da nastavit pomocou programatora
Oview.

Poziadavka servisu je signalizovana prostrednictvom majaka Flash
alebo  kontrolky Udrzby, v zavislosti od naprogramovaného
nastavenia.

Na zaklade poé&tu vykonanych manévrov vo
vztahu k naprogramovanému limitu vystup OGl
a pomoché svetlo konfigurované ako kontrolka
udrzby vydavaja signaly popisané v “Tabulke

9!!).
Tabulka 9
AViZO SERVISU S OGI A KONTROLKOU UDRZBY
. Signaly kontrolky
Pocet manévrov Signaly na OGI Gdrsby

Svieti 2 s na zaciatku
otvaracieho manévru

Menej ako 80 %
limitu

Normalne (0,5 s svieti
- 0,5 s zhasnuty)

Na zaciatku manévru
zostane svietit 2 s

Medzi 81 % a
100 % limitu

Blika pocas celého
trvania manévru

Na zaciatku a na konci
manévru zostane svietit
2 s, potom pokracuje
normalne

Viac ako 100 %

_ Stale blika
limitu

7.6.3 Kontrola poc¢tu vykonanych manévrov

Pocet vykonanych manévrov je mozné skontrolovat jedine cez
programator Oview,

7.6.4 Vynulovanie pocéitadla manévrov

Po wvykonani servisu zariadenia je potrebné vynulovat pocitadlo
Manévrov.

Vynulovanie je mozné len prostrednictvom programatora Oview.



38 €O ROBIT, KED...

(pomoc pri rieSeni problémov)

8.1 RIESENIE PROBLEMOV

Nasledujuca tabulka obsahuje tipy, ktoré vam pomdzu vyriesit
problémy, ktoré by sa mohli vyskytnut pocas montaze alebo v pri-

pade poruchy.

Tabulka 10

RIESENIE PROBLEMOV
Priznaky

Odporucéané previerky

Radiovy vysielaé neriadi zavoru a
led na vysielaci sa nerozsvieti

Skontrolujte, ¢i nie sU vybité batérie vysielaca, pripadne ich vymente.,

Radiovy vysielaé neriadi zavoru,
ale led na vysielaci sa rozsvieti

Skontrolujte, &i je vysielat spravne nacitany v radiovom prijimadi.

Nie je moZné ovladat Ziaden
manéver

Skontrolujte, ¢i je motor napajany sietovym napatim.
Skontrolujte, ¢i poistky F1 a F2 nie sU vypéalené; v takom pripade zistite pri¢inu poruchy, a potom ich
vymente za nové s rovnakou prudovou hodnotou a ostatnymi parametrami.

Nie je mozné ovladat Ziaden
manéver a majak je zhasnuty

Skontrolujte, ¢i je prikaz skutocne prijaty. Ak prikaz dosiahne vstup Sbs, prislusna led "SbS" sa musf
rozsvietit; ak sa pouziva radiovy vysielac, led "OK" musi vydat 2 rychle zablesky.

Manéver sa spusti, ale hned’
potom nastane inverzia pohybu

Zvolena sila mbze byt prilis nizka pre tento typ zavory. Skontrolujte spravne vyvazenie ramena
a pripadne zvolte vyssiu silu.

Manéver sa vykonava pomaly

Manéver nezacina z jedného z koncovych spinacov alebo riadiaca jednotka nerozpoznava koncovy
spinac. Skontrolujte elektrické zapojenie koncového spinaca.

Manéver je vykonany naopak

Skontrolujte zapojenie motora (pozri odsek “Kontrola pohybu ramena”).
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8.2 SIGNALY NA RIADIACEJ JEDNOTKE

Led, zodpovedajuce svorkam na riadiace] jednotke, vydavaju Spe-
cidlne signaly, ktoré informujd o spravnom fungovani, ako aj o
moznych poruchach.

Nasledujuca tabulka popisuje priciny a riesenia pre kazdy typ
signalu.

LED SVORIEK PRITOMNYCH NA RIADIACEJ JEDNOTKE
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Tabulka 11

Stav Vyznam Mozné rieSenie
Led OK
Skontrolujte, ¢i je pritomné napajanie; skontrolujte, ¢i nie su vypalené
Zhasnuta Anomalia poistky; v takom pripade skontrolujte pricinu poruchy a potom ich
wymente za nové s rovnakou hodnotou.
Ide o vaznu anomaliu; skuste na niekolko sekund vypnut riadiacu
Rozsvietena Véazna anomalia jednotku; ak stav pretrvava, je to porucha a bude treba vymenit

elektronickd dosku.

1 zablesk za sekundu VSetko spravne

Spravne fungovanie riadiacej jednotky

2 rychle zablesky
pauza 1 sekundu
2 rychle zablesky

Zasah fotobunky

Na zaciatku manévru jedna alebo viac fotobuniek nedavajl suhlas k
pohybu; skontrolujte, ¢i nie sU pritomné prekazky.
Pocas pohybu je to normélne, ak je skutocne pritomna prekéazka.

3 rychle zablesky
pauza 1 sekundu

3 rychle zablesky spinaca k drunému

Prekazka na drahe od jedného koncového

Pocas pohybu sa motor stretol s vacsim odporom. Zistite pricinu a
pripadne zvyste stupen sily motora.

4 rychle zablesky
pauza 1 sekundu
4 rychle zablesky

Zasah vstupu ALT (STOP)

Na zaciatku manévru alebo pocas pohybu prislo k zasahu zariadent
zapojenych na vstup ALT (STOP). Zistite pricinu.

Manéver sa nerozbehne alebo sa zastavi
kvoli problému s hardvérom vo faze
ovladania motora

5 rychlych zableskov
pauza 1 sekundu
5 rychlych zableskov

Pockajte aspon 30 sekdnd, a potom znovu skuste dat prikaz,
pripadne vypnite aj napajanie. Ak stav pretrvava, moze ist o vaznu
poruchu a bude treba vymenit elektronickd dosku.

6 rychlych zableskov
pauza 1 sekundu
6 rychlych zableskov

Bola prekrocena hrani¢na prevadzkova
teplota

Pockajte niekolko minut, kym sa teplota vrati pod maximalny limit.

Led STOP

Zhasnuta Egsvasq que)dSnTeg%zo zariadent zapojenyoh Skontrolujte zariadenia zapojené na vstup STOP.

Rozsvietena VSetko spravne Vstup Stop aktivny

Led PH

Zhasnuta Zésah jedneno zo zariadenf zapojenych Skontrolujte zariadenia zapojené na vstup PHOTO.
na vstup PHOTO

Rozsvietena VSetko spravne Vstup Photo aktivny

Led PH2

Zhasnuta Zasah jedného 70 zartadent zapojenych Skontrolujte zariadenia zapojené na vstup PHOTO2.
na vstup PHOTO2

Rozsvietena Vsetko spravne Vstup Photo?2 atkivny

Led SbS

Zhasnuta VSetko spravne Vstup Krok-za-krokom neaktivn

Rozsvietena Zésah vstupu Krok-za-krokom Je to normalne, ak je aktivne jedno zo zariadeni zapojenych na vstup

Krok-za-krokom.
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LED SVORIEK PRITOMNYCH NA RIADIACEJ JEDNOTKE

Stav Vyznam Mozné rieSenie

Led OP

Zhasnuta VSetko spravne Vstup Otvor neaktivny

Rozsvietena Zasah vstupu Otvor Je to normalne, ak je aktivne jedno zo zariadeni zapojenych na
vstup Otvor.

Led CL

Zhasnuta VSetko spravne Vstup Otvor neaktivny

Rozsvietena Zésah vstupu Zatvor j;ltj; an;rtr\w/ﬁoar\lne, ak je aktivne jedno zo zariadeni zapojenych na

Led FCA

Zhasnuta Koncovy spinac zasiahol Rameno sa nachadza v polohe otvorenia.

Rozsvietena Koncovy spina¢ nezasiahol Rameno sa nachadza v ingj polohe ako otvorenie.

Led FCC

Zhasnuta Koncovy spinac zasiahol Rameno sa nachadza v polohe zatvorenia.

Rozsvietena Koncowy spina¢ nezasiahol Rameno sa nachadza v inej polohe ako zatvorenie.

9 DOPLNUJUCE INFORMACIE
(Prislusenstvo)

9.1 ZAPOJENIE RADIOVEHO PRIJIMACA
TYPU SM

Na riadiacej jednotke sa nachadza konektor pre radiové prifimace s
koncovkou SM (volitelné prislusenstvo) patriace do rodiny SMXI, OXI
atd., ktoré umoznuju ovladanie riadiace] jednotky na dialku
prostrednictvom vysielacov, ktoré aktivujl vstupy riadiacej jednotky.

Pred instalaciou prijimacéa vypnite elektrické
napajanie riadiacej jednotky.

InStalacia prifmaca (‘Obrazok 47"):
1. Umiestnite prijimac (A) do prislusnej zasuvky (B) nachadza-
jucej sa na elektronickej doske riadiacej jednotky.

- J

V “Tabulke 12’ s uvedené slvislosti medzi vystupom prijimaca a
prikazom, ktory motor vykona:

BlizSie informacie najdete v navode k prislus-
nému prijimacu.

Tabulka 12

SMXI / SMXIS ALEBO OXI / OXIFM / OXIT / OXITFM V REZIME |
ALEBO REZIME I

Vystup prijimaéa Prikaz

Vystup €. 1 "Krok-za-krokom"
Vystup ¢é. 2 "Stop"

Vystup é. 3 "Otvor"

Vystup €. 4 "Zatvor"

Vystup €. 5 Pomocné svetlo
Vystup €. 6 Réadiovy kanal 1
Vystup €. 7 Radiovy kanal 2

9.2 ZAPOQJENIE A INSTALACIA NUDZOVEJ

AN

Elektrické zapojenie batérie k riadiacej jednotke
musi byt vykonané az po dokonéeni vSetkych
faz montaze a programovania, pretoze batéria
predstavuje nudzovy zdroj elektrického
napajania.

N

Ak chcete nainstalovat a zapojit batériu:

1. Zveste krabicu riadiacej jednotky z jej miesta.

2. Otvorte krabicu.

3. Vojdite do priestoru pre batériu odpojenim drziaka (A) a
nadvihnutim casti (B).

4 )
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Pred zacatim montaze nudzovej batérie vypnite
elektrické napajanie riadiacej jednotky.
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4. Polozte batériu (C).
5.  Zatvorte Cast (B) a pripojte drziak (A).

4 )

49)

J
7. Zatvorte krabicu riadiacej jednotky a zaveste ju na jej miesto.

9.3 ZAPOJENIE PROGRAMATORA OVIEW

Na riadiacu jednotku je mozné pripojit programator “Oview”.

Tato jednotka umoznuje rychle a Uplné programovanie funkcii,
nastavenie parametrov, aktualizaciu firmvéru riadiacej jednotky,
diagnostiku za Ucelom Zzistenia pripadného nespravneho fungovania
a pravidelny servis.

“Oview” umoznuje pracovat v maximéalnej vzdialenosti priblizne 100 m
od riadiacej jednotky. Ak je v sieti “BusT4” medzi sebou prepojenych
viac riadiacich jednotiek, pripojenim “Oview” k jednej z nich je
mozné zobrazit na jej displeji vsetky riadiace jednotky zapojené v
sieti (maximalne 16 riadiacich jednotiek).

Jednotka “Oview” moze zostat pripojena k riadiacej jednotke &
pocas normaneho fungovania automatizacie, C¢o umoznuje
pouzivatelovi posielat prikazy prostrednictvom Specialneho menui.

Pred pripojenim rozhrania IBT4N je potrebné
vypnut elektrické napajanie riadiacej jednotky
zo siete.
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Ak chcete nainstalovat rozhranie:

1.  Zozte vrchny kryt (A) zavory.

2. Vysunte zadny panel najprv smerom hore a potom smerom
von.

4 )

N N

€

/

Nastrcte rozhranie (B) do prislusnej zasuvky (G) na elektro-
nickej doske riadiacej jednotky.
Zastrcte kabel (D) do prislusnej zasuvky (E) na rozhrani.,

L

/

Teraz je mozné znovu zapnUt napéjanie riadiacej jednotky.

|| BlizSie informacie najdete v prisluSnych navo-
doch k zapojenym zariadeniam.



9.4 ZAPOJENIE SVETIEL RAMENA
(VOLITELNE PRISLUSENSTVO)

Ak chcete vykonat montaz:

1. Rameno dajte do vertikalnej polohy.
2. Odskrutkujte 4 skrutky, ktoré zaistuju kryt ramena (A).
4 ™
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3. Rameno docasne vytiahnite von.
4. Previec¢te kablovl priechodku cez Specialne pripraveny otvor

~

- J

5. Viozte svetelny kabel (C) dovnUtra ochrannej gumenej listy, na
ulahcenie tejto operacie mozete pouzit sondu.

~

6. V pripade potreby svetelny kabel skratte, pricom vykonajte rez
iba na jednom z bodov oznacenych prislusnou znackou. Po
skrateni kabla treba premiestnit zaslepku a uzatvorit tak novy
koniec.

7. Kabel previecte najprv cez otvor na drziaku ramena, a potom
cez otvor na skrini.

Ponechajte kusok kabla vo vnutri drziaka
ramena, tak aby sa rameno mohlo otacat bez
akéhokolvek napinania kabla.

4 N

N

- J

8. Svetelny kabel zapojte na svorky 3-4 na riadiacej jednotke.

Vystup ma polaritu: ak sa svetla nerozsvietia,
hoci si naprogramované, je treba obratit vodice
zapojené na svorku.

4 )
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24V ~
S
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9. Zasunte a zaistite konektor do drazky v ramene.

Zaistite kartu na zadnej ¢asti boxu.

Prevftajte gumicku (€), urcenl na prechod elektrického kabla.
Previlecte kabel fotobunky cez gumicku.

Kabel zapojte na kartu fotobunky (vid “Obrazok 32 a 33").

-

10. Nasadte rameno a zaistite ho jeho krytom, pevne dotiahnite
4 skrutky a dbajte na to, aby ste nepricvikli kabel.

4 )

D

[

- J

9.4.1 Fotobunky

Je mozné namontovat jednu z fotobuniek do vyhradeného priestoru

Vo vnUtri zavory.

Pri montazi postupujte nasledovne:

1. Whberte kartu fotobunky (A) z jej krabicky tak, ze ju vypéacite
pomocou skrutkovaca. Davajte pozor, aby ste nepo-
Skodili elektrické komponenty.

2. Otvorte box urceny pre fotobunku (B), dodany v balen.
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Zatvorte box krytom a gumicku zaistite na jej mieste.
Box pripnite na Sosovku (D), ktora sa nachadza vo vnUtri
skrine, tak, Ze ju nasuniete zhora smerom dole.

~

J

BlizSie informacie najdete v navode k fotobun-
kam.



10 SERVIS VYROBKU

Na udrzanie konstantnej Urovne bezpecnosti a zarucenie maximalnej
trvacnosti celej automatizacie je potrebny pravidelny servis. Na tento
ucel je WIDEL vybavena pocitadlom manévrov a signalizatnym
systémom pre poziadavku servisu; vid odsek ‘Funkcia “Avizo
servisu”’,

& Servisné ¢innosti musia byt vykonavané striktne
v zhode s bezpe¢nostnymi predpismi, uvedenymi
v tejto prirucke, a v stlade s platnymi predpismi
a normami.

Na Udrzbu pohonu:

1. Servis programujte najneskér do 6 mesiacov alebo po
vykonani 50.000 manévrov od posledného servisu.

2. Odpojte  vsetky zdroje elekirického  napédjania  vratane
pripadnych nddzovych batéril.

3.  Skontrolujte stav opotrebenia vSetkych materidlov, zahrmutych
v automatizacii, pricom osobitni pozornost venujte erézi
alebo oxidacii konstrukénych prvkov; nahradte prvky, ktoré
neposkytujU dostatocné zaruky.

4.  Skontrolute stupen  opotrebenia  pohyblivych  Casti a
opotrebované casti vymente.

5. Opéatovne pripojte zdroj elektrického napédjania a vykonajte
testy a kontroly uvedené v odseku “Kolaudacia”.

11 LIKVIDACIA VYROBKU

Tento vyrobok je neoddelitelnou sucéastou
automatizacie, a preto musi byt zlikvidovany
spolu s nou.

Tak ako montazne operacie, a demontaz na konci zivotnosti
zariadenia, musia vykonavat kvalifikovani pracovnici.

Wyrobok sa sklada z roznych materialov: niektoré z nich su urcené
na recyklaciu, iné musia byt Zlkvidované. Odporlc¢ame vam
informovat sa o systémoch recyklacie alebo likvidacie, uvedenych v
miestne platnych predpisoch pre dand kategdriu vyrobkov.,

& POZOR

Niektoré ¢asti vyrobku moézu obsahovat skodlivé
alebo nebezpecéné latky, ktoré v pripade rozpty-
lenia v prostredi méZzu mat skodlivé uc¢inky na
zivotné prostredie a na ludské zdravie.

Ako znazorinuje symbol naboku,
je zakazané odhodit tento
vyrobok do domového odpadu.
Vykonajte preto f‘separovany
zber odpadu” v stilade s meté6-
dami stanovenymi predpismi
platnymi na vaSom Gzemi alebo
vratte vyrobok predajcovi pri
nakupe nového rovnocenného
vyrobku.

POZOR

Miestne predpisy moéZzu stanovovat vysoké
pokuty za nelegalnu likvidaciu tohto vyrobku.
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12 TECHNICKE PARAMETRE

Uvedené technické parametre sa vztahuju na teplotu okolia 20°C (+ 5°C). Nice S.p.A. si vyhradzuje pravo
kedykolvek vykonat zmenu produktu, pricom vSak zarucuje jeho funkénost a zamyslané pouzitie.

Tabulka 13

TECHNICKE PARAMETRE

Popis Technicky parameter
WIDES - WIDESI \ WIDEM - WIDEMI - WIDEMS \ WIDEL - WIDELI - WIDELS
Typolégia cestna zavora na rezidencné pouritie s elektronickou riadiacou jednotkou
Napajacie napatie 220-230 V= 50/60 Hz
Maximalny vykon (W) 300 300 360
Maximalny odber priudu (A) 1 1,1 1,2
Odber prudu v stand-by 8 mA - 24 V=
Minimalny ¢éas otvorenia (s) 4 3,5 5
Nominalny kruatiaci moment (Nm) 100 140 200

Vystup servisného napajania

24 V== maximalny prudu 200 mA (napétie mdze kolisat medzi 16 a 33 V=)

Nudzové napajanie

s volitelnym prislusenstvom PS324

Vystup Fototest

24 V== maximalny prud 100 mA (napatie mbze kolisat medzi 16 a 33 V=)
zapaojit vyhradne fotobunky Nice

Vystup Flash

pre 1 majak ELDC (pripadne majak so ziarovkou s max.vykonom 25 W)

Vystup Pomocné svetlo

wystup pre ziarovku 24 V (max. 10 W)

Vystup OGI vystup pre kontrolku 24V (max. 10 W)

Vstup Alt konfiguracia vstupu "ALT" (NC, NO, 8k2, 4k1) z vyroby NC
Vstup Krok-za-krokom pre kontakty normalne otvorené

Vstup Otvor pre kontakty normalne otvorené

Vstup Zatvor pre kontakty normalne otvorené

Vstup radia konektor SM pre prijfimace SMXI, SMXIS, OXl a OXIT

Vstup ANTENNA Radio

50 Q pre kabel typu RG58 alebo podobny

Nastavitelné funkcie

pomocou timmrov (pozri odsek "Nastavenie trimmrov' a mikrospinacov (pozri odsek
'Programovanie riadiacej jednotky")

Pouzitie v obzvlast kyslej alebo

slanej alebo potencialne nie
vybusnej atmosfére

Pracovna teplota -20°C + 55°C
Stupen ochrany P54

Rozmery a vaha

280x178x1000 v. mm; 40 kg 320x205x1000 v. mm; 46 kg

420x205x1030 v. mm; 54 kg



13 zHODA

-

Vyhlasenie o zhode EU A

a vyhlasenie o zabudovani “Ciastoéne skompletizovaného strojového zariadenia”

Poznamka - Obsah tohto vyhlésenia zodpoveda obsahu tradneého dokumentu, uloZeneého v ustredi spolocnosti Nice S.p.a., a najmé jeho poslednej verzii, ktora bola k dispozicii pred tlacou tohto
navoau. Tu uvedeny text bol upraveny z vydavatelskych dévodov. Kdpiu pévoaného vyhidsenia je mozZné zZiskat v sidle Nice S.p.a. (TV), Taliansko.

CGislo: 561/WIDE Vydanie: 5 Jazyk: SK
Meno vyrobcu: Nice s.p.a.
Adresa: Via Callalta 1, 31046 Oderzo (TV), Taliansko

Osoba opravnena zostavenim
technickej dokumentacie: Nice s.p.a.

Typ vyrobku: Elektromechanicka zavora
Model / Typ: WIDES, WIDESI, WIDEM, WIDEMI, WIDEMS, WIDEL, WIDELI, WIDELS
Prislusenstvo: Pozri katalog

Dolupodpisany Roberto Griffa, ako Chief Executive Officer, vyhlasuje na svoju viastnti zodpovednost, Ze horeuvedeny vyrobok spifia nalezitosti nasledovnych smemic:

¢ Smernica Eurépskeho parlamentu a Rady 2014/53/EU zo 16. aprila 2014 o harmonizécii pravnych predpisov ¢lenskych Statov tykajlcich sa spristupriovania radiovych
zariadeni na trhu, ktorou sa zrusuje smernica 1999/5/ES: Ochrana zdravia (art. 3(1)(@)) EN 62479:2010, Elektrickd bezpe&nost (art. 3(1)(@)) EN 60950-1:2006+A11:2009
+A12:2011+A1:2010+A2:2013, Elektromagneticka kompatibilita (art. 3(1)(o)) EN 301 489-1 V2.2.0:2017, EN 301 489-3 V2.1.1:2017, radiové spektrum (art. 3(2)) EN 300
220-2V3.1.1:2017.

Dalej vyrobok spifia naleZitosti nasledovnej smernice podia poziadaviek platnych pre “Siastoéne skompletizované strojové zariadenia” (Priloha Il, Gast 1, oddiel B):
® Smernica Eurépskeho parlamentu a Rady 2006/42/ES zo 17. méja 2006 o strojovych zariadeniach a o zmene a doplneni smernice 95/16/ES (prepracované znenie)

Vyhlasuje sa, Ze prislusna technick& dokumentéacia bola vyplnena v stlade s prilohou VII B smernice 2006/42/ES a Ze boli dodrzané nasledovné zékladné poziadavky: 1.1.1 -
112-113-121-126-151-1562-155-156-157-15.8-1.510-1.5.11

Vyrobca sa zavdzuje na zéklade dévodnej Ziadosti odovzdat kompetentnym orgdnom prislusné informécie o “Ciastocne skompletizovanom strojovom zariadeni”, pricom sa
zachova nedotknuté jeho pravo na dusevné vlastnictvo.

Ak je “Ciastocne skompletizované strojové zariadenie” uvedené do prevadzky v eurdpskej krajine s Uradnym jazykom inym, ako je ten, v ktorom je pisané toto vyhlasenie,
dovozca ma povinnost prilozit k tomuto vyhlaseniu prislusny preklad.

Upozoriuje sa, Ze “Ciastocne skompletizované strojové zariadenie” nesmie byt uvedené do prevadzky, az kym koncové strojové zariadenie, v ktorom je zabudované, nebolo
vyhlasené zhodnym s ustanoveniami smernice 2006/42/ES.

Okrem toho vyrobok spiia nalezitosti nasledovnych noriem:
EN 60335-1:2012+A11:2014, EN 62233:2008, EN 60335-2-103:2015, EN 61000-6-2:2005, EN 61000-6-3:2007+A1:2011

Qderzo, 12/12/2018
Ing. Roberto Griffa
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POKYNY A VYSTRAHY URCENE POUZIVATELOVI

Pred prvym pouzitim automatizacie poziadajte montéra, aby vam
vysvetlil, aké rizika sa mdzu prejavit pocas pouzivania zavory a stravte
par minut citanim tychto pokynov a wystran pre pouzivatela.
Uschovajte navod pre mozné budlce konzultacie a odovzdajte ho
pripadnému novému majitelovi zavory.

& POZOR!

VasSe zariadenie je stroj, ktory verne vykonava
vasSe prikazy. Nevedomé a nespravne pouzivanie
moéze vyvolat nebezpeéenstvo:

Neuvadzajte zavoru do pohybu, ak sa v okolf
nachadzajl osoby, zvierata alebo predmety.

Je prisne zakazané dotykat sa Casti zariadenia, ked je
rameno v pohybe.

Fotobunky nie sU bezpecnostné zariadenie, ale iba
pomocné zariadenie pre bezpecnost. SU vyrobené so
spolahlivou technoldgiou, ale za extrémnych podmienok
nemusia fungovat spravne alebo sa mdzu poskodit a v
niektorych pripadoch poskodenie nemusi byt okamzite
viditelné. Z tohto dévodu sa pri pouzivani automatizacie
riadte vSetkymi pokynmi uvedenymi v tejto prirucke.
Pravidelne kontrolujte spravne fungovanie fotobuniek.

jel

VAN
VAN

JE ABSOLUTNE ZAKAZANE prechadzat poéas
zatvarania ramena! Prejazd je dovoleny len
vtedy, ked’ je rameno uplne otvorené a nehybné.

DETI

Automaticky systém zarucuje vysokl uroven
bezpecnosti. Vdaka detekénym systémom
kontroluje a garantuje svoj pohyb pocas
pritomnosti osdb alebo veci. V kazdom pripade
by malo byt detom zakazané hrat sa v blizkosti
automatizacie a aby sa zabranilo nahodnej
aktivacii, nemali by sa nechavat ovladace v ich
dosahu. Automaticka zavora nie je hra!

Vyrobok nie je uréeny na pouzivanie osobami
(vratane deti) s obmedzenymi fyzickymi,
zmyslovymi alebo dusevnymi schopnostami
alebo osobami bez prislusnych skusenosti a
znalosti, pokial nie st pod dohladom os6b
zodpovednych za ich bezpeénost a neboli tymito
osobami pouc¢ené o pouzivani vyrobku.

Anomalie: akonahle spozorujete akukolvek abnormalnu prevadzku
zariadenia, wvypnite elektrické napédjanie a vykonajte rucné
odblokovanie motora (vid pokyny na konci kapitoly), aby bolo mozné
manuéalne fungovanie ramena. Nevykonavajte Ziadne opravy sami,
vzdy sa s doverou obratte na vasho montéra.

Nevykonavajte zmeny v instalacii a parametroch
programovania a nastaveni riadiacej jednotky:
tieto ¢innosti musi vykonat montér.

Porucha alebo prerusSenie napajania: pocas cakania na
pomoc montéra alebo obnovenie elekiricke] energie, ak zariadenie
nie je vybavené nddzovymi batériami, automatizacia moze byt
rovnako pouzivana: v takom pripade musite odblokovat motor (vid
pokyny na konci kapitoly) a rucne pohybovat ramenom.

Pokazené bezpecénostné zariadenia: zariadenie je mozné
spustit g vtedy, ked niektoré bezpecnostné zariadenie nefunguje
spravne alebo je pokazené. Zavoru je mozné ovladat v rezime

‘Osoba pritomna’, a to nasledovnym spdsobom:

1. Pomocou vysielaca alebo kllicového selektora a pod. poslite
prikaz na aktivaciu ramena. Ak vSetko funguje spravne,
rameno sa bude normane pohybovat, inak majak
niekolkokrat zablika a manéver sa nespusti (pocet zableskov
zavisi od dovodu, pre ktory sa manéver nerozbieha).

2. V takom pripade do 3 sekund znovu stlacte a podrzte
stlacené tlacidlo na vydanie prikazu.
3. Priblizne po 2 sekundach rameno wykona pozadovany

el

manéver v rezime “Osoba pritomna’, to znamena, ze sa
bude pohybovat, iba pocas stlaceného oviadacieho tlacidla.

Ak bezpecnostné zariadenia nefunguji, odpo-
ruéa sa ¢o najskor privolat k oprave kvalifiko-
vaného technika.

'

Kolaudacia, pravidelna Udrzba a pripadné opravy by mali byt
zaznamenané osobami, ktoré ich vykonavajl, a doklady uschované
u majitela zariadenia. Jediné Cinnosti, ktoré moéze uzivatel pravidelne
wykonavat, su Cistenie sklicok fotobuniek (pouzite makkl a mierne
navinCenl handricku) a odstranenie pripadnych listov alebo
kamenov, ktoré by mohli prekazat automatickému systému.

Uzivatel zariadenia musi pred vykonanim
akejkolvek ¢innosti ruéne odblokovat motor,
aby sa zabranilo nahodnej aktivacii ramena (vid’
pokyny na konci kapitoly).

Servis: aby sa udrzala konstantna Uroven bezpecnosti  a
zabezpecila maximalna zivotnost celej automatizacie, je potrebna
pravidelna Udrzba (minimalne kazdych 6 mesiacov).

‘ Vsetky kontroly, servisné prace alebo opravy
smu vykonavat len $pecializovani pracovnici.

Likvidacia: po skonceni UZitkoveho obdobia automatizacie sa
uistite, ze likvidacné prace vykonaju kvalifikovani pracovnici a ze
materialy budl recyklované alebo zlikvidované v sllade s platnymi
predpismi.

Vymena batérie v dialkovom ovladaci: ak ma diakovy
oviadac po urcite] dobe pouZivania znizeny dosah alebo Uplne
prestane fungovat, méze to byt spbdsobené wybitim batérie (v
zavislosti od intenzity pouzivania moze batéria vydrzat niekolko
mesiacov az vySe roka). Zistite to tak, ze kontrolka na oviadaci sa
nerozsvieti alebo je slaba, alebo sa rozsvieti len na kratky moment,
Predtym, nez sa obrétite na montéra, skuste vymenit batériu za ind,
wybratll z druného oviadaca, ktory funguje spravne: ak bola pricinou
poruchy batéria, staci ju vymenit za novd rovnakého typu.
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Odblokovanie a ruény pohyb

Pre odblokovanie:

1. Otocte kryt zamku.

2, Vlozte a otocte kIU¢ (A) o 180° dolava alebo doprava.

4 ™\

63

3. Teraz mozete rameno rucne posnunut do lubovolnej polohy.

Pre zablokovanie:

Nastavte kIU¢ (A) do vychodiskovej polohy.

Vytiahnite KIUC.

Vytiahnite gumenU zaslepku na opacnej strane skrine a do
otvoru viozte viozku zamku.

Z vnutornej strany skrine nasurite zdola nahor pruzinu v
tvare “U" na zablokovanie viozku zamku.

Nastavte kluc¢ (A) do vychodiskovej polohy.

Wytiahnite KIUC.

oo » wdhb=
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SERVISNY PLAN (odovzdat koncovému pouzivatelovi)

w Tento register udrzby musi byt odovzdany majitel'ovi zariadenia po vyplneni poZzadovanych ¢éasti.

V tomto Registri musia byt zaznamenané vsetky vykonané aktivity tykajlce sa servisu, oprav a Uprav. Register musi byt aktualizovany po
vykonani kazdej prace a starostlivo uschovany, aby bol dostupny pri pripadnej inspekcii zo strany autorizovanych organov.

Tento “Register Udrzby” sa vztahuje na nasledovné zariadenie:

mod. WIDE - sériové C. ..., - namontované dna ..o S NAAAMESE Lo
Sucastou tohto “Registra udrzby” st nasledovné prilozené doklady:

1) - Servisny plan

Podla prilozeného “ Servisného planu” sa servisné prace musia vykonavat s nasledovnou frekvenciou: kazdych 6 mesiacov alebo
50.000 cyklov manévrov, v zavislosti od toho, ¢o nastane ako prve.

SERVISNY PLAN 8. Odblokujte a skontrolujte spravnu wvézenost ramena a
- - - - - - pripadné prekazky pocas rutného otvarania a zatvarania.
Pozor! - Se,rws zariadenia musi byt vykonany | o 710y zaplokuite rameno a wkonajte proces kolaudéce.
kvalifikovanym technickym pracovnikom, v silade | 19, Kontrola ochrany pred zdvihnutim: v pripade zariadent

s bezpecnostnymi normami vymedzenymi plat- so zvislym pohybom skontrolujte, &i nie je riziko zdvinnutia.
nymi pravnymi predpismi a bezpecnostnymi Tato skiska sa mdZe wkonat nasledovnym sposobom:
inStrukciami uvedenymi v kapitole “VSEOBECNE uprostred ramena zaveste 20 kg zataz (naprilad vrecko s
POKYNY A ODPORUCANIA PRE BEZPECNOST”, pieskom), dajte prikaz na manéver “otvor” a skontrolujte, Ci
na zacdiatku tohto navodu. poc¢as tohto manévru rameno neprekro¢i vwsku 50 cm vodi

zatvorenej polohe. V pripade, ze rameno prekroci tito vysku,
znizte silu motora (vid odsek “Programovanie riadiacej
jednotky’).
Ak by sa nebezpecné situacie, spbsobené pohybom ramena,
odstranili prostrednictvom obmedzenia narazovej sily, musi sa
vkonat meranie sily v sllade s normou EN 12445 a
pripadne, ak bola kontrola “sily motora” pouzita ako pomoc v
systéme na znizenie narazovej sily, najdite nastavenie, ktoré
poskytne najlepsi vysledok.
12. Kontrola udinnosti systému odblokovania: dajte
rameno do polohy “ zatvorenia” a wykonajte rucné
odblokovanie motora (vid odsek “Ruéné odblokovanie a

V zasade cestna zavora nevyzaduje specialny servis. V kazdom
pripade sa odporlca pravidelna kontrola, ktora umoznuje udrzanie
efektivity ~ zariadenia a  zabezpeCenie  spravneho fungovania | 44,
bezpecnostnych systémov.

Co sa tyka servisu pridavnych zariadeni cestnej zavory, postupujte
podla prislusnych servisnych planov.

Vo vseobecnosti sa odporica vykonavat pravidelni kontrolu s
nasledovnou frekvenciou: kazdych 6 mesiacov alebo 50.000
Manévrov.

Poznamenavame, Ze g v pripade zlomenia pruziny cestnéa zavora
nadalej splfa poziadavku uvedenl v bode “4.3.4 normy EN 12604

2000 zablokovanie motora’), pricom sa uistite, ze odblokovanie
Systém vyvazenia ramena musi byt kontrolovany nastane bez problémov. Uistite sa, ze rucna sila, potrebna na
aspoii 2-krat roéne, najlepsie v prechodnych posun ramena pocas ‘ otvarania”, nie je vacsia ako 200 N

(priblizne 20 kg). Sila sa meria kolmo na rameno a vo

roc¢nych obdobiach.
y vzdialenosti 1 m od osi otacania. Nakoniec skontrolujte, Ci

V' urCenych  servisnych intervaloch treba  vykonat nasledovné Klu&, potrebny pre ruéné odblokovanie, je dostupny v blizkosti

kontrolyavyvmenvy: ' o o zarladenia.

1. Odpojte vSetky zdroje elekirickeho napajania. ) 13. Kontrola systému odpojenia napajania: pomocou

2. Skontrolujte stav opotrebenia vsetkych materiélov, z ktorych wpinaca napéjania a odpojenim pripadnych nddzowych batéri
sa zavora sklada, s osobitnou pozomostou venovanou skontrolujte, Ze st véetky led na riadiacej jednotke vypnuté a
znakom korozie alebo  oxidacie  konstrukénych - prvkov; %e po odoslani prikazu zostane rameno nehybné. Skontrolujte
nghrad‘te diely, ktoré neposkytujl dostatocné bezpecnostné Usinnost  systému  zablokovania, aby sa  predislo
Zaruky. nedmyselnému alebo neopravnenému zapnutiu.

3. Skontrolujte, Ci sU skrutkové spoje spravne utiahnuté (najma
pripojenie vyvazovacej pruziny).

4, Skontrolujte, ze nie je vOla medzi vyvazovacou pakou a
vystupnym hriadelom. V pripade potreby Uplne dotiahnite
stredovu skrutku.

5. Namazte Klbovu hlavu vyvazovacej pruziny a spodnej Kotvy.

6. U verzic WIDE L skontrolujte, ¢i sU dva diely ramena
navzajom dokonale zablokované. V pripade potreby nastavte
expanzné skrutky.

7. Dajte rameno do vzpriamene] polohy a skontrolujte, Ci
rozostup medzi zavitmi vyvazovacej pruziny je konstantny a
bez deforméacii.
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Tabulka 15

” Popis vykonaného zasahu . . . s
Datum (popis previerok, nastaveni, oprav, Gprav...) Bedplajtachnika Podpls majitera
Boli vwkonané vSetky fazy predpisané v servisnom plane
__ANO
__NIE
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