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2. Popis vyrobku

SPIN patfi do vyrobni fady pfevodovych pohond, které jsou uréeny k automatizaci sekénich vrat a po jeho doplnéni
o pfisluSenstvi SPA5, které neni soucasti baleni, je pohon uréen k automatizaci vyklopnych vrat vybavenych pruzinovym
mechanizmem nebo protizavazim, a to jak pro vyklopna vrata s hornim vedenim kfidla, tak pro vrata s kloubovym vy-
klopnym mechanismem.

SPIN je pohanén elektrickou energii, v pfipadé vypadku dodavky napajeciho napéti z elektrické rozvodné sité, je mozné
prevodovy pohon odblokovat a ovladat vrata ru¢né.

Typ modelu Prevodovy pohon Vodici profil Bezdratovy pfijimac Bezdratovy vysila¢
SPIN 11KCE SN6011 3m Zabudovany FLO2R-S*

e ohledné typologie dalkovych ovladaci, které
je mozné pouzivat, odkazujeme na kapitolu ,,4.5
Prijimac radiovych vin“.

2.1 Omezeni pouziti

Parametry souvisejici s vykonem vyrobku fady SPIN jsou uvedeny v kapitole ,8 Technické parametry” a jedna se o jediné
hodnoty, na jejichz zakladé je mozné spravné vyhodnotit vhodnost konkrétniho pohonu pro danou aplikaci.

Konstrukéni parametry vyrobk SPIN je predurcuji pro aplikaci na sekéni nebo vyklopna vrata, a to na zakladé omezeni,
ktera jsou uvedena v tabulkach 2, 3 a 4.

Tabulka 2: Omezeni pouziti prevodovych pohonti SPIN

Typ modelu | SEKCN vrata VYKLOPNA vrata s hornim vedenim VYKLOPNA vrata s kloubovym
kfidla (s prisluSenstvim SPA5) vyklopnym mechanismem
(s pfislusenstvim SPA5)
Vyska Sifka Vyska Sitka Vyséka Sifka
SPIN 11KCE 2,4m 3,7m 22m 3,56m 2,8m 3,5m

Rozméry uvedené v tabulce 2 jsou pouze informativni a slouzi jen k odhadnuti maximalni hodnoty. Skute¢na vhod-
nost SPINu pouzitého pro automatizaci konkrétnich vrat zavisi na stupni vyvazenosti vrat; na tfeni ve vodicich profilech
a na dalsich vlivech a to i nahodilych, jako je napfiklad tlak vyvinuty plisobenim vétru nebo vyskyt ledu, takové vlivy mohou
omezit pohyblivost kfidla vrat.



Kvuli kontrole skuteéného stavu je naprosto nezbytné zméfit silu, ktera je nutnd pro uvedeni kfidla vrat do chodu a pro
udrzeni vrat v chodu po celé délce jejich drahy, a dale je nutné zkontrolovat, jestli tato sila neprevySuje ,nominaini kroutici
moment“, ktery je uveden v kapitole ,8 Technické parametry“; kromé toho je kvili stanoveni po¢tu cykll za hodinu a poctu
po sobé jdoucich cykll vzit v Uvahu i Udaje uvedené v tabulkach 3 a 4.

Tabulka 3: Omezeni v zavislosti na vySce kfidla vrat

Vyska kfidla | Max. pocet Max. pocet

v metrech cykld/hodinu po sobé jdoucich cyklt
Az do 2 16 8

2-25 12 6

25-28 10 5

Tabulka 4: Omezeni v zavislosti na sile nutné pro uve-

deni kridla vrat do chodu

Sila v N nutna pro uvedeni

kridla do chodu

Procentualni omezeni cykll
SN6011

AZ do 200 100%
200 - 300 70%
300 - 400 25%

2.2 Typicka sestava zarizeni

Na obrazku 3 je zachycena typicka instalace pro sekéni vrata.

Na zakladé vysky vrat je mozné stanovit maximalni pocet
cyklll za hodinu a maximalni pocet po sobé jdoucich
cyklli, zatimco na zakladé sily nutné pro uvedeni kfidla
vrat do chodu je mozné stanovit procentudlni snizeni
poctu cyklu; jestlize je napfiklad kfidlo vrat vysoké 2,2 m,
bylo by mozné provadét 12 cyklli / hodinu a 6 po sobé
jdoucich cykld, ale jestlize je pro uvedeni kfidla vrat do
chodu nutna sila 250 N, bude nutné snizit poc¢et cykll na
70 %, takZe vysledek je 8 cykll / hodinu a pfiblizné 4 po
sobé jdouci cykly.

Aby nedoslo k prehrati, je fidici jednotka vybavena
omezovacem, ktery pracuje na zakladé kontroly namahani
pohonu a délky pracovnich cykll a zasahne v pfipadé, Ze
je prekro¢en maximalni povoleny limit.

Poznamka:
takze napfiklad 500 N = 51 kg

. SPIN
2. Fotoclanky
3. Fotoclanky na sloupku
(obr. 4)
4. Primarni bezpe¢nostni
lista
5. Majak se zabudova-
7 nou anténou
Kli¢ovy prepinac
Dalkovy ovladaé
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Na obrazcich 4 a 5 jsou znazornény typické instalace pro vyklopna vrata s kloubovym vyklopnym mechanismem a pro
vyklopnd vrata s hornim vedenim kfidla.

Upozornéni: V pfipadé provadéni instalace u vyklopnych vrat je nutné pouzit pfislusenstvi SPAS.
2.3 Prehled kabelu

U typické sestavy zafizeni uvedené na obrazku 4 jsou znazornény i kabely nutné pro zapojeni pouzitého pfislusenstvi;
v tabulce 5 jsou uvedeny technické parametry kabeld.

Pozor: Pouzité kabely musi byt vhodné pro dany typ instalace; doporu€ujeme napfiklad kapel typu HO3VV-F, jestlize je
tento kabel natazen ve vnitfnim prostfedi.

Zapojeni

Typ kabelu

Maximalni povolena délka

A: Majak s anténou

1 ks kabel 2x0,5 mm2

20 m

1 ks stinény kabel typ RG58

20 m (doporucéujeme kratsi nez 5 m)

B: Fotoclanky

1 ks kabel 2x0,25 mm2 pro vysila¢ TX

1 ks kabel 4x0,25 mm2 pro vysila¢ RX

C: KliCovy prepinac

2 ks kabel 2x0,5 mm2 (poznamka 1)

50 m

D: Primarni bezpeénostni lista

1 ks kabel 2x0,5 mm2 (poznamka 2)

30 m

Poznamka 1: Dva kabely 2 x 0,5 mm2 muzou byt nahrazeny jedinym kabelem 4 x 0,5 mm2.

Poznamka 2: V pfipadé zapojeni bezpec¢nostnich li§t nainstalovanych na vrata, je nutné pfijat vhodna opatreni, ktera
zajistuji spojeni i v okamziku, kdy je kfidlo vrat v pohybu.

3. Instalace

Upozornéni: Instalace SPINu musi byt provedena kvalifikovanym personalem v souladu se zakony, normami a predpisy
a podle instrukci uvedenych v tomto instruktaznim manualu.

3.1 Predbézna kontrola

Pfedtim, nez zacnete provadét instalaci SPINu, je nutné / . .

provést nasledujici kontroly: KA te ol = okl =

e Zkontrolujte a ujistéte se, Zze po provedeni instalace
nebude Zadna ¢ast vrat zasahovat do vefejnych pros-
tor, jako je napf. cesta nebo chodnik. |

»  Zkontrolujte, jestli jsou véechny materialy, které budou s R =TT
pfi instalaci pouzity, v perfektnim stavu, jestli odpovidaji ' i
danému pouziti a spliuji pozadavky stanovené nor-
mami.

e Zkontrolujte, jestli je konstrukce vrat vhodna k tomu,
aby mohla byt vrata vybavena automatiza¢ni technikou.




Zkontrolujte, jestli je sila a rozméry vrat v ramci ﬁ I e \
limitnich hodnot stanovenych pro pouziti, hodnoty
jsou uvedeny v kapitole ,2.1 Omezeni pouziti“.
Zkontrolujte podle udajii uvedenych v kapitole ,8
Technické parametry”, jestli je statické tfeni (tj. sila 5 ML f e p—
nutna k uvedeni vrat do pohybu) nizsi nez polovina ] (
,maximalniho krouticiho momentu“ a jestli je " :
dynamické tfeni (tj. sila nutna k tomu, aby byla B 3 Y
vrata udrzena v chodu) niz8i nez polovina ,jmeno- = ~==
vitého kroutictho momentu®; doporucujeme, aby =
u vySe uvedenych sil byla ponechana rezerva 50 %, !
protoze nepfiznivé povétrnostni podminky mohou A00mm
tfeni zvysit.
Zkontrolujte po celé délce drahy, jestli se u vrat = =1
nevyskytuji, jak pfi jejich zavirani, tak pfi otevirani, m
/

200mm

mista s vétsi intenzitou tfeni.

Zkontrolujte pevnost koncovych mechanickych
zarazek a ujistéte se, ze nehrozi nebezpedi, ze by
vrata mohla vyskocit z vodicich profild.
Zkontrolujte, jestli jsou vrata dobfe vyvazena, to i
znamena, ze se samovolné nesmi uvést do chodu 1%
poté, co byla zastavena v kterékoli pozici. ——
Zkontrolujte, jestli jsou jednotlivd mista, kam bude G
nainstalovano pfislusenstvi (fotollanky, tlacitka,
atd.), zvolena takovym zplisobem, aby nebyly tyto
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komponenty vystaveny narazim a dale zjistéte, E &5:300 mm
jestli je povrch uréeny pro jejich instalaci dostateéné m J
pevny.

Zkontrolujte, jestli budou k dispozici minimalni a maximalni prostorové pozadavky, uvedené na obrazcich 6 a 7.
Zkontrolujte a zajistéte, aby ru¢ni odblokovani bylo umisténo ve vysce mensi nez 1,8 m.

Zajistéte, aby nedoslo k ponofeni komponentu, z nichz se automatiza¢ni technika sklada, do vody nebo do jinych
kapalin.

Nenechavejte jednotlivé komponenty SPINu v blizkosti zdroju tepla a ani je nevystavujte plsobeni plamen(; takové
okolnosti by je mohly poSkodit a ovlivnit negativné jejich funkénost anebo byt pfi¢inou pozaru nebo nebezpecnych
situaci.

V pfipadé, Ze jsou vrata opatfena dalSim vnitfnim vstupem, je nutné se ujistit, Ze takovy otvor neomezi normalni chod
vrat; pfipadné zajistéte vhodny blokovaci systém.

Jestlize jsou vrata, ktera maji byt vybavena automatizacni technikou, vyklopného typu, zkontrolujte rozmér E
na obrazku 8, tj. minimalni vzdalenost mezi horni plochou ocelového vodiciho profilu a nejvy§§im bodem, dosazenym
horni hranou vrat. Pokud tyto podminky nejsou spinény, neni mozné SPIN nainstalovat.

Zapojte zastréku napajeciho kabelu SPINu do elektrické zasuvky, ktera je opatfena bezpecnym uzemnénim.
Elektrické napajeci vedeni musi byt chranéno vhodnym termo-magnetickym a rozpojovacim zafizenim.

3.2 Montaz SPINu

Montaz SPINu se sklada ze 2 &asti:

Montaz prfevodového pohonu na ocelovy vodici profil (viz. kapitola 3.2.2)
Montaz prfevodového pohonu na strop (viz. kapitola 3.2.3)

3.2.1 Zkompletovani vodiciho profilu SNA11

Vodici profil SNA11 je uz zkompletovany. Jedinou operaci, kterou je nutné provést, je napnuti femene pomoci matky M8
(H) a to tak, aby byl femen dostate¢né tuhy.



3.2.2 Montaz prevodového pohonu na vodici profil

1. Smontujte pfevodovy pohon SPIN s hlavou vodiciho profilu (B); pak jej pfipevnéte podle obrazku 9 pomoci 4 $roubl

V6.3x38.

2. Pohon muze byt natoéeny do tfi riznych smérq, viz. obrazek 10.
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3.2.3 Montaz prevodového pohonu na strop

1. Spfihlédnutim ke kétam A a B uvedenym na obrazku 6, vyznacéte ve stfedu nadprazi dva body pro pfipevnéni pfedni kon-
zoly ocelového vodiciho profilu. Podle druhu materialu mize byt pfedni konzola pfipevnéna pomoci nytli, hmozdinek
nebo Sroubl (obrazky 11, 12). Jestlize to rozméry A a B umozniuji (viz. obrazek 6), mize byt tento dil pfipevnén pfimo

ke stropu, viz. obrazek 13.

2. Potom, co jste navrtali otvory ve vyznacenych bodech, nechte pfevodovy pohon polozeny na zemi a zvednéte pfedni
stranu ocelového vodiciho profilu a pfipevnéte jej dvéma Srouby, hmozdinkami nebo nyty, podle daného typu podkladu.
3. Pomoci Sroubl M6x15 (L) a matek M6 (M) pfipevnéte konzoly (1), pfitom vyberte ten otvor, ktery umoznuje v co nevyssi

mozné mife dodrzet rozmér B, viz. obrazek 14.

4. S pomoci zebfiku nadzvednéte prevodovy pohon a zvedejte jej tak dlouho dokud se konzoly nebudou opirat o strop.
Vyznacéte si body pro navrtani otvord, pak znovu pohon polozte na zem, viz. obrazek 15.
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5. Ve vyznagenych bodech vyvrtejte otvory a potom s pouzitim zebfiku zvednéte pfevodovy pohon tak, aby konzoly lezely
pfimo na vyvrtanych otvorech, pak konzoly pfipevnéte k podkladu pomoci §roubl nebo hmozdinek, vhodné zvolenych

podle podkladového materidlu, viz. obrazek 16.

6. Zkontrolujte jestli je vodici profil v dokonale vodorovné poloze, potom pilkou odfezte pfe€nivajici ¢asti konzol, viz. obr. 17.

7. Se zavienymi vraty zatahnéte za lanko, aby doSlo k odpojeni jezdce (E), viz. obrazek 18.

8. Posunite jezdce tak, abyste konzolu (D), ktera drzi kfidlo vrat, dostali do blizkosti k horni hrané vrat, a to pfesné do
polohy, ktera je kolma vuci vodicimu profilu (G). Pak konzolu (D), ktera drzi kfidlo vrat, pfipevnéte pomoci nytd nebo
Sroubl podle obrazku 19. Pouzijte Srouby nebo nyty, které jsou vhodné pro material, z néhoz je vyrobeno kfidlo vrat
a zkontrolujte jestli jsou spoje schopné odolavat vSem typum zatizeni, kterd nutné vznikaji b&€hem otevirani a zavirani

kfidla vrat.
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9. Povolte Srouby obou mechanickych dorazu a pak pfedni mechanicky doraz (O) posurite pred jezdce, viz. obrazek 20.
Tlacte silou jezdce tim smérem, pfi némz dochazi k zavirani vrat a v dosazené poloze pevné utahnéte Sroub (N).

10. Rucné oteviete vrata a dejte je do pozadované polohy pro otevirani, posurite zadni mechanicky doraz (Q), dejte jej do
kontaktu s jezdcem, viz. obrazek 21, a zajistéte jej tak, ze silné utdhnete Sroub (P).

11. Zkuste ru¢né pohybovat vraty. Zkontrolujte jestli jezdec jezdi lehce a bez tfeni v ocelovém vodicim profilu a jestli je
ruéni ovladani plynulé aniz by bylo nutné vyvijet nadmérné usili.




3.3 Instalace dalSiho prislusenstvi

Provedte instalaci daldiho pfislusenstvi podle instrukci uvedenych v jejich manualech. Zkontrolujte provedena zapojeni
podle instrukci uvedenych v kapitole , 3.5 Popis elektrickych zapojeni“ a podle zkontrolujte, jestli mGze byt dané
prislusenstvi pfipojeno ke SPINu.

3.4 Elektricka zapojeni

Upozornéni: VSechna elektricka zapojeni musi byt provadéna na zafizeni, které neni napajeno elektrickou energii.

1. P¥i otevirani ochranného krytu, kdy je pak umoznén pfistup k elektronické kontrolni a Fidici jednotce SPINu, je nutné
tento kryt zmacknout na bo¢ni strané a pak nim otacet, viz. obrazek 22

2. Prostréte otvorem elektrické zapojovaci kabely, které vedou k jednotlivym zafizenim, nechejte je o 20 - 30 cm delsi
nez je nezbytné nutné. Ohledné typu kabelu odkazujeme na tabulku 5 a ohledné zapojeni odkazujeme na obrazek 3.

3. Zapojte jednotlivé kabely podle schématu uvedeného na obrazku 24.
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3.5 Popis elektrického zapojeni

V této kapitole je uveden struény popis elektrickych zapojeni; dalsi informace jsou uvedené v kapitole ,,7.3 Pfidani nebo
odebrani pfislusenstvi“.

Tabulka 6: Popis

Svorky | Funkce Popis

1-2 Anténa Vstup pro zapojeni antény pfijimace radiového signélu. Anténa je zabudovana do majéku
LUCY B, pfipadné je mozné pouzit externi anténu anebo ponechat zapojeny kousek kabelu,
ktery bude plnit funkci antény, tento kabel je uz pfipojeny ke svorce.

3-4 Krok Vstup ureny pro pfislusenstvi, které ovlada chod zafizeni; k tomuto vstupu je mozné pfipojit
za krokem kontakty typu ,normalné vypnuty kontakt".

5-6 Stop Vstup pro pfislusenstvi, které blokuje, pfipadné zastavuje zafizeni uvedené do chodu; pomoci
vhodnych opatfeni mGzou byt ke vstupu pfipojeny kontakty typu ,normalné zapnuty kontakt",
typu ,normalné vypnuty kontakt“ anebo pfisluSenstvi s konstantnim odporem.

DalSi informace tykajici se vstupu STOP jsou uvedeny kapitole ,,7.3.1 Vstup STOP“.

3-7 Foto Vstup uréeny pro bezpecénostni pfisluSenstvi, jako jsou napfiklad foto¢lanky. Tyto bezpecnostni
prvky reaguji béhem zavirani, kdy jejich reakce zajisti zménu sméru pohybu brany. Ke svorkdm
je mozné pripojit kontakty typu ,normalné zapnuty kontakt®. DalSi informace tykajici se vstupu
FOTO, jsou uvedené v kapitole ,,7.3.2 Vstup FOTO".

6-8 Fototest Pokazdé, kdyz je spustén néjaky pracovni cyklus, je nejprve zkontrolovano veskeré bezpecnostni
pfislusenstvi, a pouze v pfipadé, ze test dopadne dobfe, je pracovni cyklus spustén.

To je mozné v pfipadé, Ze je pouzity zvlastni typ zapojeni: vysilace fotoélankd ,TX“ jsou
napajené oddélené, nezavisle na pfijimadich fotoclankd ,RX". Dalsi informace o zapojeni jsou
uvedeny v kapitole ,7.3.2 Vstup FOTO"

9-10 | Vystrazny K tomuto vystupu je mozné pfipojit jeden vystrazny majak NICE ,LUCY B“s 12V 21 W zarovkou
majak automobilového typu. BEhem chodu automatizaéni techniky vystrazny majak pravidelné blika:
0,5 sekundy sviti a pak 0,5 s nesviti.

4. Zavérecna kontrola a uvedeni do provozu

Predtim, nez se pustite do provadéni zavéreéné kontroly a nez uvedete automatizaéni techniku do chodu, doporucujeme
odpoijit jezdce a dat vrata pfiblizné do poloviny jejich drahy, aby méla moznost volného pohybu jak ve sméru pro otevirani,
tak pro zavirani.

4.1 Pripojeni k napajeni

Aby doSlo k napajeni SPINu elektrickou energii staci, kdyz jeho zastrcku zapojite do bézné elektrické zasuvky. Jestlize
typ zastréky SPINu neodpovida typu zasuvky, ktera je k dispozici, pouzijte vhodnou redukci, které jsou bézné k dostani
v obchodech.

Upozornéni: Nezkracujte ani neodpojujte kabel, kterym je SPIN vybaven. Jestlize neni k dispozici zasuvka, zapojeni
napajeni do SPINu musi byt provedeno zkuSenym a kvalifikovanym personalem, ktery splfiuje stanovené pozadavky
a soucasné musi byt respektovany zakony, normy a predpisy.

Elektrické napajeci vedeni musi byt chranéno pfed zkratem a proti probijeni na zemnéni; musi byt opatfeno zafizenim,
které umoznuje odpoijit elektrické napajeni béhem provadéni instalace a udrzby SPINu (dostacujici je zminéna zastréka
a zasuvka).

lhned potom, co je SPIN napajen elektrickou energii doporuc¢ujeme, aby bylo provedeno nékolik jednoduchych
kontrol:

1. Zkontrolujte, jestli LED dioda OK pravidelné blika s frekvenci jednoho bliknuti za sekundu.

2. Zkontrolujte, jestli pohon ovlada pohyb vrat a jestli je ve€erni osvétleni zhasnuté.

Jestlize tomu tak neni, je nutné okamzité odpaijit fidici jednotku od napajeciho zdroje elekirické energie a pozornégji zkon-
trolovat provedena elektricka zapojeni.

Dal$i uzite¢né informace pro zjisténi zavad a pro jejich diagnostiku jsou uvedené v kapitole ,7.6 ReSeni problém*.



4.2 Nacteni oteviené a zaviené pozice vrat 4

Ridici jednotka musi znéat pozice otevienych a zavienych vrat. Béhem této (G PR f,:r""'_- ,
faze je méfena draha vrat od mechanického dorazu v zaviené pozici po B B e

doraz v oteviené pozici. Kromé téchto pozic je béhem této operace zjisténa : 3
a uloZzena do paméti konfigurace vstupu STOP a jestli bylo nebo nebylo pro-
vedeno zapojeni vstupu FOTO, zplsobem nutnym pro ,Fototest". K

Tabulka 7: Postup

Zkontrolujte jestli je tazny femen napnuty a jestli jsou oba mechanické dorazy dobfe zajisténé.

Zapojte jezdce.

Stisknéte a podrzte tladitka [ 4] a [Set].

Uvolnéte tlacitka v okamziku, kdy budou vrata uvedena do chodu (pfiblizné po 3 s).
Pockejte az fidici jednotka dokonci nacitani dat: zavieni, otevieni a znovu zavfeni vrat.
Stisknéte tlacitko [PP], aby doSlo k Uplnému otevieni vrat.

Stisknéte tlacitko [PP], aby doslo k uplnému zavfeni vrat.

Njoa sw b =

Béhem téchto pracovnich cykll si fidici jednotka uloZzi do paméti velikost sily, ktera je nutna pro otevieni a zavreni vrat.
Jestlize po dokoné&eni naéftéry’ dat blikaji LED diody L2 a L3, znamena to, Ze nastala néjaka chyba; v takovém pfipadé
odkazujeme na kapitolu , 7.6 Reseni problém(*“.

Je dulezité, aby béhem téchto prvnich pracovnich cyklii nebyl chod automatizaéni techniky pferusen, napfiklad
vydanim pfikazu STOP.

V pfipadé, ze by k takovému pieruseni doslo, je nutné celou fazi pro nacitani dat zahajit znovu od bodu 1.

Tato operace, ktera je nutna pro nacteni pozic a zjisténi konfigurace vstupl STOP a FOTO, m{iZze byt opakované provadéna
kdykoli je to nutné, tj. i po instalaci zafizeni (napfiklad jestlize dojde k pfemisténi jednoho z mechanickych doraz(); staéi
zopakovat cely postup od bodu 1.

Upozornéni: Jestlize neni femen dostate¢né napnuty, mize dojit b&€hem operace, kdy jsou zjistovany koncové pozice,
k vzédjemnému posuvu mezi femenem a pastorkem. Jestlize by doSlo k takové situaci, je nutné prerusit fazi nacitani dat
stisknutim tlacitka [Stop]; napnéte femen pomoci matky M8 (D). Potom zopakujte fazi pro nacteni dat od bodu 1.

Upozornéni: Operace pro nacteni pozic pro otevieni a zavieni vrat mlze byt provedena teprve poté, co vyprsel ¢as pro
uloZeni a vymazani radiovych dalkovych ovladaéul (viz. kapitola ,4.5 PFijima¢ radiového signalu®)

4.3 Kontrola chodu vrat

Po nadteni pozic pro otevieni a zavfeni doporucujeme, abyste provedli nékolik pracovnich cykll, aby byl ovéren bezpro-
blémovy provoz vrat.

1. Stisknéte tlacitko [PP], aby byl aktivovan pfikaz ,Otevfit“; zkontrolujte jestli otevirani vrat probiha plynule, aniz by
dochazelo ke zménam rychlosti pohybu; pouze v okamziku, kdy jsou vrata ve vzdalenosti pfiblizné 30 az 20 cm od
mechanického dorazu v oteviené pozici, musi dojit ke zpomaleni chodu a k zastaveni ve vzdalenosti asi 2 - 3 cm od
dorazu.

2. Stisknéte tlacitko [PP], aby byl aktivovan pfikaz ,Zavfit“; zkontrolujte jestli zavirani vrat probiha plynule, aniz by docha-
zelo ke zménam rychlosti pohybu; pouze v okamziku, kdy jsou vrata ve vzdalenosti pfiblizné 30 az 20 cm od mechanic-
kého dorazu v zaviené pozici, musi dojit ke zpomaleni chodu a k zastaveni 0 mechanicky doraz v zaviené poloze. Pak
dojde ke kratkému chodu ve sméru otevirani, aby do$lo k uvolnéni napnuti femene.

3. Beéhem probihajicich pracovnich cykl( kontroluijte, jestli majak (jestlize byl nainstalovan), blika s takovou frekvenci, kdy
se na 0,5 sekundy rozsviti a na 0,5 sekundy zhasne.

4. Spustte nékolik cykll pro otevieni a zavreni vrat, jejichz Ucelem je zjistit pfipadné nedostatky, které mohly vzniknout
béhem montaze nebo sefizovani, pfipadné mohou byt zjistény dalsi zavady, jako jsou napfiklad mista, ktera vykazuji
vySSi stupen tfeni.

5. Zkontrolujte uchyceni pfevodového pohonu, vodiciho profilu a dale zkontrolujte, jestli jsou mechanické dorazy pevné,
stabilni a dostate¢né odolné i v pfipadé, ze by doslo k nahlému zrychleni nebo zpomaleni pohybu vrat.



4.4 Prednastavené funkce

Kontrolni fidici jednotka SPINu je vybavena nékolika programovatelnymi funkcemi, z vyroby jsou tyto funkce nastaveny
do konfigurace, ktera by méla byt vhodna pro valnou vétSinu automatiza¢nich technik; nicméné tyto funkce mizou byt
kdykoli upraveny prostfednictvim pfisluSsného programovaciho postupu, za timto ucelem odkazujeme na kapitolu ,7.2
Programovani*.

4.5 Prijimac radiového signalu

Tabulka 8: Dalkové ovladace

Aby mohl byt SPIN ovladan i na dalku, je do Fidici jednotky ~ FLO FLO1 - FLO2 - FLO4
zabudovany pfijima¢ radiového signélu, ktery pracuje na

frekvenci 433,92 MHz, ktery je kompatibilni s nasledu-

jicimi typologiemi dalkovych ovladadi: FLOR FLOR1 - FLOR2 - FLOR4
Protoze typ kédovani je odliSny, prvni dalkovy ovladag,

ktery ulozite do paméti stanovi soucasné i typologii ERGO1 - ERGO4 - ERGO6
dalsich dalkovych ovladacl, které mlzZou byt pozdéji PLANO1 - PLANO4 - PLANOG6
ulozeny do paméti. Do paméti je mozné ulozit az 160 . - .
dalkovych ovladagu. Jinou typologii dalkovych oviadag je Dalkové ovladace série OPERA
mozné nahrat az po smazani paméti. SMILO SM2 - SM4

Ukladani a mazani dalkovych ovladaéli musi byt provedeno béhem prvnich 10 sekund po pfipojeni sitového
napajeni. Béhem toho intervalu je mozné tlaé¢itko RADIO pouzit pro ukladani a mazani kédd dalkovych ovladaéi.
10 sekund po poslednim bliknuti LED diody L1, nebo po poslednim stisknuti tlacitka, dojde k vyprSeni intervalu
a tlacitko se stane nefunkcéni a LED dioda L1 bude dale uréena pro dalSi programovaci operace. Konec ¢asového
intervalu uréeného pro ukladani a mazani kodt dalkovych ovladaci je signalizovan jednim bliknutim zarovky
vecerniho osvétleni.

Odpojenim ze sité a opétovnym pripojenim se znovu na aktivuje tlacito RADIO. Pokud nebude do cca 10 s zapocat
ukladaci nebo mazaci postup, zarovka doprovodného osvétleni jednou blikne a pfijimaci ¢ast se opét uzamkne
do dalSiho odpojeni a pfipojeni ze sité.

Pro 100% bezpecnost je nutno pri zprovoznéni zafizeni VYMAZAT z paméti vSechny ovladace. Postupuijte dle
bodu 4.5.5.

4.5.1 Ulozeni radiovych dalkovych ovladac¢li do paméti

Kazdy dalkovy ovladag je pfijimacem radiovych vin identifikovan prostfednictvim ,kédu®, ktery je u kazdého dalkového
ovladace odlisny. Proto je nutné provést fazi ,ulozeni do paméti®, jejimz prostfednictvim bude pfijima¢ nastaven, aby byl
schopen identifikovat kazdy jednotlivy délkovy ovladac,
uloZeni dalkovych ovladac¢i do paméti je mozné provést
dvéma zpusoby:

Tabulka 9: UloZzeni do paméti I. zplisobem

Tlagitko T1 Pfikaz ,PP“
I. zplsob: U tohoto zplisobu je funkce tlacitek dalkového  Tladitko T2 P¥ikaz ,Caste¢né otevieni*
ovladace pevné stanovena a kazdému tlacitku odpovida Tlagitko T3 Pfikaz .OtevFit*
v fidici jednotce prikaz uvedeny v tabulce 9; v tomto 2

Tlagitko T4 Prikaz ,Zavfit"

pfipadé je s kazdym dalkovym ovladaem provedena
pouze jedna operace, béhem které jsou do paméti
ulozena vSechna tlaCitka; b&hem této operace neni
dllezité, které tlacitko bude stisknuto a v paméti fidici
jednotky bude obsazena pouze jedna pozice. V pfipadé
pouziti I. zplisobu mize za normalnich okolnosti dalkovy
ovlada¢ ovladat pouze jednu automatizaéni techniku.

Il. zpusob: U tohoto zplsobu mize byt kazdému tlacitku
dalkového ovladage pfifazen jeden ze ¢&tyf moznych
pfikaz( fidici jednotky, tyto pfikazy jsou uvedené v ta-
bulce 10; béhem kazdé operace je do paméti ulozeno
pouze jedno tlagitko, tj. to tladitko, které je b&éhem faze
pro uloZzeni do paméti stisknuto. V paméti bude kazdym
ulozenym tlacitkem obsazena jedna pozice.

U 1. zplisobu mGzou byt rizna tlagitka stejného dalkového
ovladaée pouzita pro zadani rliznych pfikaz( platnych
pro stejnou automatizaéni techniku anebo jimi maze byt
ovladan i vétsi pocCet automatiza¢nich technik. Napfiklad
v tabulce 11 je ovladana pouze jedna automatizaéni

Poznamka: Jednokanalové dalkové ovladace maji pouze
jedno tlagitko T1, dvoukanalové dalkoveé ovladace maji pouze
dvé tlacitka T1 a T2.

Tabulka 10: PFikazy, které jsou k dispozici u Il. zptsobu
1 Pfikaz ,PP*

2 Ptikaz ,Casteéné otevieni*
3 Prikaz ,Otevrit”
4 Prikaz ,Zavrit”

Tabulka 11: 1. pfiklad uloZzeni do paméti Il. zpiisobem
T1 | Pfikaz ,Oteviit"

Automat. technika A

T2 | Prikaz ,Zavrit”
T3 | Pfikaz ,Casteéné otevfeni®
T4 | Prikaz ,Casteéné otevreni*

Automat. technika A

Automat. technika A
Automat. technika A




technika ,A“ a tla¢itkim T3 a T4 je pfifazen stejny pfikaz;
anebo u pfikladu uvedeného v tabulce 12 jsou ovladany 3 . . < - o o
automatizaéni techniky ,A“ (tladitka T1 a T2), ,B* (tladitko Tabulka 12: 2. priklad ulozeni do paméti Il. zptisobem

T3) a,C” (tladitko T4). T1 | Pfikaz ,,Oteviit” Automat. technika A
_ . . . -~ T2 | Pfikaz ,Zavrit* Automat. technika A
Upozornéni: Protoze je proces pro uloZzeni dat do paméti — -
¢asové omezen na dobu 10 s, je nutné si nejprve pie¢ist T3 | Pfikaz ,PP“ Automat. technika B
instrukce uvedené v nasledujicich odstavcich a teprve T4 | Pikaz ,PP* Automat. technika C

potom provadét samotné ukladani do pameéti.

4.5.2 Ulozeni do paméti l. zptisobem

Tabulka 13: Ulozeni dalkového ovladace do paméti I. zplisobem Priklad
1 Stisknéte a podrzte tladitko ,radio” umisténé na fidici jednotce (pfiblizné na 4 s). ¥
© 4s

2 Uvolnéte tlacitko v okamziku, kdy se rozsviti LED dioda ,radio“ umisténa na fidici jed- :(I): 4

notce. N O
3 Do 10 s stisknéte alespori na 3 s kterékoli tlacitko na dalkovém ovladagi, ktery chcete ulozit V4

do paméti. 3 *
4 Jestlize probéhlo ukladani do paméti fadnym zpisobem, LED dioda ,radio“ umisténa na A

fidici jednotce 3krat blikne. N x3

Jestlize chcete do paméti ulozit dalsi dalkové ovladace, zopakuijte 3. bod béhem dalSich 10 s
Faze pro ukladani do paméti je ukoncena, jestlize béhem 10 sekund fidici jednotka nepfijme Zadné nové kody.

4.5.3 Ulozeni do paméti Il. zptisobem

Tabulka 14: Ulozeni tla¢itka dalkového ovladaée do paméti Il. zpiisobem Priklad
1 Stisknéte tlacitko ,radio” umisténé na fidici jednotce tolikrat, aby pocet stisknuti odpovidal g

pozadovanému prikazu podle tabulky 10. O 1.4
2 Sledujte, jestli LED dioda ,radio” umisténa na fidici jednotce blikne tolikrat, aby pocet blik- \(5/

nuti odpovidal pozadovanému pfikazu. /TN 1.4
3 Do 10 s stisknéte alespon na 3 s to tlagitko na dalkovém ovladadi, které chcete ulozit do V4

paméti. = 3s*
4 Jestlize probéhlo ukladani do paméti fadnym zpudsobem, LED dioda umisténa na fidici Y

jednotce 3krat blikne. N x3

Jestlize chcete do paméti ulozit dalsi dalkové ovladace, zopakujte 3. bod béhem dalSich 10 s
Faze pro ukladani do paméti je ukonéena, jestlize béhem 10 sekund fidici jednotka nepfijme zadné nové kody.

A

o —

odvladace.) % o) BN > \_

4.5.4 Ukladani do pameéti ,,na dalku“

* P ukladani prvniho ovlada¢e do paméti bude pravdépodobné — aN (
nutné drzet tladitko ovladade cca 6 s. (PFijimaé musi nejprve / i~ N
rozpoznat typ kédovani a pak teprve uklada samotny ké R %Q:_

Novy dalkovy ovlada¢ je mozné ulozit do paméti, aniz by bylo nutné ovladat pfimo tladitko umisténé na pfijimaci; aby to
bylo mozné musite mit k dispozici jeden dalkovy ovladaé, ktery je uz do paméti ulozeny a je plné funkéni. Novy dalkovy
ovlada¢ ,zdédi“ vSechny vlastnosti po uz ulozeném dalkovém ovladadi; to znamena, ze v pfipadé, ze byl prvni dalkovy
ovlada¢ uloZzen do paméti |. zplisobem, bude i novy ovlada¢ ulozen do paméti |. zplsobem a je proto mozné stisknout
kterékoli z tlacitek na dalkovych ovladacich. Jestlize je naopak funkéni dalkovy ovlada¢ uloZzen do paméti Il. zplisobem,
bude i novy ovlada¢ ulozZen Il. zplisobem a pak bude dulezité, abyste na prvnim dalkovém ovladadi stiskli to tlacitko, které
odpovida pozadovanému pfikazu a na druhém dalkovém ovladadi to tlacitko, kterému ma byt tento pfikaz pfifazen.

Upozornéni: UloZeni do paméti na dalku mize probé&hnout u v8ech prijimacu, které se nachazeji v dosahu dalkového
ovladace; proto je nutné napajet elektrickou energii pouze ten pfijimac, kterého se tato operace tyka.



Postavte se se dvéma dalkovymi ovladacdi v dosahu automatiza¢ni techniky a provadéjte nasledujici kroky:

Tabulka 15: UloZeni jednoho dalkového ovladace ,,na dalku“ Priklad
1 Stisknéte alespori na dobu 5 s tladitko na novém radiovém dalkovém ovladaci a pak jej ¥ 4
uvolnéte. 5
2 Pomalu 3krat stisknéte tlaCitko na radiovéem dalkovém ovladadi, kiery je uz ulozeny do |4 4 ¥4 ¥4
pameti s s s
3 Pomalu 1krat stisknéte tlacitko na novém radiovém dalkovém ovladaci. ¥4
1s

V tomto okamziku je novy radiovy dalkovy ovlada¢ identifikovan pfijimaem a ziska vSechny vlastnosti, které ma pouzity
ulozeny dalkovy ovladag.

Jestlize chcete ulozit daldi dalkové ovladace, opakujte s kazdym novym dalkovym ovladacem vSechny vySe uvedené
kroky.

4.5.5 Vymazani radiovych dalkovych ovladaci z paméti

Tabulka 16: Vymazani vSech dalkovych ovlada¢d z paméti Priklad
1 Stisknéte a podrzte tlacitko umisténé na fidici jednotce. ¥
O
2 Pockejte, dokud se LED dioda ,radio“ nerozsviti, pak pockejte az zhasne, potom pockejte oo W
dokud 3krat neblikne. 2T . x3
3 Uvolnéte tladitko ,radio” pfesné béhem 3. bliknuti. 4
O
4 Jestlize byla operace provedena spravné, LED dioda po kratké dobé 5 blikne. \éi
N x5

5. Kolaudace a uvedeni do provozu

Jednd se o nejdilezitéjsi fazi celé realizace automatizacni techniky, protoze jejim cilem je zarucit maximalni bezpecénost.
Postup stanoveny pro kolaudaci mize byt pouzivany i pfi pravidelnych kontrolach v§ech zafizeni, z nichz je automatiza¢ni
technika sestavena.

Upozornéni: Kolaudace celého zafizeni musi byt provadéna zkuSenym a kvalifikovanym technikem, ktery je povinny
provést vSechny pfedepsané zkousky, a to v zavislosti na existenci moznych rizik, dale je povinny zkontrolovat, jestli byly
dodrzeny pozadavky stanovené zakony, normami a pfedpisy, a obzvlasté vesSkeré pozadavky pfedepsané normou EN
12445, ktera definuje zkuSebni metody pfi kontrole automatizacni techniky aplikované na branach a vratech.

5.1 Kolaudace

Kazdy jednotlivy komponent automatiza¢ni techniky, napfiklad bezpecnostni listy, foto€lanky, zastavovaci systém v pfipadé
nebezpedi, atd. vyzaduje vlastni specifickou fazi kolaudace; v pfipadé téchto komponentu je nutné provést zkousky uve-
dené v jejich instruktaznich manualech.

PFi kolaudaci pohonu SPIN provadeéjte nize uvedené operace ve stanoveném poradi:

1. Zkontrolujte, jestli byly pfesné dodrzeny veskeré pokyny uvedené v kapitole ,1 UPOZORNENI*.

2. Odblokujte vrata tak, ze zatdhnete za odblokovaci lanko smérem dolll. Zkontrolujte, jestli je mozZné rué¢né pohybovat
vraty jak ve sméru pro otevirani tak pro zavirani, aniz by bylo nutné vyvijet vétsi silu nez 225 N.

3. Znovu zapojte jezdce.

4. S pouzitim pfepinace nebo radiového dalkové ovladace nékolikrat vrata oteviete a zavrete a pfitom kontrolujte, jestli
reakce automatizaéni techniky odpovidaji zadanym pfrikazim.

5. Je vhodné provést nékolik zkuSebnich pracovnich cykld, jejichz ucelem je kontrola plynulého chodu vrat a zjisténi
pfipadnych nedostatkl zplisobenych montazi nebo sefizenim, stejné tak jako zjisténi pfipadnych mist, kde dochazi
k vétSimu tfeni.

6. Zkontrolujte postupné perfekini funkénost vdech bezpec€nostnich prvkud, kterymi je zafizeni vybaveno (fotoclanky,
bezpeénostni listy, atd.). Pfedevsim zkontrolujte jestli pokazdé, kdyz néktery z prvk( zareaguje, 2krat rychle blikne LED



dioda OK, umisténa na fidici jednotce, &imz je potvrzeno, ze fidici jednotka zaznamenala tuto udalost.

7. Za ucelem ovéreni funkénosti fotoclankd a predevsim kvili kontrole, jestli pfipadné nedochazi k interferenci s dal$imi
prvky zafizeni, protnéte optickou osu fotoélank(i valcem o priiméru 5 cm o délce 30 cm, a to nejprve v blizkosti vysilace
TX, pak v blizkosti pfijima¢e RX a nakonec uprostfed, mezi obéma fotoclanky a zkontrolujte jestli ve vSech pfipadech
zafizeni zareagovalo tim zplsobem, Ze z aktivniho stavu pfeslo do stavu alarmu a naopak; nakonec zkontrolujte, jestli
tyto operace vyvolaly v fidici jednotce pfedpokladanou reakci; napfiklad: pfi zavirani vrat takova operace vyvolala
zménu sméru chodu.

8. Jestlize byly nebezpecné situace zplisobené pohybem vrat zabezpeceny prostfednictvim omezeni narazové sily, je
nutné provést méreni této sily podle pokynl uvedenych v normé EN 12445. Jestlize je nastaveni ,Rychlosti“ a kontrola
,Sily pohonu® pouzivano jako pomocny prvek systému pro snizeni ndrazové sily, pokuste se najit takové nastaveni, na
jehoz zakladé dosahnete nejlepSich moznych vysledk(.

5.2 Uvedeni do provozu

Uvedeni do provozu miize byt provedeno pouze na zakladé pozitivnich vysledkl vSech fazi kolaudace. Neni povoleno
provadét ¢aste¢né uvedeni do provozu anebo zafizeni provozovat za ,provizornich“ podminek.

1. Vypracujte a uchovejte alespon po dobu 10 let servisni knizku automatizaéni
techniky, ta musi obsahovat alespon: celkovy nakres automatizaéni techniky,
schéma elektrického zapojeni, analyzu rizik a jejich pfisluSna feSeni, ktera byla
pfijata, prohlaseni o shodé vyrobcl vSech pouzitych zafizeni (pro SPIN pouzijte
pfilozené prohlaSeni CE o shodé); jeden vytisk instruktdzniho manualu pro
pouzivani zafizeni a asovy harmonogram udrzby automatizaéni techniky.

2. Vrata opatfete natrvalo $titkem nebo tabulkou, na které budou uvedeny instrukce
pro odblokovani a pro ru€ni ovladani (pouzijte obrazky, které jsou obsazeny
v ,Instrukcich a upozornénich uréenych pro uzivatele pfevodového pohonu SPIN).

3. Vrata opatfete natrvalo Stitkem nebo tabulkou s timto obrazkem (minimalni vySka
60 mm).

4. Vrata opatfete tabulkou, ktera bude obsahovat alespon nasledujici udaje: druh
automatiza¢ni techniky, jméno a adresa vyrobce (odpovédného za ,uvedeni do provozu®), vyrobni &islo a rok vyroby
a znacku ,,CE".

5. Vyhotovte a uzivateli pfedejte prohlaSeni o shodé vydané pro automatizaéni techniku.

6. Vyhotovte a uzivateli pfedejte manual ,Instrukce a upozornéni pro uzivatele automatizaéni techniky*.

7. Vyhotovte a uzivateli pfedejte Casovy harmonogram udrzby automatizaéni techniky (musi obsahovat vSechny udrzby
pfedepsané pro jednotlivé komponenty zafizeni).

Pfedtim, nez uvedete automatizaéni techniku do provozu informujte jejiho uzivatele vhodnou a pisemnou formou (napfiklad
pfimo v instruktaznim manudlu pro pouzivani automatiza¢ni techniky) o moznych rizicich a nebezpedich.

6. Udrzba a znehodnoceni

V této kapitole jsou uvedeny informace tykajici se vypracovani ¢asového harmonogramu udrzby a instrukce pro znehod-
noceni pohonu SPIN.

6.1 Udrzba

Aby byla trvale zachovana pozadovana Urover bezpecénosti a aby byla zaru¢ena co nejdelSi zivotnost celé automatizaéni
techniky, je nutné pravidelné provadét jeji udrzbu.

Upozornéni: Udrzba musi byt provadéna v naprostém souladu s bezpe&nostnimi pfedpisy uvedenymi v tomto manuélu
a v souladu s ustanovenimi pfedepsanymi platnymi zakony a smérnicemi.

Pokud se tyka ostatnich zafizeni, ktera nejsou pfimo soucasti pohonu SPIN, postupujte pfi jejich udrzbé podle instrukci

uvedenych v jejich manualech.

1. U pohonu SPIN je nezbytné provadét planovanou udrzbu v pravidelnych intervalech, dlouhych maximalné 6 mésicl

anebo po 3.000 pracovnich cyklech, vykonanych od posledni provedené udrzby.

Odpojte vSechny zdroje elektrického napajeciho napéti.

Zkontrolujte stupen opotfebeni vSech materiali, ze kterych je automatizacni technika zkonstruovana a zvlastni

pozornost vénuijte jeviim souvisejicim s erozi terénu a korozi kovové konstrukce; vymérite vSechny komponenty, které

by nezarucovaly dostate¢nou spolehlivost pro dal$i provoz.

4. Zkontrolujte uroven opotrebeni pohyblivych ¢asti: femen, jezdec, pastorky a vdechny €asti vrat, vymérite opotfebované
komponenty.

Zapojte znovu zdroj napajeci elektrické energie a provedte vSechny zkousky a kontrolni operace, které jsou popsany v

kapitole ,5.1 Kolaudace®.

2.
3.



6.2 Znehodnoceni

SPIN je vyroben z material(i rdzné technologie, nékteré z nich jsou recyklovatelné: ocel, hlinik, plasty, elektrické vodice;
jiné musi byt znehodnoceny: baterie a elektronické karty.

Upozornéni: Nékteré elektronické komponenty by mohly obsahovat latky, které by mohly znecistit zivotni prostfedi, proto
je nevyhazujte. Informujte se o recyklaénich a likvidaénich technologiich a pfitom postupujte v souladu s mistné platnymi
normami.

1. Odpojte automatiza¢ni techniku od zdroje napajeni elektrickou energii.

Demontujte vSechna zafizeni a pfisluSenstvi, postupujte v opac¢ném pofadi podle instrukci uvedenych v kapitole ,,3
Instalace*®.

3. Roztfidte v maximalné mozném rozsahu ty komponenty, které bude mozné recyklovat a které jsou povinné recy-
klovatelné a oddélte je od téch, které budou znehodnoceny jinym zplsobem; napfiklad kovové komponenty oddélte od
plastl, elektronickych karet, baterii atd.

4. Jednotlivé materialy roztfidte a takto zpracované je odevzdejte ve sbérnych stfediscich, ktera provadeji recyklaci nebo
znehodnoceni v souladu s mistné platnymi pfedpisy.

vaw s o=

V této kapitole jsou uvedeny dalsi moznosti programovani, individualniho nastaveni, diagnostiky a zjisténi zavad na
SPINu.

7.1 Programovaci tlacitka

muzou byt pouzivana jak pro ovladani fidici jednotky béhem zkouseni
zafizeni, tak pfi programovani:

Toowia rmaea [ ~

RADIO Béhem prvnich 10 sekund od zapnuti zafizeni akti-
vuje funkci ,RADIO", ktera umozhuje ukladat do paméti
a mazat z ni radiové dalkové ovladace, které jsou
pouzivany pro ovladani pohonu SPIN. Po uplynuti
tohoto intervalu neni tlagitko dale pouzivano.

Stop SET | Tladitko ,STOP“ umoznhuje zastavit probihajici pra-
covni cyklus; jestlize je stisknete na dobu delsi nez 3
sekundy, je umoznén pfistup k programovacim oper-
acim, které jsou popsany nize

PP <) Tladitko ,PP“ umoziuje ovladat otevirani a zavirani
vrat; anebo je mozné se s jeho pomoci posouvat
smérem nahoru nebo dolld v ramci programovacich

operaci. K J

7.2 Programovani

Kontrolni fidici jednotka pohonu SPIN je vybavena nékolika programovatelnymi funkcemi; nastaveni funkci se provadi
prostfednictvim 2 tladitek, ktera jsou umisténa na Fidici jednotce: [4P] a a pro vizualni kontrolu jsou doplnéna 3
LED diodami: L1, L2, L3.

Programovatelné funkce pohonu SPIN jsou rozdéleny do dvou urovni:

Programovaci operace po zapnuti: Tyto programovaci operace je mozné provadét pouze ihned poté, co je zahajeno
napajeni SPINu elektrickou energii. Jestlize podrzite stisknuté tladitko [Set] béhem zapinani fidici jednotky, dojde k akti-
vaci téchto programovacich operaci.

Standardni programovaci operace: Tyto programovaci operace je mozné provadét kdykoli a je mozné je aktivovat stisk-
nutim a podrzenim tlacitka [Set].

U obou programovacich operaci jsou dostupné programovatelné funkce rozdéleny do 2 urovni:

Prvni uroven: funkce nastavitelné zplsobem ON - OFF (aktivni nebo neaktivni); v tomto pfipadé LED diody L1, L2, L3
signalizuji jednu funkci, jestlize sviti, je funkce aktivovanad, jestlize nesviti, je funkce deaktivovana; viz. tabulky 18 a 18a.
Druha aroven: parametry nastavitelné v ramci daného rozsahu (hodnoty od 1 do 3); v tomto pfipadé kazda LED dioda
L1, L2, L3 signalizuje nastavenou hodnotu ze 3 moznych urovni; viz. tabulky 20 a 20a




7.2.1 Funkce prvni urovné (funkce ON - OFF)

Tabulka 18: Prehled programovatelnych funkci ,,Programovani po zapnuti“

LED dioda

Popis

Priklad

L1

Proménliva citli-
vost

Tato funkce umoznuje aktivovat nebo deaktivovat citlivost, se kterou jsou zjistovany
prekazky. Z vyroby je citlivost tohoto systému nastavena jako proménliva (LED dioda
L1 nesviti): VétSi citlivost, kdyz je pohon méné namahan, mensi citlivost, kdyz je pohon
namahan vice. Toto nastaveni zajistuje, ze prekazky jsou zjistovany s maximalni moznou
pfesnosti. Proménlivou citlivost je mozné deaktivovat a zGstanou k dispozici 3 ,pevné“
urovné sily pohonu (LED dioda L1 sviti).

L2 Fototest/ Tato funkce umozriuje aktivovat vystup 8 na svorkovnici, aby fungoval bud jako Fototest
Elektricky zdmek | nebo jako elektricky zamek. Z vyroby je vystup 8 nastaveny na funkci ,Fototest” (LED
dioda L2 nesviti). Druhou moznosti je naprogramovat tento vystup fidici jednotky SPIN

tak, aby ovladal elektricky zamek (LED dioda L2 sviti).
L3 Céasteéné Tato funkce umoznuje zvolit rozsah ¢asteéného otevirani mezi kratsi a delsi variantou.
otevieni Z vyroby je ¢aste€né otevirani nastaveno na delSi hodnotu (pfiblizné 1 m, LED dioda L3

sviti). Druhou moznosti je naprogramovat ¢aste¢né otevirani na kratdi hodnotu (pfiblizné
15 cm, LED dioda L3 nesviti).

Po dokonceni operaci ,,Programovani po zapnuti“ LED diody L1, L2

signalizuji stav funkci, které jsou soucasti

LStandardnich programovacich operaci®.

Tabulka 18a: Prehled programovatelnych funkci u ,,Standardnich programovacich operaci“

LED dioda | Popis Priklad

L1 Rychlost zavirani | Tato funkce umoziuje zvolit rychlost pohonu bé&hem zavirdni automatizaéni techniky,
a to ze 2 urovni: ,rychle® a ,pomalu®. Z vyroby je tato rychlost nastavena na urover
»rychle“ (LED dioda 1 sviti). Druhou moznosti je tuto funkci deaktivovat, rychlost bude
nastavena na uroven ,pomalu” (LED dioda 1 nesviti).

L2 Rychlost ote- | Tato funkce umoznuje zvolit rychlost pohonu béhem otevirani automatizaéni techniky,

virani

a to ze 2 drovni: ,rychle“ a ,pomalu“. Z vyroby je tato rychlost nastavena na Urover
»rychle“ (LED dioda 2 sviti). Druhou moznosti je tuto funkci deaktivovat, rychlost bude
nastavena na uroven ,pomalu” (LED dioda 2 nesuviti).

L3

Automatické
zavirani

Tato funkce umozriuje aktivovat automatické zavirani vrat po odpocitani naprogramované
délky pauzy, z vyroby je délka pauzy nastavena na 30 sekund, ale tento interval mlze
byt zménén na 15 nebo 60 sekund. Z vyroby je nastavena funkce ,poloautomatického
provozu®, proto je automatické zavirani deaktivovano (LED dioda 3 nesviti).

Béhem normalniho provozu pohonu SPIN jsou LED diody L1, L2 a

bud rozsvicené nebo zhasnuté, podle stavu

funkce, kterou signalizuji, a jedna se funkce, které spadaji do ,standardnich programovacich operaci®, napfiklad L3 je
rozsvicena, jestlize je aktivované ,,automatické zavirani“. L1 také signalizuje stav funkce ,radio“ béhem prvnich 10 s
po zapnuti zafizeni.

7.2.2 Programovani prvni urovné (funkce ON - OFF)

Z vyroby jsou vS8echny funkce prvni Urovné nastavené stejnym zplsobem, jak je uvedeno v tabulkach 18 a 18a, ale je
mozné je kdykoli zménit, zplsobem uvedenym v tabulkach 19 a 19a. Béhem programovani je tfeba davat pozor na ¢as,
protoze mezi stisknutim dvou tladitek je odpocitavan interval 10 sekund, pokud tento interval uplyne, aniz by bylo stisk-
nuto nékteré tlacitko, dojde k automatickému ukonceni procesu a soucasné jsou ulozeny zmény provedené az do tohoto
okamziku.



Tabulka 19: Zména funkci ON-OFF u operaci ,,Programovani po zapnuti“

Priklad

1 Vypnéte SPIN (napfiklad vyjmutim pojistky F1). N
20N
2 Stisknéte a podrzte stisknuté tlacitko [Set]. ¥
O ser
3 Zapnéte SPIN (napfiklad zapojenim pojistky F1). i
4 Pockejte, dokud LED dioda na Fidici jednotce nezacne blikat, drzte stisknuté tlaCitko [Set] | .~ : 4
tak dlouho, dokud nezacne blikat LED dioda L1 (pfiblizné 6 s). SL1 Oser 6s
5 Uvolnéte tlacitko [Set] ihned poté, jak zacne LED dioda L1 blikat. Ny 4
ON L1 Oser
6 Stisknéte tlaCitko [4P], aby se blikani LED diody pfeneslo na tu diodu, ktera zastupuje | 4 4 N
funkci, kterou chcete zménit. (@R O\
7 Stisknéte tladitko [Set], aby doSlo ke zméné stavu funkce (rychlé blikani = OFF, pomalé | ¥4 <1, <1,
blikani = ON) ©SET /TN N
8 Pockejte 10 s a programovaci proces bude ukonéen, protoze uplynul maximalni povoleny

interval.

Poznamka: Body 6 a 7 je mozné opakovat béhem jedné programovaci operace, je tedy mozné nastavit ON nebo OFF
i u ostatnich funkci.

Tabulka 19a: Zména funkci ON - OFF u operaci ,,Programovani po zapnuti“

1 Priblizné na dobu 3 sekund stisknéte a podrzte tlacitko [Set]. ¥
@SET 3s
2 Uvolnéte tlacitko [Set] v okamziku, kdy LED dioda L1 zaéne blikat. <, 4
S L1 Oser
3 Stisknéte tlacitko [4P], aby doslo k pfesunuti blikani na tu LED diodu, ktera zastupuje | ¥4 NIV
funkci, kterou chcete zménit. O« N
4 Stisknéte tlacitko [Set], aby doslo ke zmené stavu funkce (rychlé blikani = OFF; pomalé | 44 . <,
AL O O
blikani ON) ©SET /TN N
5 Pockejte 10 s a programovaci proces bude ukoncen, protoze uplynul maximalni povoleny

interval.

Poznamka: Body 3 a 4 je mozné opakovat béhem jedné programovaci operace, je tedy mozné nastavit ON nebo OFF
i u ostatnich funkci.

7.2.3 Funkce druhé urovné (nastavitelné parametry)

Tabulka 20:

Prehled programovatelnych funkci: druha uroven ,,Programovani po zapnuti*

Vstupni Parametr LED dioda | Hodnota Popis
LED dioda (aroven)
L1 Proménliva | L1 Vysoka Pokud je aktivovana promeénliva citlivost, je mozné ji nastavit
citlivost L2 Stredni na 3 urovnich reakce. Vysoka proménliva citlivost je ur¢ena
L3 Nizka pro vrata malych rozmér(l, ktera jsou dokonale vyvazena.
L2 Uvolnéni L1 Bez uvolnéni Nastaveni rozsahu uvolnéni femene. Po Uplném zavieni
femene Lo Minimalni uvolnéni vrat je spustén kratky pohyb pohonu stejnym smérem jako
pfi otevirani, jeho rozsah je nastavitelny pomoci tohoto
L3 Maximalni uvolnéni parametru.
L3 Zpomaleni | L1 Kratké Nastaveni délky pro zpomaleni béhem zavirani
béhem L2 Stredni automatizacni techniky.
zavirani 3 Diouhé
Poznamka: ,, “ podkladem je vyznaceno tovarni nastaveni.



Tabulka 20a: Pfehled programovatelnych funkci: druha Groven ,,Standardni programovaci operace*

Vstupni Parametr LED dioda | Hodnota Popis
LED dioda (aroven)
L1 Sila pohonu | L1 Mala Nastaveni maximalni Urovné sily, kterou muize
L2 Stredni pohon vyvinout pfi ovladani vrat.
L3 Velka
L2 Funkce PP | L1 Otevreni - Stop - Zavfeni - Nastaveni sledu pfikazd, které jsou pfifazeny
Otevieni vstupu PP nebo 1. pfikazu réddiového dalkového
L2 Oteveni - Stop - Zavfeni - ovladale (viz. tabulky 9 a 10).
Stop
L3 Bytové jednotky
L3 Délka pauzy | L1 15 sekund Nastaveni délky pauzy, tj. asového intervalu, ktery
je odpocitan predtim, nez dojde k automatickému
__ 80 sekund zavfeni vrat. Funkce ma vliv na chod zafizeni pouze
L3 60 sekund v pfipadé, Ze je aktivovano automatické zavirani.
Poznamka: ,, “ podkladem je vyznaéeno tovarni nastaveni.

V8echny parametry mizou byt nastaveny libovolnym zplsobem, aniz by to mélo negativni vliv na provoz zafizeni; pouze

nastaveni ,sily pohonu“ vyzaduje zvlastni pozornost:

¢ Nedoporucujeme pouzivat vySsi hodnoty sily, aby tak bylo kompenzovano vyssi tfeni vrat v nékterych mistech drahy;
nadmérna sila muze negativné ovlivnit funkénost bezpeénostniho systému nebo poskodit vrata.

* Jestlize je nastaveni ,sily pohonu“ vyuzivano jako pomocny prvek systému pro snizeni narazové sily, je po kazdém
nastaveni této hodnoty nutné provést méreni této sily podle pokynd uvedenych v normé EN 12445,

¢ Na provoz automatizovanych vrat ma vliv jednak jejich opotfebeni, ale také povétrnostni podminky, proto je nutné
pravidelné kontrolovat nastavenou silu.

7.2.4 Programovani druhé urovné (nastavitelné parametry)

Ve vyrobé jsou nastavitelné parametry nastaveny na hodnoty, které jsou v tabulkach 20 a 20a oznaceny ,, “ podkla-

dem, ale je mozné je kdykoli zménit podle instrukci uvedenych v tabulkdch 18 a 18a. Béhem programovani je nutné davat
pozor na ¢as, protoze mezi stisknutim dvou tlacitek je odpoditavan interval 10 sekund, pokud tento interval uplyne, aniz
by bylo stisknuto nékteré tlacitko, dojde k automatickému ukonc€eni procesu a souc¢asné jsou ulozeny zmény provedené
az do tohoto okamziku.

Tabulka 21: Zména nastavitelnych parametr( ,,Programovani po zapnuti Priklad
1 Vypnéte SPIN (napfiklad vyjmutim pojistky F1). = ; 7
2 Stisknéte a podrzte stisknuté tlacitko [Set]. éSET
3 Zapnéte SPIN (napfiklad zapojenim pojistky F1). g
4 Pockejte, dokud nezacne fidici jednotka blikat, drzte stisknuté tlacitko tak dlouho, N ¥
dokud nezacne blikat LED dioda L1 (pfiblizné 6 s). L1 Oser 6
5 Uvolnéte tladitko [Set] ihned poté, jak zaéne LED dioda L1 blikat. \ég L1 ésg
6 Stisknéte tlacitko [4P>], aby se blikani LED diody preneslo na ,vstupni diodu®, ktera zastu- ¥4
puje parametr, ktery chcete upravit. O«
7 Stisknéte a podrzte stisknuté tlacitko [Set]; tlaCitko [Set] musi byt stisknuto béhem ¥
provadéni kroku 8 a 9. Oser
8 Pockejte pfiblizné 3 s, pak se rozsviti LED dioda, ktera signalizuje aktualni urovern parame- N
tru, ktery chcete upravit. TN 3s
9 Stisknéte tladitko [4P>], aby se blikani LED diody pfeneslo na tu diodu, ktera signalizuje \Ag N
pozadovanou hodnotu parametru. O«
& & 4
10 Uvolnéte tlacitko [Set]. Oser
11 Pockejte 10 s a programovaci proces bude ukonéen, protoze uplynul maximalni povoleny
interval. 10s

Poznamka: Kroky 6 az 10 je mozné opakovat béhem stejné programovaci operace, Ize tedy soucasné nastavit i nékolik parametrd.



Tabulka 21a: Zména nastavitelnych parametri ,,Standardni programovaci operace* Priklad

1 Pfiblizné na dobu 3 sekund stisknéte a podrzte tlacitko [Set]. ¥
Oser
2 Uvolnéte tlacitko [Set] v okamziku, kdy LED dioda L1 zac¢ne blikat. NIV 4
OF L1 Oser
3 Stisknéte tlacitko [4P], aby doslo k pfesunuti blikani na tu ,vstupni LED diodu®, ktera 4
zastupuje parametr, ktery chcete zménit. O«
4 Stisknéte a podrzte tlacitko [Set], tlacditko [Set] musi byt stisknuté béhem provadéni obou L 4
nasleduijicich kroku 5 a 6. Oser
5 Pockejte pfiblizné 3 s, potom se rozsviti LED dioda, ktera signalizuje aktualné nastavenou Y
uroven parametru, ktery chcete zmeénit. SN
6 Stisknéte tlacitko [4P>], aby doslo k presunuti svitici LED diody, ktera signalizuje hodnotu v4 N/
parametru. Qe
7 Uvolnéte tlacitko [Set]. 4
Oser
8 Pockejte 10 s a programovaci proces bude ukoncen, protoze uplynul maximalni povoleny
interval. 10 s

Poznamka: Body 3 az 7 je mozné opakovat béhem jedné programovaci operace, je tedy mozné nastavit vétsi pocet
parametrd.

7.2.5 Priklad programovani prvni urovné (funkce ON - OFF)

Jako pfiklad uvadime postup operavci, kterymi Ize zménit tovarni nastaveni funkci, kdy dojde k deaktivaci funkce ,Proménliva
citlivost” (L1) a k aktivaci funkce ,Caste¢né otevieni - kratké“ (L3).

Tabulka 22: Priklad programovani prvni urovné ,,Programovani po zapnuti“ Priklad
1 Vypnéte SPIN (napfiklad vyjmutim pojistky F1). Np—
~Z N
2 Stisknéte a podrzte stisknuté tlacitko [Set]. ¥
Oser L1
3 Zapnéte SPIN (napfiklad zapojenim pojistky F1). i
P ON BN
4 . Pockejte, dokud nezacne fidici jednotka blikat, drzte stisknuté tladitko tak dlouho, \Cl)i ¥
dokud nezacne blikat LED dioda L1 (pfiblizné 6 s). L1 Oser o6
5 Uvolnéte tlagitko [Set]. 4
Oser
6 Stisknéte jednou tlagitko [Set], aby doslo ke zméné stavu funkce, ptifazené k LED diodé MR Cd
L1 (Proménliva citlivost), nyni LED dioda L1 blika pomalu. Oser =\ L1
7 Stisknéte 2krat tladitko [4P], aby se blikani LED diody pfeneslo na LED diodu L3. A A £ Yo
O« O« <13
8 Stisknéte jednou tlacitko [Set], aby doslo ke zméné stavu funkce, pfifazené k LED diodé v o
L3 (Castecné otevieni), nyni LED dioda L3 blika pomalu. Oser N 13
9 Pockejte 10 s a programovaci proces bude ukonéen, protoze uplynul maximalni povoleny
interval. 10s

Béhem ¢ekani na ukonéeni programovaci faze musi LED diody L1 a L3 zlstat rozsvicené, ¢imz budou signalizovat, ze
funkce ,Proménliva citlivost” je deaktivovana a ze je nastaveno ,,Castecné otevirani“ na kratkou hodnotu.

Jako pfiklad uvadime postup operaci pfi zméné tovarniho nastaveni funkci, kdy maji byt aktivovany funkce ,Rychlost ote-
virani“ na vysokou hodnotu (L2) a nastaveno ,Automatické zavirani“ (L3).



Tabulka 22a: Priklad programovani prvni turovné ,,Standardni programovaci operace” Priklad
1 Priblizné na dobu 3 sekund stisknéte a podrzte tlacitko [Set]. ¥
Oser 3s
2 Uvolnéte tlacitko [Set] v okamziku, kdy LED dioda L1 za¢ne blikat. NIV 4
O 11 Oser
3 Stisknéte 1krat tlacitko [4P>], aby doslo k pfesunuti blikani na LED diodu L2. A £ NV
Oo 9
4 Stisknéte 1krat tlacitko [Set], aby doSlo ke zméné stavu funkce, kiera je signalizovana L 7 YN
LED diodu L2 (Rychlost otevirani), od tohoto okamziku LED dioda L2 blika pomalu. Oser N L2
5 Stisknéte 1krat tlacitko [4P>], aby doslo k presunuti blikani na LED diodu L3 \ A R
O« S L3
6 Stisknéte 1krat tladitko [Set]], aby doSlo ke zméné stavu funkce, ktera je signalizovana L 4 N
LED diodu L3 (Automatické zavirani), od tohoto okamziku LED dioda L3 blika pomalu Oser N
7 Pockejte 10 s a programovaci proces bude ukoncen, protoze uplynul maximalni povoleny
interval. 10s

Po dokonceni téchto operaci musi LED diody L2 a L3 zUstat rozsvicené, ¢imz budou signalizovat, Ze jsou aktivovany
funkce ,Rychlost otevirani - vysoka“ a ,Automatické zavirani®.

7.2.6 Priklad programovani druhé urovné (nastavitelné parametry)

Jako pfiklad uvadime postup operaci, kterymi Ize zménit tovarni nastaveni parametrd a nastavit ,Uvolnéni femene“ na
moznost ,bez uvolnéni femene® (vstup na L2 a drover na L1) a zvolit dlouhé ,Zpomalovani pfi zavirani“ (vstup na L3
a uroven na L3).

Tabulka 23: priklad programovani druhé trovné

Priklad

1 Vypnéte SPIN (napfiklad vyjmutim pojistky F1). ~EE
AN
2 Stisknéte a podrzte stisknuté tlacitko [Set]. ¥
Oser
3 Zapnéte SPIN (napfiklad zapojenim pojistky F1). )
4 Pockejte, dokud nezacne fidici jednotka blikat, drzte stisknuté tlacitko tak dlouho, VaZ L 4
dokud nezaéne blikat LED dioda L1 (pfiblizné 6 s). L1 Oser 6s
5 Uvolnéte tlacitko [Set]. 4
Oser
6 Stisknéte 1krat tlacitko[ 4], aby doslo k presunuti blikani na LED diodu L2. V4 Nl
O« L2
7 Stisknéte a podrzte stisknuté tlacitko [Set]; tlacitko [Set] musi zlstat stisknuté po celou ¥
dobu provadéni krokt 8 a 9. Oser
8 Pockeijte priblizné 3 s, dokud se nerozsviti LED dioda L2, ktera signalizuje aktualni stav N
nastaveni funkce ,Uvolnéni femene®. L2 /TN 3s
9 Stisknéte 2krat tlacitko [4P>], aby doslo k pfesunuti sviceni na LED diodu L1, ktera sig- [ ¥4 ¥4 :éi
nalizuje, ze byla deaktivovana funkce pro ,Uvolnéni femene”. O« O« 71
10 Uvolnéte tlacitko [Set]. 4
Oser
11 Stisknéte jednou tlacitko [4P>], aby doslo k pfesunuti blikani na LED diodu L3. 6 hod
hlg L3
12 Stisknéte a podrzte stisknuté tlacitko [Set]; tlacitko [Set] musi zlstat stisknuté po celou ¥
dobu provadéni krokti 13 a 14. Oser
13 Pockejte pfiblizné 3 s, dokud se nerozsviti LED dioda L2, kterd signalizuje aktualni stav )C')i
nastaveni funkce ,Zpomaleni pfi zavirani*. L2 /TN 3s
14 Stisknéte 1krat tlacitko [P ], aby doslo k presunuti sviceni diody na LED diodu L3, ktera v4 hod
signalizuje novou hodnotu funkce ,Zpomaleni pfi zavirani®. Qo 7N 13
15 Uvolnéte tlacitko [Set]. 4
Oser
16 Pockejte 10 s a programovaci proces bude ukoncen, protoZe uplynul max. povoleny interval.




Jako pfiklad uvadime postup operaci, kterymi Ize zménit tovarni nastaveni parametrd a nastavit ,Silu pohonu“ na urover
»velka“ (vstup na L1 a droven na L3) a prodlouzit ,Délku pauzy® na 60 s (vstup na L3 a uroven na L3).

Tabulka 23a: pfiklad programovani druhé urovné ,,Standardni programovaci operace” Priklad
1 PFiblizné na dobu 3 sekund stisknéte a podrzte tlacitko [Set]. ¥
Oser 3s
2 Uvolnéte tlacitko [Set] v okamziku, kdy LED dioda L1 zac¢ne blikat. NIV 4
ON L1 Oser
3 Stisknéte a podrzte tlacitko [Set], tlacitko [Set] musi byt stisknuté béhem provadéni ¥
obou nasledujicich krokd 4 a 5. Oser
4 Pockejte priblizné 3 s, dokud se nerozsviti LED dioda L2, kterd signalizuje aktualné NV
nastavenou Uroven parametru ,Sila pohonu®. TN L2 3s
5 Stisknéte 1krat tlacitko [4P>], aby doslo k presunuti svitici diody na LED diodu L3, Y SN
ktera signalizuje novou hodnotu parametru ,Sila pohonu*. O« PN L3
6 Uvolnéte tlacitko [Set]. 4
Oser
7 Stisknéte 2krat tlacitko [4P>], aby doslo k presunuti blikani na LED diodu L3. TS VNV
O« O« O; L3
8 . Stisknéte a podrzte tlacitko [Set], tlacitko [Set] musi byt stisknuté béhem provadéni ¥
obou nasledujicich krokd 9 a 10. Oser
9 Pockejte pfiblizné 3 s, dokud se nerozsviti LED dioda L2, ktera signalizuje aktualné NV
nastavenou Uroven parametru ,Délka pauzy*“. TN L2 3s
10 Stisknéte 1krat tlacitko [4P>], aby doslo k presunuti svitici diody na LED diodu L3, L 7 YN
ktera signalizuje novou hodnotu parametru ,Délka pauzy*. O« oS L3
11 Uvolnéte tlacitko [Set]. 4
Oser
12 Pockejte 10 s a programovaci proces bude ukon&en, protoze uplynul maximalni povo-
leny interval. 10's
7.3 ) Pfidani nebo odebrani prislusenstvi K \

K automatiza¢ni technice vybavené pohonem SPIN je mozné
kdykoli pfidavat nebo od ni odebirat pfisluSenstvi. PfedevS§im
ke vstuplim ,STOP“ a ,FOTO“ mohou byt pfipojovany rizné
druhy pfislusSenstvi zplisobem uvedenym v kapitolach ,7.3.1
vstup STOP* a ,7.3.2 FotoClanky“. Na obrazku je zakresleno
elektrické schéma pfipojeni jednotlivych typl pfislusenstvi.

7.3.1 Vstup STOP

Anténa

STOP je vstup, ktery zajiStuje okamzité zastaveni probihajiciho
pracovniho cyklu, po kterém nasleduje kratky pohyb vrat 0 ;; =
opaénym smérem. K tomuto vstupu je mozné pfipojit

pfislusenstvi s vystupem opatfenym kontaktem typu normainé ®®®®®®®
vypnuty kontakt ,NA“, normalné zapnuty kontakt ,NC“ anebo —_— = e ===
pfislusenstvi s vystupem s konstantnim odporem 8,2 k,
napfiklad bezpecénostni listy. m J
Ridici jednotka identifikuje typ zafizeni, pfipojeného ke vstupu
STOP, béhem faze detekce (viz. kapitola ,4.2 Nacteni oteviené a zaviené pozice vrat®); na zakladé takto zjisténych dat je
pak vydan pfikaz STOP pokazdé, kdyz je zjisténa néjaka zména vzhledem k detekovanému stavu.

3 2 1
SIS,

Prostfednictvim pFislusnych opatfeni je mozné ke vstupu STOP pfipojit i vétsi pocet pfislusenstvi, a to i riizného typu:



e VBtSi pocet pfisluSenstvi ,NA“ s normalné vypnutym kontaktem je mozné zapojit navzajem paralelné, bez omezeni
jejich poctu.

* Veétsi pocet pfisluSenstvi ,NC“ s normalné zapnutym kontaktem je mozné zapojit navzdjem sériové, bez omezeni jejich
poctu.

e VétSi pocet pfisluSenstvi s konstantnim odporem 8,2 k je mozné zapojit ,kaskadovité“ s jednim koncovym odporem
82k.

e Je mozna i kombinace ,NA“ normalné vypnutého kontaktu a ,NC“ normalné zapnutého kontaktu, kdy jsou oba kontakty
zapojeny paralelng, s tim, Zze k normalné zapnutému kontaktu ,NC“ musi byt sériové zapojen jeden odpor 8,2 k (tim
je umoznéna i kombinace 3 pfisluSenstvi: normalné vypnuty kontakt ,NA“, normalné zapnuty kontakt ,NC* a 8,2 k).

Upozornéni: Jestlize je vstup STOP pouzivan pro zapojeni pfislusenstvi, které pini bezpeénostni funkce, tak pouze
pfislusenstvi s vystupem s konstantnim odporem 8,2 k splfiuje pozadavky 3. kategorie zabezpeCeni proti poSkozeni
podle normy EN 954-1.

7.3.2 Vstup FOTO

Ridici jednotka pohonu SPIN je vybavena funkci ,Fototest®, ktera zvySuje spolehlivost bezpe¢nostnich prvkd, a je tedy
foto€lanky.

Pokazdé, kdyz je spustén néjaky pracovni cyklus, je nejprve zkontrolovano veskeré bezpecnostni pfisluSenstvi a pouze
v pfipadé, Ze test dopadne dobre, je pracovni cyklus spustén. Jestlize vSak test nedopadne dobfe (foto€lanek je zaslepen
sluncem, nastal zkrat na elektrickém vedeni apod.), je vyhodnocena zavada a pracovni cyklus nebude spustén.

Aby bylo mozné vyuzivat funkci ,fototetestu®, je nutné pouzit zvlastni typ zapojeni vysilac¢l fotoélankd , TX* (viz. obrazky
32 a 33). Ridici jednotka rozpozna, Ze bylo provedeno zapojeni uréené pro funkci ,fototestu* b&hem naditaci faze (viz.
kapitola ,,4.2 Nadteni oteviené a zaviené pozice vrat®).

e Zapojeni bez moznosti funkce ,Fototestu” (obrazky 30 a 31)
Napajeni vysilacl a pfijimacud fotoclankl je odebirano pfimo z vystupu pro pfislusenstvi na fidici jednotce (svorky 3 - 6).

4 x « ) N

TX RX
¥l FELL _

I' 1 |‘IZ | !‘J.i;

— ' I

& % | " |

| | 3 3

EEmESESE RN 7
'ﬁ}ﬁ)f.a"w;{'lv\'\)f.\'.‘.‘)i

Nl 50 / \_H J

e Zapojeni s moznosti funkce ,,Fototestu“ (obrazky 40 a 41)
Napajeni pfijimacu fotoélankl je odebirano pfimo z vystupu pro pfislusenstvi na fidici jednotce (svorky 3 - 6), zatimco
napajeni vysilacl foto¢lankl je odebirano z vystupu ,fototest® (svorky 8 - 6). Maximalni pouzitelny proud ode-
birany z vystupu ,fototest“ je 100 mA.
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V pfipadé, Ze jsou pouzivany 2 pary fotoclankl, které by mohly navzajem interferovat, aktivujte synchronizaci podle
instrukci uvedenych v manuélu pro fotoclanky.




7.3.3 Elektricky zamek

Z vyroby je vystup ,fototest” nastaveny na funkci ,Fototest”.
Druhou moznosti je naprogramovat fidici jednotku pohonu
SPIN tak, aby tento vystup ovladal elektricky zamek. Po
spusténi kazdého pracovniho cyklu pro otevieni vrat, je
vystup aktivovan po dobu 2 sekund; je tedy mozné pfipojit
zafizeni, které pini funkci elektrického zamku. Béhem
zavirani neni tento vystup aktivovan, proto je nutné, aby se
elektricky zamek zamykal mechanicky.

Vystup nem(ze ovladat pfimo elekiricky zamek, ale jen
zatizeni 24 Vac - 2 W. Vystup musi byt propojen pres

rozhrani opatfené jednim relé, stejné jako je zakresleno na
obrazku.

7.4 Doplnkové funkce

7.4.1 Funkce ,,Vzdy otevrit“

Funkce ,vzdy otevfit je jednou z doplnhikovych funkci kontrolni Fidici jednotky, ktera umozfiuje spustit otevfeni vrat pokazde,
kdyz je pfikaz ,Krok za krokem* aktivovan na dobu delSi nez 3 sekundy; to je uziteCné napfiklad v pfipadech, kdy je ke
vstupu PP pfipojen kontakt programovatelného ¢asovaciho zafizeni, které bude zajitovat, Zze vrata zlistanou oteviena po

nastavenou dobu.

Tato funkce je uc¢inna at uz je vstup PP naprogramovany jakymkoli zplisobem (viz. parametr ,Funkce PP“ v tabulce 20).

7.4.2 Funkce ,,Uvést do chodu v kazdém pripadé“

V pfipadé, Ze néktery z bezpecénostnich prvkli nefunguje spravnym zplsobem anebo je mimo provoz, bude i pfesto mozné
ovladat vrata a uvést je do chodu v rezimu ,v pfitomnosti obsluhy*®.

Podrobnéjsi informace jsou uvedeny v kapitole ,Ovladani zafizeni s bezpeénostnimi prvky mimo provoz“, ktera je

obsazena v pfiloze ,Instrukce a upozornéni uréend pro uzivatele pfevodového pohonu SPIN®.

7.5 Zapojeni dalSiho prislusenstvi

V pfipadé, Zze by bylo nutné napajet vnéjSi pfisluSenstvi,
napfiklad bezkontaktni ¢teCku karet s transponderem anebo
osvétleni kliCového prepinaCe, je mozné napajeni odebirat
zplsobem znazornénym na obrazku 35. Napajeci napéti je
24 Vac - 30 % + + 50 % a k dispozici je proud o maximalni
hodnoté 100 mA.

7.6 Reseni problému
V nésledujici tabulce miizete najit uzitecné informace, s jejichz

pomoci je mozné Celit pfipadnym problémdm, které mohou
nastat béhem instalace anebo v pfipadé néjaké poruchy.
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Tabulka 24: zjiSténi poruchy
Priznaky

Pravdépodobna pfi¢ina a mozné feSeni

Radiovy dalkovy ovlada¢ neo-
vlada vrata a LED dioda na dalko-
vém ovladaci se nerozsvécuije.

Zkontrolujte, jestli nejsou vybité baterie v dalkovém ovladacdi, pfipadné je vyménte.

Radiovy dalkovy ovladaé neo-
vlada vrata, ale LED dioda na dal-
kovém ovladaci se rozsvécuje.

Zkontrolujte, jestli je dalkovy ovlada¢ spravné ulozeny do paméti pfijimace radiového
signalu. Zkontrolujte spravné vysilani radiového signalu dalkovym ovlada¢em touto
praktickou zkouskou: stisknéte jedno tladitko a pfilozte LED diodu k anténé bézného
radiového prijimace (vhodnégjSi jsou levnéjsi typy), ktery je zapnuty, prepnuty na

slaby Sum s pulzujicim praskanim.

Zafizeni neni mozné uvést do
chodu a LED dioda OK neblika.

Zkontroluijte, jestli je SPIN napéjen sitovym napétim 230 V. Zkontrolujte, jestli nedoslo
k pfepaleni pojistek F1 a F2; v takovém pfipadé nejprve zjistéte pfiCinu zavady
a teprve potom pojistky vyménte za nové, uréené pro stejné zatizeni proudem a se
stejnymi parametry. Viz. obr. 36.

Zafizeni neni mozné uvést do
chodu a vystrazny majak ne-
blika.

Zkontrolujte, jestli byl pfikaz skute¢né pfijat. Jestlize je pfikaz pfijat na vstupu PP,
pfislusna LED dioda OK musi dvakrat bliknout, ¢imz signalizuje, ze pfikaz byl pfijat.

Zatizeni neni mozné uvést do
chodu a vecerni osvétleni se
nékolikrat rozsviti.

Spoditejte kolikrat se osvétleni rozsvitilo a zjistéte stav zafizeni podle udaju uve-
denych v tabulce 25.

Zarizeni je uvedeno do chodu,
ale ihned potom dojde ke kratké
zmeéné smeru pohybu vrat.

Je mozné, Ze byla zvolena pfiliS mala sila, aby bylo mozné udrzet vrata v chodu.
Zkontrolujte, jestli se v draze vrat nevyskytly néjaké prekazky a pfipadné zvolte vétsi
silu.

7.7 Diagnostika a signalizace

Néktera pfisluSenstvi pfimo vydavaji zvlastni signalizaci, podle niz je mozné urcit jak zvoleny provozni rezim, tak

i pfipadnou zavadu.

7.7.1 Signalizace vystrazného majaku a vecerniho osvétleni

Jestlize je k zafizeni pfipojeny vystrazny majak, vydava béhem chodu vrat jedno bliknuti za sekundu; v pfipadé, Ze dojde
k néjaké zavadé, vydava majak blikani s vySsi frekvenci; blikani se dvakrat opakuje a je oddéleno pauzou v délce jedné
sekundy. Stejna diagnosticka signalizace je pfenesena i na ve€erni osvétleni.

Typ blikani

Pricina

POPIS

2 bliknuti - pauza
v délce 1 sekun-
dy - 2 bliknuti

Reakce jednoho z
fotoClanku

Na zacatku chodu zafizeni, jeden nebo nékolik foto¢lankd nedalo povoleni
k uvedeni zafizeni do chodu, zkontrolujte jestli se v draze vrat nevyskytly
néjaké prekazky. BEhem chodu vrat se jedna o normalni stav, jestlize se v jejich
draze skuteCné vyskytla néjaka prekazka.

3 bliknuti - pauza

Reakce omezovace

Béhem chodu se vrata dostala do mista, kde nastalo vySSi tfeni; zjistéte

v délce 1 sekun- | ,Sily pohonu®. pficinu.

dy - 3 bliknuti

4 bliknuti - pauza | Reakce vstupu STOP | Na zacatku nebo béhem chodu zafizeni doSlo k reakci vstupu STOP; zjistéte
1 s - 4 bliknuti pfi€inu.

5 bliknuti - pauza
v délce 1 sekun-
dy - 5 bliknuti

Chyba v internich
parametrech elek-
tronicke fidici jednotky.

Pockejte alespori 30 sekund a zkuste znovu vydat pfikaz; jestlize tento stav
pretrvava, je mozné, ze doslo k zavazné poruSe a bude nutné vymeénit elek-
tronickou kartu.

6 bliknuti - pauza
v délce 1 sekun-
dy - 6 bliknuti

Byl prekrocen maxi-
malni poclet pracov-
nich cykl( za hodinu.

Pockejte nékolik minut, dokud se omezovaé pracovnich cykll nevrati zpét pod
maximalni povolenou Uroven.

7 bliknuti - pauza
v délce 1 sekun-
dy - 7 bliknuti

Chyba v internich
elektrickych obvo-
dech.

Odpoijte na nékolik sekund vSechny napdjeci obvody a pak znovu zkuste vydat
pfikaz; jestlize stav pfetrvava, je mozné, ze doslo k zavazné poruSe elek-
tronické karty anebo v kabelovych rozvodech pohonu. Zafizeni zkontrolujte
a pfipadné vymérite vadné komponenty.




7.7.2 Signalizace fidici jednotky

Na fidici jednotce pohnu SPIN je umisténo nékolik LED diod, kazda
z nich je schopna vydavat pfisluSnou signalizaci, a to jak b&éhem nor- ) . :
malniho provozu, tak i v pfipadech, kdy dojde k néjakému neobvyklému o + B \

stavu.

Tabulka 26: LED diody u svorek fidici jednotky

LED dioda OK | Pfi€ina POPIS

Nesuviti Neobvykly stav Zkontrolujte, jestli je Fidici jednotka napajena; zkontrolujte jestli nedoslo k re-
akci pojistek; v takovém pfipadé nejprve zjistéte pfi¢inu zavady a pak pojistky
vyménte za nové se stejnymi parametry.

Sviti Zavazny neobvykly Doslo k zavaznému neobvyklému stavu; zkuste na nékolik sekund fidici jed-

stav

notku vypnout; jestlize tento stav pretrvava i nadale, doslo k poruse a bude
nutné vymeénit elektronickou kartu.

Jedno bliknuti
za sekundu

V8echno je v poradku

Normalni provozni rezim fidici jednotky.

2 kratka bliknuti

Doslo ke zméné stavu
na vstupech

Jedna se o normalni jev v pfipadé, Zze doSlo k néjaké zméné stavu na jed-
nom ze vstupl: PP, STOP, k reakci foto¢lankt nebo byl pouzit radiovy dalkovy
ovladac.

Nékolik bliknuti | Rizné Jedna se o stejnou signalizaci jako u vystrazného majaku. Viz. tabulka 25.
oddélenych jed-

nosekundovou

pauzou

LED dioda Pricina POPIS

STOP

Nesviti Reakce vstupu STOP | Zkontrolujte pfislusenstvi pfipojené ke vstupu STOP.

Sviti V8echno je v pofadku | Vstup STOP je aktivni.

ab a D) diod a < O ano

LED dioda L1 | Popis

Nesviti Béhem normalniho provozu se jedna o normalni stav.

Sviti Béhem normalniho provozu signalizuje, ze byl pfijat radiovy kdéd, ktery neni mezi kédy ulozenymi v
paméti.

Blika * Probiha programovani funkci.
* Probiha ukladani dalkovych ovladac¢u do paméti nebo jejich mazani.

LED dioda L2 | Popis

Nesviti Béhem normaliniho provozu signalizuje, ze ,rychlost pohonu® je nastavena na hodnotu ,nizka“.

Sviti Béhem normalniho provozu signalizuje, ze ,rychlost pohonu” je nastavena na hodnotu ,vysoka“.

Blika * Probiha programovani funkci.
» Jestlize blikd sou€asné s L3 signalizuje, Ze je nutné spustit proces pro nacteni oteviené a zaviené
pozice vrat (viz. kapitola ,4.2 Nacteni oteviené a zaviené pozice vrat").

LED dioda L3 | Popis

Nesviti Béhem normalniho provozu signalizuje, ze ,Automatické zavirani“ neni aktivovano.

Sviti Béhem normalniho provozu signalizuje, ze ,Automatické zavirani“ je aktivovano.

Blika * Probiha programovani funkci.
o Jestlize blikd soucasné s L2 signalizuje, Ze je nutné spustit proces pro naéteni oteviené a zaviené
pozice vrat (viz. kapitola ,4.2 Nacteni oteviené a zaviené pozice vrat").




7.8 Prislusenstvi

Pro pohon SPIN je vyrabéno nasleduijici volitelné pfislusenstvi. Podivejte se i do katalogu vyrobki(l spole¢nosti Nice S.p.a.,
kde je uveden kompletni a aktualizovany pfehled pfisluSenstvi.

Pro v8echny modely
* SPA2 mechanické odblokovani s kovovym lankem. Vhodné pouziti u zafizeni, u kterych budou jedinym vstupem vrata,
ktera budou opatfena automatizaéni technikou.

Pro v8echny modely
* SPA5 kyvné rameno. Nutné v pfipadech, kdy jsou vrata, kterd maji byt opatfena automatizacni technikou vyklopného

typu, a to jak s protizavazim, tak s pruzinami.

8. Technické parametry

Za ucelem zlepSovani svych vyrobkl si spole¢nost Nice S.p.a. vyhrazuje pravo upravovat kdykoli a bez pfedchoziho
upozornéni jejich technické parametry, pfi¢emz bude zachovana jejich funkénost a uréené pouziti.
V8echny uvedené technické parametry jsou platné pfi okolni teploté 20 °C (+ 5 °C).

Tabulka 28: Technické parametry - SPIN

Model SN6011

Typologie Elektromechanicky pfevodovy pohon, uréeny pro automatizaci
garazovych vrat v privatnim sektoru, vybaveny elektronickou kon-
trolni fidici jednotkou.

Pastorek Pramér 9,5 mm, 28 zubU; pro vodici profily SNA11 a vodici profily

dodavané spole¢né se SPIN10KCE.

Maximalni kroutici moment pfi rozjezdu [odpo-
vidajici schopnosti vyvinout silu nutnou pro uve-
deni vrat do chodu]

9,9 Nm [550 N]

Nominalni kroutici moment [odpovidajici schop-
nosti vyvinout silu nutnou pro udrzeni vrat v
chodu]

4,95 Nm [275 N]

Rychlost pfi chodu naprdzdno [udaj je platny,
jestlize je naprogramovana ,vysoka“ rychlost]

103 rpm [0,14 m/s]
Ridici jednotka umoZzfiuje naprogramovat 2 Urovné rychlosti
odpovidajici 100 % a pfiblizné 60 %.

Rychlost pfi nominalnim krouticim momentu [udaj
je platny, jestlize je naprogramovana ,vysoka“
rychlost]

52 rpm [0,07 m/s]

Maximalni frekvence pracovnich cykll

30 cykld/den (Fidici jednotka omezuje pocet pracovnich cykld na
maximalni povoleny pocet stanoveny podie tabulek 3 a 4).

Maximalni délka nepfetrzitého provozu

3 minuty (fidici jednotka omezuje délku nepfetrzitého provozu na
maximalni hodnotu stanovenou podle tabulek 3 a 4).

Omezeni pouziti

SPIN je v podstaté schopen pohanét sekéni nebo vyklopna vrata,
jejichz limitni rozméry jsou uvedeny v tabulce 2 a za podminky
spInéni limitnich hodnot uvedenych v tabulkach 3 a 4.

Napajeni SPINu

230 Vac (+ 10 %) 50 / 60 Hz.

Maximalni pfikon 200 W
Izolaéni tfida 1 (je nutné bezpec€nostni uzemnéni).
Zalozni zdroj Ne

Vecerni osvétleni SPIN

12V - 21 W patice BA15

Vystup pro vystrazny majak

pro 1 vystrazny majak LUCY B (12 V - 21 W)

Vstup STOP

Pro normalné zapnuté kontakty, normalné vypnuté kontakty anebo
kontakty s konstantnim odporem 8,2 k; v rezimu automatického
nacteni (jakakoli zména vii¢i konfiguraci ulozené do paméti aktivuje
pfikaz ,STOP®).




Vstup PP

Pro normalné vypnuté kontakty (zapnuti kontakiu je vyvolano
pfikazem PP).

Vstup radio ANTENA

52 pro kabel typu RG58 nebo obdobny.

Prijimag radiového signalu

Zabudovany.

Programovatelné funkce

6 funkci typu ON-OFF a 6 nastavitelnych funkci (viz. tabulky 18, 18a,
17 a 17a).

Funkce s automatickym nactenim

Automatické nacteni pfisluSenstvi typu ,STOP* (normdlné vypnuté
kontakty NA, normdlné zapnuté kontakty NC nebo kontakty s kon-
stantnim odporem 8,2 k ).

Automatické nacteni oteviené a zaviené polohy vrat a vypocet
bodu, ve kterych dochazi ke zpomaleni chodu, a bodu pro ¢asteéné
otevfeni.

Provozni teploty

-20°C +~+50°C

Pouziti ve silné kyselém, slaném anebo vybusném
prostiedi

Ne

Stupen kryti

IP 40 (pouziti pouze v krytych prostorech anebo v mistech chranénych
pred povétrnostnimi vlivy).

Rozméry a hmotnost

225 x 300 h 100/ 3,3 kg

Tabulka 29: Technické parametry vodicich profil(i

Typ modelu SNA11

Typologie Jednodilny profil - pozinkovana ocel
Délka vodiciho profilu 3,15 m

Vyska vodiciho profilu 35 mm

Délka uzitné drahy 2,6 m

Délka femene 6m

Vyska fremene 6 mm

Pevnost v tahu 730 N

abp a 30 B P para

Technické parametry

zabudovany pfijimac radiového signalu

Typologie Zabudovany 4kandlovy pfijima¢ pro pfijem radiového signalu z
dalkovych ovladag

Frekvence 433,92 MHz

Kodovani Digitalni pevny kéd 12 Bit, typ FLO

Digitalni plovouci kod 52 Bit, typ FLOR
Digitalni plovouci kéd 64 Bit, typ SMILO

Kompatibilita dalkovych ovladaci (1)

FLO, VERY VE
FLOR, VERY VR; pouze jedna skupina: ERGO, PLANO,
PLANOTIME

SMILO
Pocet dalkovych ovladacl ulozitelnych do pamét | Az 160 jestlize jsou do paméti ulozeny I. zplisobem
Odpor vstupu 52
Citlivost lepSi nez 0,5 pVv

Dosah dalkovych ovladact

Od 100 do 150 m, tato vzdalenost se mize ménit podle vyskytu
prekazek a pfi pfipadném vyskytu elektromagnetickych ruchl a dale
je ovlivnéna umisténim antény pfijimace.

Vystupy

Provozni teploty

-20°C = +55°C

Poznamka 1: Dalkovy ovladag, ktery je do paméti uloZeny jako prvni, ur€uje typologii dalSich dalkovych ovladacii, které

bude mozné do paméti ulozit.



